
User’s Manual

UNIQUE-G1100

STARK-G1100
V1.0



تنسو یو برکا هنما

2

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما



تنسو یو برکا هنما

3

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

هر

:حصو ن شخصا ..................................................................................................................................... 5 

:یا و با جهیز   ............................................................................................................................. 8ار

(د   ص:)ص حی ر ................................................................................................................ 10 

:د خ ا ینار ................................................................................................................................. 11 

:نتر خ ا ینار ................................................................................................................................. 12 

نور را و  ش ی ....................................................................................................................... 14 

یپد: ا ا حو ........................................................................................................................................... 15 

ا: اتر د ........................................................................................................................................... 17 

ا اتر رکرم ................................................................................................................................. 58 

رP0 اترا : ........................................................................................................................... 58 

رP1ما وو اترا :1 ................................................................................................................ 77 

رP2(ر نتر اترا :Vector Control) ....................................................................................... 81 

رP3نتر اترا :V / F ................................................................................................................. 86 

رP4ینار : ا ........................................................................................................................ 95 

رP5ینار :ر ا ......................................................................................................................118 

رP6رنو و / د  نتر : .......................................................................................................126 

رP7فح نور: ن  ما  ...........................................................................................................135 

رP8مک اترا : ........................................................................................................................140 

رP9فا  طا : ............................................................................................................................159 

رPAنتر   ور و :نندندرآPID ....................................................................................173 

رPBدما ،دما و :ار او  و  ....................................................................................183 

رPCا  تر ند و :PLC(Simple PLC) .........................................................................187 

رPPذ : ...................................................................................................................................196 

رA0شتا ر حد  نتر  ور اترا : .................................................................................198 

رA1 :جا جیتا ا(VDI)ر جا جیتا ا(VDO) ................................................201 

رA2وو اترا :ما2 ..............................................................................................................208 

رA5هین اترا :نتر ا ............................................................................................................214 



تنسو یو برکا هنما

4

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

رA6نحن نظی :اAI ....................................................................................................................218 

ثا:را ا........................................................................................................................................222 

نور:  و صا  ش ی حو ...........................................................................................................222 

ینار ر  د  ار ا  یم:)ا  نتر(دگهد د ...............................................................223 

ا) ینار ر  خت ر ند ا د  ارMulti speed:).................................................................223 

 تفا ا یاو و  ار غییر  د PLCرنو (Simple PLC): .....................................224 

ککتر رز ماDC:وو و ا  .................................................................................................225 

ککتر رز ماDC:وو د  ا  ............................................................................................225 

: پیند ا وو  ور نظیما ............................................................................................................226 

جهیز صا220:رنو ا   ت .....................................................................................................226 

ا یستر آ  ار با  تفا نما: ................................................................................................227 

:میم ا د .......................................................................................................................................230 

قاBrake: ..........................................................................................................................................231 

:یشنها ا    تما  مر  طاا یس ........................................................................................232 

:خت ا اتر ر ما خو نظیم قار ا ح ................................................................................236 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



تنسو یو برکا هنما

5

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

:حصو ن شخصا

نوفن شخصا

کرم

ا

دتا

ثردار
نتر تگو *Vector:0-300 Hz 

نتر تگو *V/F:0-320 Hz

اار 

(Carrier)

0.5-16 kHz 
 نظی ا غییر  سب او و  اار .و

ا 
:جیتا ا 0.01 Hz 

:واآ ا maximum frequency x 0.025%

نتر ا

نتر تگو *Vector( نسو دOpen Loop)

نتر تگو *Vector( ست قClose Loop)]رنو د  ست[ 

نتر تگو *Voltage/Frequency(V/F) 

ی شتا0.5 Hz/150% 

ر ن1:100 (Open Loop)/1:1000 (Close Loop)

ر دا 0.5% (Open Loop) ±0.02% (Close Loop) / ±

شتا نتر 5% (Close Loop)±

ا ا حم یرد 60ار ا یا150%ار ا3ار ا یا180%ا ار

ضا شتا

(Torque Boost) 

*زا

ا  خو و  ز *0.1%-30.0%

نحنV/F

*ط نحن

V / Fنحن* قط ند

صر و ا ر یشنها ا نحن *

یادا

نحنV/F
 جز یم  جز ال و

نحن ی و

  ک  نحن *

نحن *Sک

ل 4اAcceleration/Decelerationا ا 0.0-6500.0s 

 DCرز

رز ر ارDC:0.00Hzایشترارد نظی

رز ما اDC:0.0-36.0s 

رز قز ارDC:0.0%-100% 

اJOG 
ا سار اJOG:0.00-50.00Hz 

ا اAcceleration/Deceleration:0.0-6500.0s 

تر ند ا
دثر ر16رتفار کرمSimple PLCاربیا 

جیتا.نایرا 

ابر اPID .ست ق ا رآند ا بر  نتر یا

تا او نظی. تا  غییر و ا ر تا قد ت گ ا  نظی
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ا رر  فا

ار ا  تا

 یرو ر ا ار  ا تا او ر حدا کر ر شکل ر

.د  نگا  ار ا  تا ا 

حد  نتر

شتا

 ا کر ر شکل ر  یرو ر ر شتا او ر حد

.د  نگا  ار ا

  شتا نترا  و(Close Loop)ر ر.

ادا.ر نتر تگو وکنو  تفا ا نکرآ  نکر ا وو نتر

جا تا  تفا

ار و د

ا  شتر

ا ر ور

نور یشتر ا

رشترا، بر  تا اا رACنورند واتود د

د.  و ا

و

اد

ر ر حد

ار

نور.  ار ا طا کر  یرو ه

ا ر  

جا

5.جا ا ر    ر

نترا:ا ا0.0-6500.0 minutes

وو ند د 
نتر یا4.ا آ ی عی غییر  جز ا ا اتر ا وو ]د  ست

]نور

با کربا ا کر  شتیباModbus-RTU

د 

د  ار ر

یپد*

ینار *

ار با*

.خت ا   د  ار ر غییر کا

ا ار ر

واآ ار ،)و(واآ تا ،ا ار]رنو د  ست[ار ا ،

ا]رنو د  ست[.ار با ر 

ار ر غییر کا.خت ا   ا

ار وا ر
  و  ی نظی ر   تخا ا ی ار ر یز  ر ر

.ر تفا  ر  ر  یبر ا ر

 ا ینار

6جیتا  ینار د(DI1-DI6)]رنو د  ست[ ا 

ینار تخاDI5ا ا ار ا  و 3KHz .دا 

2(واآ  ینار دAI1,AI2ینار  )AI1 تا یگنا ق

ینار رAI2ا تا یگنان0-10vن ا ار یگنا 4-20mAا

غییر ا ت و  اپر ی    تخا.دا  ]د  ست

]نور

ر ا ینار

( جیتا ر ینار د  DO1)]رنو د  ست[ 

یغ  ر  تر ا   ر د  ]COM,N/C,N/O د  ست

 ]نور
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(واآ ر ینار د  AO1ن ا تا یگنا ا )0-10v

ن ا ار یگنا4-20mA. ]رنو د  ست[

 ماشگر

اکا

با

ا.LEDماشگر اتر ما ه

 فادیتخا 

کرم

ر ا ید  عض کرم حد عیی  زئ   و  ا ید ف کا

.تبا ر  یرو

تفا اد

 ا ند ا طع ،وو  او صا مچو وطا و رر  فا

ا ،تا د  ی ا ،تا ا ،ار ا نور، ر ا  غذ

.ا ا  وو ا

اکا ار
ماشگر ا ا7SEGیپد ،ککتر رز د ،ر/ ا ینار عو ،

ار باModbus-RS485)( کو  اPG.)]رنو د  ست[)

حی

گهد

ص کا
 دو ا ا ،با  ر ،تاآ و ستقی ا     سق ا ح

...  خا ، ، ، تعا

فامتر1000تر

حی ا-10~40ر تا 

و و 95%RHمتر

ر  5.9 m/s2 (0.6g)متر

با  گهد ا-20~60ر تا 

طIP)فو ر(IP20 

وآ PD2

یستویرTN,TT
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:یا و با جهیز ار

یر جهیز ر حوضیحا

MCCB
غذ  جهیز ی


 چنا ط   ر رعا د،  ا ا ت یا جهیز.ند

تونتا 
یMCCB

نور 

نور. ر وا   ر

.شو تفا وو و  د  ر جهیز   نو ی  ذر:

تو



AC 

نور 

ل *( نور.   و رCOSØ)

ید یآ  یر و ر  غذ ا یواا  و ک هبو *

.جهیز 

 ا ا ار ر تعا *

فیتر



EMC 

نور 
رد ذتگا و جهایزگر د وید نظوماشتری

کتر د  سب تگاغناسیح  ووی،ور تفاری.

تو 

DC 

ا و ر نا

7.5kWا 

( نور.   و ر ل *COSØ)

نور ر دا  ر هر ز *

 ایوا ذ *د ا  کترغناسیح  ووی.

تو

ر

AC

 نور ر ی

وو کتر

ا یوا نور ر راا  ا .،و ا نور ا وو 

:آ یرا   و د  ا ا ود

*یفی ا اوو اا ا  ید یآ ب د و آ 

.و

 جا ا شت ار ند.*

 یشتر نور ا وو ا چنا100تو  تفا اد، ACتر یشنها تما

.و

1رم  )،رنوکن ص ادی  رری. ا  مک ، ورنوایآا  داا.و 

2 )ررنواوای  مک  جهیزبا تصرنو دند.جارنا،

ترین ص د دید د قدا متر.در
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و:آ با جهیز  نور ص  را
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(د   ص:)ص حی ر

ر هتر دنرنوو ی، ورنومو و  ن صادی  نندنوری. ن د عبیا ،ضاد

ایا ها م  آ جا سا  نند ناو.نید م ر ک طا .

 ا   ر ک یا   ن و نور ا   ا آ اد ند، ا نور ند   او   چنا د.

ص  نا.ر 

 

 

خنک هوای

گرم هوای
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:د خ ا ینار

ینارنووضیحا

R,S,T (3PH)
L,N (1PH) 

غذ ا ینار



ا  غذ نب  صاAC400ت50 .ا  ا نور ر رز

کفا غذ نب  صاAC230ت50.کفا ا نور ر رز

+,-ین ا ینار

DC 

ین ا ینارDCرنو] د  سترنونف ینار  تر  مک

اد. تد و ین[

ا نور ر22.و تص ا ینار   رز یو ،ا   یو

+,PR
ا ینار

قاBrake 

ا نور ( رز قا  تفا  یا و 15،)ر یا   قایو

و.رز تص ا ینار می  ،تر  تها  د میم د  و ا تخا

 ار و ا نور ر  ر   : ر22ذر یو  یا وی

 +ا ا  یز آ صا  حو –.دا  د ا ینار

P1,+

 ینارا

صاتو

ا

)ا و ا نور ر( .تو صا  ور ا ینار

U,V,W
ا ینار

وو ر
.وو کتر  د تص ه نور ر ا ینار

EGینار ستا.و تص
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:نتر خ ا ینار

 

وینارنووضیحا

نب

غذ

+10V-GND غذ نب10ت

غذ نب10صا  ا ا د صا ر ت

بقر قا قد ا ا )و(ترسیوتا1-10kΩ.ثرد

نب  ر ار قد10mA.

+24V-COMغذ نب24ت

غذ نب24عا  را  ا ا د صا ر ت

ینار ا( جیتا ر   اDI/DO.)ثردقد

نب  ر ار200mA.

OP
ا  غذ ا

جیتا

ینار  ا ا+24V اد  چنا . تص

حر یر نترر و جیتا ر   ا ینار

ینار   ،وOPینار +24Vغذ نب   د د

.و تص ا



واآ

AI1-GND
واآ  ینار

ما1

: تا نVDC0-10

: قا قدkΩ22

AI2-GND
واآ  ینار

ما2

: ار/تا نVDC0-10/ mA4-20 

تا ا : قا قدkΩ22ار ا Ω500

 ا و تخاو )ار ا تا( واآ پراJ6 

.نتر ر  



جیتا

DI1
جیتا  ینار

ما1
 ر ا اا  ز ال د ا جیتا  ا ینار

حر ا عا ا و0حر 1.(High Active  

Low Active)

: تا طV9-30

: قا قدkΩ2.4 

 
 
 
 
 
 

D12
جیتا  ینار

ما2

D13
جیتا  ینار

ما3

DI4
جیتا  ینار

ما4

DI6
جیتا  ینار

ما5
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DI5
(HDI) 

جیتا  ینار

ما6ا 

ا ار

 ،ب ا  اند جیتا   نو  را ر ل

 ینار  .ر هر یز ا ار ا  ر وثرد

: ار100kHz]رنو د  ست[

ر

واآ
AO1-GND

ر ینار

ما وا1آ

: ار/تا نVDC0-10/ mA0-20

اپر و را و تخاJ5 .نتر ر  

ر

جیتا
DO1-CME

ر ینار

ما جیتا1

و  ر ا اا  ز ال د ا جیتا ر ینار

حر ا عا ا0حر 1و Open 

Collector. 

ا ینارCMECOMتص   اپر یرا و 

ینار    آ فهو  عن  د دDO1عا نگا 

،درر+24Vو یا و ا  ک ر  و  .

ینار صا اد اCMEاد، COMر دینار  

+24V.و تص

یر د ا یر ،عا یر ا  ینار  ر تا ذر:

( آ طلا  Float.دا  )

ر

 

T/A-T/B-
T/C

 ا یغT 
ا:  ا یغ یر

250 VAC, 3 A, COSø = 0.4
30 VDC, 1 A P/A-P/B-P/C

 ا یغP]ست

 د رنو[ 

اپر

J12عو ا 

...  ط ا ا ار  صا ه]رنو د  ست[ J3ا PG 

J7ا یپد 
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نور را و  ش ی:
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یپد: ا ا حو

 

 

PRGProgrammingا اتر انو  ر  

ENTERConfirmا اتر ا یر  

Upارقا ا ا اتر ز

Downاارقا ا ا اتر

Shift

 )د  ا و ا(شما ا اتر ما  غییر

ا اتر قد  غییر

RUNRunیپد ا نتر ا  د  تو

STOP/RESStop/Resetار  یپد ا نتر ا  و تواطا ر ا

QUICKQuickر نظیما نو

MF.KMulti-function Keyنظی ا ید
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: ر ر  و د ا ما

☆:نگارنوACاوااا،تراوروغییر.

★:نگارنوACاا،تراورموغییر.

●:تراقددیرداغییریس. 
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ا: اتر د

Function 
Code 

Parameter Name Setting Range Default Property

Group P0: Standard Function Parameters

P0-00 G/P type display 

1: G type (constant torque load) 

2: P type (variable torque load e.g. 
fan and pump) 

Model 
dependent 

●

P0-01 Motor 1 control mode 

0: Sensorless flux vector control 
(SFVC) 

1: Closed-loop vector control  
(CLVC) 

2: Voltage/Frequency (V/F) control 

0 ★

P0-02 Command source selection 

0: Operation panel control (LED 
off) 

1: Terminal control (LED on) 

2: Communication control (LED 
blinking) 

0 ☆

P0-03 
Main frequency source X 

selection 

0: Digital setting (non-retentive at 
power failure) 

1: Digital setting (retentive at power 
failure) 

2: AI1 

3: AI2 

0 ★

P0-03 
Main frequency source X 

selection 

5: Pulse setting (DI5) 

6: Multi-reference 

7: Simple PLC 

8: PID 

9: Communication setting 

0 ★ 

P0-04 
Auxiliary frequency source Y 

selection 
The same as P0-03 (Main frequency 

source X selection) 
0 ★ 

P0-05 
Range of auxiliary frequency 

Y for X and Y operation 
0: Relative to maximum frequency 

1: Relative to main frequency X 
0 ☆ 

P0-06 
Range of auxiliary frequency 

Y for X and Y operation 
0%–150% 100% ☆ 

P0-07 Frequency source selection 

 
Unit's digit (Frequency source 

selection) 

00 ☆ 
0: Main frequency source X 

1: X and Y operation 

(operation relationship determined 
by ten's digit) 

2: Switchover between X and Y 
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3: Switchover between X and "X 
and Y operation" 

4: Switchover between Y and "X 
and Y operation" 

Ten's digit (X and Y operation 
relationship) 

0: X+Y 

1: X-Y 

2: Maximum 

3: Minimum 

P0-08 Preset frequency 
0.00 to maximum frequency (valid 
when frequency source is digital 

setting) 
50.00 Hz ☆ 

P0-09 Rotation direction 
0: Same direction 

1: Reverse direction 
0 ☆ 

P0-10 Maximum frequency 50.00–320.00 Hz 50.00 Hz ★ 

P0-11 
Source of frequency upper 

limit 

0: Set by P0-12 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Communication setting 

0 ★ 

P0-12 Frequency upper limit 
Frequency lower limit (P0-14) to 

maximum frequency (P0-10) 
50.00 Hz ☆ 

P0-13 Frequency upper limit offset 
0.00 Hz to maximum frequency  

(P0-10) 
0.00 Hz ☆ 

P0-14 Frequency lower limit 
0.00 Hz to frequency upper limit  

(P0-12) 
0.00 Hz ☆ 

P0-15 Carrier frequency 0.5–16.0 kHz 
Model 

dependent 
☆ 

P0-16 
Carrier frequency adjustment 

with temperature 
0: No 

1: Yes 
1 ☆ 

P0-17 Acceleration time 1 

0.00–650.00s (P0-19 = 2) 

0.0–6500.0s (P0-19 = 1) 

0–65000s (P0-19 = 0) 

Model 
dependent 

☆ 

P0-18 Deceleration time 1 

0.00–650.00s (P0-19 = 2) 

0.0–6500.0s (P0-19 = 1) 

0–65000s (P0-19 = 0) 

Model 
dependent 

☆ 

P0-19 
Acceleration/Deceleration 

time unit 

0:1s 

1: 0.1s 

2: 0.01s 

1 ★ 

P0-21 
Frequency offset of auxiliary 
frequency source for X and 

Y operation 

0.00 Hz to maximum frequency  
(P0-10) 

0.00 Hz ☆ 

P0-22 
Frequency reference 

resolution 
1: 0.1 Hz 

2: 0.01 Hz 
2 ★ 
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P0-23 
Retentive of digital setting  

frequency upon power failure 
0: Not retentive

1: Retentive 
2 ☆ 

P0-24 
Motor parameter group 

selection 

0: Motor parameter group 1 

1: Motor parameter group 2 

2: Motor parameter group 3 

3: Motor parameter group 4 

0 ★ 

P0-25 
Acceleration/Deceleration 

time base frequency 

0: Maximum frequency (P0-10) 

1: Set frequency 

2: 100 Hz 

0 ★ 

P0-26 Base frequency for UP/ 
DOWN modification during 

running 

0: Running frequency 

1: Set frequency 
0 ★ 

P0-27 
Binding command source to 

frequency source 

Unit's digit (Binding operation 
panel command to frequency 

source) 

000 ☆ 

0: No binding 

1: Frequency source by digital 
setting 

2: AI1 

3: AI2 

5: Pulse setting (DI5) 

6: Multi-reference 

7: Simple PLC 

8: PID 

9: Communication setting 
Ten's digit (Binding terminal 

command to frequency source) 
0–9, same as unit's digit 
Hundred's digit (Binding 

communication command to 
frequency source) 

0–9, same as unit's digit 

P0-28 
Serial communication 

protocol 
0: Modbus protocol 0 ☆ 

Group P1: Motor 1 Parameters 

P1-00 Motor type selection 

0: Common asynchronous motor 

1: Variable frequency 
asynchronous motor 

1 ★ 

P1-01 Rated motor power 0.1–1000.0 kW 
Model 

dependent 
★ 

P1-02 Rated motor voltage 1-2000V 
Model 

dependent 
★
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P1-03 Rated motor current 

0.01-655.35A(AC drive power ≤
55 KW) 

 
0.1-6553.5A(AC drive power ≥ 55

KW) 

Model 
dependent ★ 

P1-04 Rated motor frequency 0.01 Hz to maximum frequency 
Model 

dependent 
★ 

P1-05 Rated motor rotational speed 1–65535 RPM 
Model 

dependent 
★ 

P1-06 
Stator resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-07 
Rotor resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-08 
Leakage inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-09 
Mutual inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.1–6553.5 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.01–-655.35 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-10 
No-load current  

(asynchronous motor) 

0.01 to P1-03 (AC drive power ≤ 55 
kW) 

0.1 to P1-03 (AC drive power >  
55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-16 
Stator resistance  

(synchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-17 
Shaft D inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-18 
Shaft Q inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

P1-20 
Back EMF (synchronous 

motor) 
0.1–6553.5 V 

Model 
dependent 

★ 

P1-27 Encoder pulses per revolution 1–65535 1024 ★
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P1-28 Encoder type 

0: ABZ incremental encoder 

1: UVW incremental encoder 

2: Resolver 

3: SIN/COS encoder 

4: Wire-saving UVW encoder 

Model 
dependent 

★ 

P1-30 
A/B phase sequence of ABZ 

incremental encoder 
0: Forward 

1: Reserve 
0 ★ 

P1-31 Encoder installation angle 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

P1-32 
U, V, W phase sequence of 

UVW encoder 
0: Forward 

1: Reverse 
0 ★ 

P1-33 UVW encoder angle offset 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

P1-34 
Number of pole pairs of 

resolver 
1–65535 1 ★ 

P1-36 
Encoder wire-break fault 

detection time 
0.0s: No action 

0.1–10.0s 
0.0s ★ 

P1-37 Auto-tuning selection 

0: No auto-tuning 

1: Asynchronous motor static auto-
tuning 

2: Asynchronous motor complete 
auto-tuning 

 

0 ★ 

Group P2: Vector Control Parameters 

P2-00 
Speed loop proportional gain 

1 
0–100 30 ☆ 

P2-01 Speed loop integral time 1 0.01–10.00s 0.50s ☆ 

P2-02 Switchover frequency 1 0.00 to P2-05 5.00 Hz ☆ 

P2-03 
Speed loop proportional gain 

2 
0–100 20 ☆ 

P2-04 Speed loop integral time 2 0.01–10.00s 1.00s ☆ 

P2-05 Switchover frequency 2 
P2-02 to maximum output 

frequency 
10.00 Hz ☆ 

P2-06 Vector control slip gain 50%–200% 100% ☆ 

P2-07 
Time constant of speed loop 

filter 
0.000–0.100s 0.000s ☆ 

P2-08 
Vector control overexcitation 

gain 
0–200 64 ☆ 

P2-09 
Torque upper limit source in 

speed control mode 

0: P2-10 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Communication setting 

0 ☆ 

P2-10 
Digital setting of torque  

upper limit in speed control 
mode 

0.0%–200.0% 150.0% ☆ 

P2-13 
Excitation adjustment 

proportional gain 
0–20000 2000 ☆ 
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P2-14 
Excitation adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

P2-15 
Torque adjustment 
proportional gain 

0–20000 2000 ☆ 

P2-16 
Torque adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

P2-17 Speed loop integral property 

Unit's digit: integral separation 

0: Disabled 

1: Enabled 

0 ☆ 

P2-18 
Field weakening mode of 

synchronous motor 

0: No field weakening 

1: Direct calculation 

2: Automatic adjustment 

1 ☆ 

P2-19 
Field weakening depth of 

synchronous motor 
50%–500% 100% ☆ 

P2-20 
Maximum field weakening 

current 
1%–300% 50% ☆ 

P2-21 
Field weakening automatic 

adjustment gain 
10%–500% 100% ☆ 

P2-22 
Field weakening integral 

multiple 
2–10 2 ☆ 

Group P3: V/F Control Parameters 

P3-00 V/F curve setting 

0: Linear V/F 

1: Multi-point V/F 

2: Square V/F 

3: 1.2-power V/F 

4: 1.4-power V/F 

6: 1.6-power V/F 

8: 1.8-power V/F 

9: Reserved 

10: V/F complete separation 

11: V/F half separation 

0 ★ 

P3-01 Torque boost 
0.0% (fixed torque boost) 

0.1%–30.0% 
Model 

dependent 
☆ 

P3-02 
Cut-off frequency of torque 

boost 
0.00 Hz to maximum output 

frequency 
50.00 Hz ★ 

P3-03 
Multi-point V/F frequency 1 

(F1) 
0.00 Hz to P3-05 0.00 Hz ★ 

P3-04 
Multi-point V/F voltage 1 

(V1) 
0.0%–100.0% 0.0% ★ 

P3-05 
Multi-point V/F frequency 2 

(F2) 
P3-03 to P3-07 0.00 Hz ★ 

P3-06 
Multi-point V/F voltage 2 

(V2) 
0.0%–100.0% 0.0% 

★
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P3-07 
Multi-point V/F frequency 3 

(F3) 

P3-05 to rated motor frequency (P1-
04) 

Note: The rated frequencies of 
motors 2, 3, and 4 are respectively 
set in A2-04, A3-04, and A4-04. 

0.00 Hz ★ 

P3-08 
Multi-point V/F voltage 3 

(V3) 
0.0%–100.0% 0.0% ★ 

P3-09 V/F slip compensation gain 0%–200.0% 0.0% ☆ 

P3-10 V/F over-excitation gain 0–200 64 ☆ 

P3-11 
V/F oscillation suppression 

gain 
0–100 

Model 
dependent 

☆ 

P3-13 
Voltage source for V/F 

separation 

0: Digital setting (P3-14) 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Multi-reference 

6: Simple PLC 

7: PID 

8: Communication setting 

100.0% corresponds to the rated 
motor voltage (P1-02, A4-02, 

A502, A6-02). 

0 ☆ 

P3-14 
Voltage digital setting for V/ 

F separation 
0 V to rated motor voltage 0 V ☆ 

P3-15 
Voltage rise time of V/F 

separation 

0.0–1000.0s 

It indicates the time for the voltage 
rising from 0 V to rated motor 

voltage. 

0.0s ☆ 

P3-16 
Voltage decline time of V/F 

separation 

0.0–1000.0s 

It indicates the time for the voltage 
to decline from rated motor voltage  

to 0 V. 

0.0s ☆ 

P3-17 
Stop mode selection upon 

V/F separation 

0: Frequency and voltage declining 
to 0 independently 

1: Frequency declining after voltage 
declines to 0 

0 ☆ 

Group P4: Input Terminals 

P4-00 DI1 function selection 

0: No function 

1: Forward RUN (FWD) 

2: Reverse RUN (REV) 

3: Three-line control 

4: Forward JOG (FJOG) 

5: Reverse JOG (RJOG) 

1 ★ 
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P4-01 DI2 function selection 

6: Terminal UP 

7: Terminal DOWN 

8: Coast to stop 

9: Fault reset (RESET) 

10: RUN pause 

11: Normally open (NO) input of 
external fault 

12: Multi-reference terminal 1 

13: Multi-reference terminal 2 

14: Multi-reference terminal 3 

15: Multi-reference terminal 4 

16: Terminal 1 for acceleration/ 
deceleration time selection 

17: Terminal 2 for acceleration/ 
deceleration time selection 

18: Frequency source switchover 

19: UP and DOWN setting clear 
(terminal, operation panel) 

20: Command source switchover 
terminal 1 

21: Acceleration/Deceleration 
prohibited

22: PID pause 

23: PLC status reset 

24: Swing pause 

25: Counter input 

26: Counter reset 

27: Length count input 

28: Length reset 

29: Torque control prohibited 

4 ★ 

P4-02 DI3 function selection 9 ★ 

P4-03 DI4 function selection 12 ★ 

P4-04 DI5 function selection 13 ★ 

P4-05 DI6 function selection 30: Pulse input (enabled only for 
DI5) 

31:Reserved 

32: Immediate DC braking 

33: Normally closed (NC) input of 
external fault 

34: Frequency modification 
forbidden 

35: Reverse PID action direction 

36: External STOP terminal 1 

0 ★ 

P4-06 DI7 function selection 0 ★ 

P4-07 DI8 function selection 0 ★ 

P4-08 DI9 function selection 0 ★ 
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P4-09 DI10 function selection 

37: Command source switchover 
terminal 2 

38: PID integral pause 

39: Switchover between main 
frequency source X and preset 

frequency 

40: Switchover between auxiliary 
frequency source Y and preset 

frequency 

41: Motor selection terminal 1 

42: Motor selection terminal 2 

43: PID parameter switchover 

44: User-defined fault 1 

45: User-defined fault 2 

46: Speed control/Torque control 
switchover 

47: Emergency stop 

48: External STOP terminal 2 

49: Deceleration DC braking 

50: Clear the current running time 

51: Switchover  between two-line 
mode and three-line mode 

52–59: Reserved 

0 ★ 

P4-10 DI filter time 0.000–1.000s 0.010s ☆ 

P4-11 Terminal command mode 

0: Two-line mode 1 

1: Two-line mode 2 

2: Three-line mode 1 

3: Three-line mode 2 

0 ★ 

P4-12 Terminal UP/DOWN rate 0.01–65.535 Hz/s 1.00 Hz/s ☆ 

P4-13 AI curve 1 minimum input 0.00 V to P4-15 0.00 V ☆ 

P4-14 
Corresponding setting of AI 

curve 1 minimum input 
-100.00%–100.0% 0.0% ☆ 

P4-15 AI curve 1 maximum input P4-13 to 10.00 V 10.00 V ☆ 

P4-16 
Corresponding setting of AI 

curve 1 maximum input 
-100.00%–100.0% 100.0% ☆ 

P4-17 AI1 filter time 0.00–10.00s 0.10s ☆ 

P4-18 AI curve 2 minimum input 0.00 V to P4-20 0.00 V ☆ 

P4-19 
Corresponding setting of AI 

curve 2 minimum input 
-100.00%–100.0% 0.0% ☆ 

P4-20 AI curve 2 maximum input P4-18 to 10.00 V 10.00 V ☆ 

P4-21 
Corresponding setting of AI 

curve 2 maximum input  
-100.00%–100.0% 100.0% ☆ 

P4-22 AI2 filter time 0.00–10.00s 0.10s ☆ 

P4-23 AI curve 3 minimum input 0.00 V to P4-25 0.00 V ☆ 
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P4-24 
Corresponding setting of AI 

curve 3 minimum input 
-100.00%–100.0% 0.0% ☆ 

P4-28 Pulse minimum input 0.00 kHz to P4-30 0.00 kHz ☆ 

P4-29 
Corresponding setting of 

pulse minimum input 
-100.00%–100.0% 0.0% ☆ 

P4-30 Pulse maximum input P4-28 to 50.00 kHz 50.00 kHz ☆ 

P4-31 
Corresponding setting of 

pulse maximum input 
-100.00%–100.0% 100.0% ☆ 

P4-32 Pulse filter time 0.00–10.00s 0.10s ☆ 

P4-33 AI curve selection 

Unit's digit (AI1 curve selection) 

321 ☆ 

Curve 1 (2 points, see P4-13 to P4-
16) 

Curve 2 (2 points, see P4-18 to P4-
21) 

Curve 3 (2 points, see P4-23 to P4-
26) 

Curve 4 (4 points, see A6-00 to A6-
07) 

Curve 5 (4 points, see A6-08 to A6-
15) 

Ten's digit (AI2 curve selection) 
Curve 1 to curve 5 (same as AI1) 

P4-34 
Setting for AI less than 

minimum input  

Unit's digit (Setting for AI1 less 
than minimum input) 

000 ☆ 

0: Minimum value 

1: 0.0% 
Ten's digit (Setting for AI2 less than 

minimum input) 
0, 1 (same as AI1) 

P4-35 DI1 delay time 0.0–3600.0s 0.0s ★ 

P4-36 DI2 delay time 0.0–3600.0s 0.0s ★ 

P4-37 DI3 delay time 0.0–3600.0s 0.0s ★ 

P4-38 DI valid mode selection 1 

Unit's digit (DI1 valid mode) 

00000 ★ 

0: High level valid 

1: Low level valid 
Ten's digit (DI2 valid mode) 

0, 1 (same as DI1) 
Hundred's digit (DI3 valid mode) 

0, 1 (same as DI1) 

P4-38 DI valid mode selection 1 

Thousand's digit (DI4 valid mode) 

00000 ★ 
0, 1 (same as DI1) 

Ten thousand's digit (DI5 valid 
mode) 

0, 1 (same as DI1) 

P4-39 DI valid mode selection 2 

Unit's digit (DI6 valid mode) 

00000 ★ 
0, 1 (same as DI1) 

Ten's digit (DI7 valid mode)
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0, 1 (same as DI1) 

Hundred's digit (DI8 state) 
0, 1 (same as DI1) 

Thousand's digit (DI9 valid mode) 
0, 1 (same as DI1) 

Ten thousand's digit (DI10 valid 
mode) 

0, 1 (same as DI1) 

P4-40 AI2 input signal selection 
0: Voltage  signal 

1: Current signal 
0 ★ 

Group P5: Output Terminals 

P5-00 FM terminal output mode 
0: Pulse output (FMP) 

1: Switch signal output (FMR) 
0 ☆ 

P5-01 
FMR function (opencollector 

output terminal) 

0: No output 

1: AC drive running 

2: Fault output (stop) 

3: Frequency-level detection FDT1 
output 

4: Frequency reached 

5: Zero-speed running (no output at 
stop) 

6: Motor overload pre-warning 

7: AC drive overload pre-warning 

8: Set count value reached 

9: Designated count value reached 

10: Length reached 

11: PLC cycle complete 

12: Accumulative running time 
reached 

13: Frequency limited
14: Torque limited 

15: Ready for RUN 

16: AI1 larger than AI2 

17: Frequency upper limit reached 

18: Frequency lower limit reached 
(no output at stop) 

19: Undervoltage state output 

20: Communication setting 

21: Reserved 

22: Reserved 

23: Zero-speed running 2 (having 
output at stop) 

2 ☆ 

P5-02 Relay function (T/A-T/B-
T/C) 

2 ☆ 

P5-03 
Extension card relay function 

(P/A-P/B-P/C) 
0 ☆ 

P5-04 
DO1 function selection 
(open-collector output 

terminal) 
1 ☆ 
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P5-05 Extension card DO2 function 

24: Accumulative power-on time 
reached 

25: Frequency level detection FDT2 
output 

26: Frequency 1 reached 

27: Frequency 2 reached 

28: Current 1 reached 

29: Current 2 reached 

30: Timing reached 

31: AI1 input limit exceeded 

32: Load becoming 0 

33: Reverse running 

34: Zero current state 

35: Module temperature reached 

36: Software current limit exceeded 

37: Frequency lower limit reached 
(having output at stop) 

38: Alarm output 

39: Motor overheat warning 

40: Current running time reached 

41: Fault output (There is no output 
if it is the coast to stop fault and 

undervoltage occurs.)
 

4 ☆ 

P5-06 FMP function selection 0: Running frequency 

1: Set frequency 

2: Output current 

3: Output torque (absolute value) 

4: Output power 

5: Output voltage 

6: Pulse input 

7: AI1 

8: AI2 

10: Length 

11: Count value 

12: Communication setting 

13: Motor rotational speed 

14: Output current 

15: Output voltage 

16: Output torque (actual value) 

0 ☆ 

P5-07 AO1 function selection 0 ☆ 

P5-08 AO2 function selection 1 ☆ 

P5-09 
Maximum FMP output 

frequency 
0.01–100.00 kHz 50.00 kHz ☆ 

P5-10 AO1 offset coefficient -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

P5-11 AO1 gain -10.00–10.00 1.00 ☆ 
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P5-12 AO2 offset coefficient -100.0%–100.0% 0.00% ☆ 

P5-13 AO2 gain -10.00–10.00 1.00 ☆ 

P5-17 FMR output delay time 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

P5-18 Relay 1 output delay time 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

P5-19 Relay 2 output delay time 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

P5-20 DO1 output delay time 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

P5-21 DO2 output delay time 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

P5-22 DO valid mode selection 

Unit's digit (FMR valid mode) 

00000 ☆ 

0: Positive logic 

1: Negative logic 
Ten's digit (Relay 1 valid mode) 

0, 1 (same as FMR) 
Hundred's digit (Relay 2 valid 

mode) 
0, 1 (same as FMR) 

Thousand's digit (DO1 valid mode) 
0, 1 (same as FMR) 

Ten thousand's digit (DO2 valid 
mode) 

0, 1 (same as FMR) 

P5-23 AO1 output signal selection  
0: Voltage signal 

1: Current signal 
0 ★ 

Group P6: Start/Stop Control 

P6-00 Start mode 

0: Direct start 

1: Rotational speed tracking restart 

2: Pre-excited start (asynchronous 
motor) 

0 ☆ 

P6-01 
Rotational speed tracking 

mode 

0: From frequency at stop 

1: From zero speed 

2: From maximum frequency 

0 ★ 

P6-02 
Rotational speed tracking 

speed 
1–100 20 ☆ 

P6-03 Startup frequency 0.00–10.00 Hz 0.00 Hz ☆ 

P6-04 
Startup frequency holding 

time 
0.0–100.0s 0.0s ★ 

P6-05 
Startup DC braking current/ 

Pre-excited current 
0%–100% 0% ★ 

P6-06 
Startup DC braking time/ Pre-

excited time 
0.0–100.0s 0.0s ★ 

P6-07 
Acceleration/Deceleration 

mode 

0: Linear acceleration/ deceleration 

1: S-curve acceleration/ 
deceleration A 

2: S-curve acceleration/ 
deceleration B 

0 ★ 

P6-08 
Time proportion of S-curve 

start segment 
0.0% to (100.0% – P6-09) 30.0% ★ 
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P6-09 
Time proportion of S-curve 

end segment 
0.0% to (100.0% – P6-08) 30.0% ★ 

P6-10 Stop mode 
0: Decelerate to stop 

1: Coast to stop 
0 ☆ 

P6-11 
Initial frequency of stop DC 

braking 
0.00 Hz to maximum frequency 0.00 Hz ☆ 

P6-12 
Waiting time of stop DC 

braking 
0.0–36.0s 0.0s ☆ 

P6-13 Stop DC braking current 0%–100% 0% ☆ 

P6-14 Stop DC braking time 0.0–36.0s 0.0s ☆ 

P6-15 Brake use ratio 0%–100% 100% ☆ 
Group P7: Operation Panel and Display 

P7-01 MF.K Key function selection 

0: MF.K key disabled 

1: Switchover between operation 
panel control and remote command 

control (terminal or 
communication) 

2: Switchover between forward 
rotation and reverse rotation 

3: Forward JOG 

4: Reverse JOG 

0 ★ 

P7-02 STOP/RESET key function 

0: STOP/RESET key enabled only 
in operation panel control 

1: STOP/RESET key enabled in 
any operation mode 

1 ☆ 

P7-03 
LED display running 

parameters 1 

0000–FFFF 

Bit00: Running frequency 1 (Hz) 

Bit01: Set frequency (Hz) 

Bit02: Bus voltage (V) 

Bit03: Output voltage (V) 

Bit04: Output current (A) 

Bit05: Output power (kW) 

Bit06: Output torque (%) 

Bit07: DI input status 

1F ☆ 

P7-03 
LED display running 

parameters 1 

Bit08: DO output status 

Bit09: AI1 voltage (V) 

Bit10: AI2 voltage (V) 

Bit12: Count value 

Bit13: Length value 

Bit14: Load speed display 

Bit15: PID setting 

1F ☆ 
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P7-04 
LED display running 

parameters 2 

0000–FFFF 

Bit00: PID feedback 

Bit01: PLC stage 

Bit02: Pulse setting frequency 
(kHz) 

Bit03: Running frequency 2 (Hz) 

Bit04: Remaining running time 

Bit05: AI1 voltage before 
correction (V) 

Bit06: AI2 voltage before 

correction (V)  

Bit08: Linear speed 

Bit09: Current power-on time 
(Hour) 

Bit10: Current running time (Min) 

Bit11: Pulse setting frequency (Hz) 

Bit12: Communication setting value 

Bit13: Encoder feedback speed (Hz) 

Bit14: Main frequency X display 
(Hz) 

Bit15: Auxiliary frequency Y 
display (Hz)

 

0 ☆ 

P7-05 LED display stop parameters 

0000–FFFF 

Bit00: Set frequency (Hz) 

Bit01: Bus voltage (V) 

Bit02: DI input status 

Bit03: DO output status 

Bit04: AI1 voltage (V) 

Bit05: AI2 voltage (V) 

Bit07: Count value 

Bit08: Length value 

Bit09: PLC stage 

Bit10: Load speed 

Bit11: PID setting 

Bit12: Pulse setting frequency  
(kHz) 

33 ☆ 

P7-06 
Load speed display 

coefficient 
0.0001–6.5000 1.0000 ☆ 

P7-07 
Heatsink temperature of 

inverter module 
0.0–100.0°C - ● 

P7-08 Temporary software version - - ● 
P7-09 Accumulative running time 0–65535 h - ● 
P7-10 Product number - - ● 
P7-11 Software version - - ● 
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P7-12 
Number of decimal places for 

load speed display 

0: 0 decimal place 

1: 1 decimal place 

2: 2 decimal places 

3: 3 decimal places 

1 ☆ 

P7-13 Accumulative power-on time 0–65535 h 0 h ● 

P7-14 
Accumulative power 

consumption 
0–65535 kWh - ● 

Group P8: Auxiliary Functions 
P8-00 JOG running frequency 0.00 Hz to maximum frequency 2.00 Hz ☆ 

P8-01 JOG acceleration time 0.0–6500.0s 20.0s ☆ 

P8-02 JOG deceleration time 0.0–6500.0s 20.0s ☆ 

P8-03 Acceleration time 2 0.0–6500.0s 
Model 

dependent 
☆ 

P8-04 Deceleration time 2 0.0–6500.0s 
Model 

dependent 
☆ 

P8-05 Acceleration time 3 0.0–6500.0s 
Model 

dependent 
☆ 

P8-06 Deceleration time 3 0.0–6500.0s 
Model 

dependent 
☆ 

P8-07 Acceleration time 4 0.0–500.0s 
Model 

dependent 
☆ 

P8-08 Deceleration time 4 0.0–6500.0s 
Model 

dependent 
☆ 

P8-09 Jump frequency 1 0.00 Hz to maximum frequency 0.00 Hz ☆ 

P8-10 Jump frequency 2 0.00 Hz to maximum frequency 0.00 Hz ☆ 

P8-11 Frequency jump amplitude 0.00 Hz to maximum frequency 0.00 Hz ☆ 

P8-12 
Forward/Reverse rotation 

dead-zone time 
0.0–3000.0s 0.0s ☆ 

P8-13 Reverse control 
0: Enabled 

1: Disabled 
0 ☆ 

P8-14 
Running mode when set 

frequency lower than 
frequency lower limit 

0: Run at frequency lower limit 

1: Stop 

2: Run at zero speed 

0 ☆ 

P8-15 Droop control 0.00–10.00 Hz 0.00 Hz ☆ 

P8-16 
Accumulative power-on time 

threshold 
0–65000 h 0 h ☆ 

P8-17 
Accumulative running time 

threshold 
0–65000 h 0 h ☆ 

P8-18 Startup protection 
0: No 

1: Yes 
0 ☆ 

P8-19 
Frequency detection value 

(FDT1) 
0.00 Hz to maximum frequency 50.00 Hz ☆ 

P8-20 
Frequency detection 

hysteresis (FDT hysteresis 1) 
0.0%–100.0% (FDT1 level) 5.0% ☆ 

P8-21 
Detection range of frequency 

reached 
0.00–100% (maximum frequency) 0.0% ☆ 
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P8-22 
Jump frequency during 

acceleration/deceleration 
0: Disabled1: Enabled 0 ☆ 

P8-25 
Frequency switchover point 
between acceleration time 1 

and acceleration time 2 
0.00 Hz to maximum frequency 0.00 Hz ☆ 

P8-26 
Frequency switchover point 
between deceleration time 1 

and deceleration time 2 
0.00 to maximum frequency 0.00 Hz ☆ 

P8-27 Terminal JOG preferred 0: Disabled1: Enabled 0 ☆ 

P8-28 
Frequency detection value 

(FDT2) 
0.00 to maximum frequency 50.00 Hz ☆ 

P8-29 
Frequency detection 

hysteresis (FDT hysteresis 2) 
0.0%–100.0% (FDT2 level) 5.0% ☆ 

P8-30 
Any frequency reaching 

detection value 1 
0.00 Hz to maximum frequency 50.00 Hz ☆ 

P8-31 
Any frequency reaching 
detection amplitude 1 

0.0%–100.0% (maximum 
frequency) 

0.0% ☆ 

P8-32 
Any frequency reaching 

detection value 2 
0.00 Hz to maximum frequency 50.00 Hz ☆ 

P8-33 
Any frequency reaching 
detection amplitude 2 

0.0%–100.0% (maximum 
frequency) 

0.0% ☆ 

P8-34 Zero current detection level 0.0%–300.0% (rated motor current) 5.0% ☆ 

P8-35 
Zero current detection delay 

time 
0.00–600.00s 0.10s ☆ 

P8-36 Output overcurrent threshold 
0.0% (no detection) 

0.1%–300.0% (rated motor current) 
200.0% ☆ 

P8-37 
Output overcurrent detection 

delay time 
0.00–600.00s 0.00s ☆ 

P8-38 Any current reaching 1 0.0%–300.0% (rated motor current) 100.0% ☆ 

P8-39 
Any current reaching 1 

amplitude 
0.0%–300.0% (rated motor current) 0.0% ☆ 

P8-40 Any current reaching 2 0.0%–300.0% (rated motor current) 100.0% ☆ 

P8-41 
Any current reaching 2 

amplitude 
0.0%–300.0% (rated motor current) 0.0% ☆ 

P8-42 Timing function 
0: Disabled 

1: Enabled 
0 ☆ 

P8-43 Timing duration source 

0: P8-44 

1: AI1 

2: AI2 

 (100% of analog input corresponds 
to the value of P8-44) 

0 ☆ 

P8-44 Timing duration 0.0–6500.0 min 0.0 min ☆ 

P8-45 AI1 input voltage lower limit 0.00 V to P8-46 3.10 V ☆ 

P8-46 AI1 input voltage upper limit P8-45 to 10.00 V 6.80 V ☆ 

P8-47 
Module temperature 

threshold 
0–100°C 75°C ☆ 
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P8-48 Cooling fan control 
0: Fan working during running 

1: Fan working continuously 
0 ☆ 

P8-49 Wakeup frequency 
Dormant frequency (P8-51) to 
maximum frequency (P0-10) 

0.00 Hz ☆ 

P8-50 Wakeup delay time 0.0–6500.0s 0.0s ☆ 

P8-51 Dormant frequency 
0.00 Hz to wakeup frequency (P8- 

49) 
0.00 Hz ☆ 

P8-52 Dormant delay time 0.0–6500.0s 0.0s ☆ 

P8-53 Current running time reached 0.0–6500.0 min 0.0 min ☆ 

P8-54 
Output power correction 

coefficient 
0.00%–200 .0% 100.0% ☆ 

Group P9: Fault and Protection 

P9-00 
Motor overload protection 

selection 
0: Disabled 

1: Enabled 
1 ☆ 

P9-01 
Motor overload protection 

gain 
0.20–10.00 1.00 ☆ 

P9-02 
Motor overload warning 

coefficient 
50%–100% 80% ☆ 

P9-03 Overvoltage stall gain 0 (no stall overvoltage)–100 0 ☆ 

P9-04 
Overvoltage stall protective 

voltage 
120%–150% 130% ☆ 

P9-05 Overcurrent stall gain 0–100 20 ☆ 

P9-06 
Overcurrent stall protective 

current 
100%–200% 150% ☆ 

P9-07 
Short-circuit to ground upon 

power-on 
0: Disabled 

1: Enabled 
1 ☆ 

P9-09 Fault auto reset times 0–20 0 ☆ 

P9-10 
DO action during fault auto 

reset 
0: Not act 

1: Act 
0 ☆ 

P9-11 
Time interval of fault auto 

reset 
0.1s–100.0s 1.0s ☆ 

P9-12 
Input phase loss protection/ 

contactor energizing 
protection selection 

Unit's digit: Input phase loss 
protection 

Ten's digit: Contactor energizing 

protection 0: Disabled 

1: Enabled 

11 ☆ 

P9-13 
Output phase loss protection 

selection 
0: Disabled 

1: Enabled 
1 ☆ 
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P9-14 1st fault type 

0: No fault 

1: Reserved 

2: Overcurrent during acceleration  

3: Overcurrent during deceleration 

4: Overcurrent at constant speed 

5: Overvoltage during acceleration  

6: Overvoltage during deceleration 

7: Overvoltage at constant speed  

8: Buffer resistance overload 

9: Undervoltage 

10: AC drive overload 

11: Motor overload 

12:Power input phase loss 

13: Power output phase loss 

14: Module overheat 

15: External equipment fault 

16: Communication fault 

17: Contactor fault 

18: Current detection fault 

19: Motor auto-tuning fault 

20: Encoder/PG card fault 

21: EEPROM read-write fault 

22: AC drive hardware fault 

23: Short circuit to ground 

24: Reserved 

25: Reserved 

26: Accumulative running time 
reached 

27: User-defined fault 1 

28: User-defined fault 2 

29: Accumulative power-on time 
reached 

30: Load becoming 0 

31: PID feedback lost during 
running 

- ● 

P9-15 2nd fault type - ● 
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P9-16 3rd (latest) fault type 

40: With-wave current limit fault 

41: Motor switchover fault during 
running 

42: Too large speed deviation 

43: Motor over-speed 

45: Motor overheat 

51: Initial position fault 

- ● 

P9-17 Frequency upon 3rd fault - - ● 
P9-18 Current upon 3rd fault - - ● 
P9-19 Bus voltage upon 3rd fault - - ● 
P9-20 DI status upon 3rd fault - - ● 

P9-21 
Output terminal status upon 

3rd fault 
- - ● 

P9-22 
AC drive status upon 3rd 

fault 
- - ● 

P9-23 Power-on time upon 3rd fault - - ● 

P9-24 Running time upon 3rd fault - - ● 
P9-27 Frequency upon 2nd fault - - ● 
P9-28 Current upon 2nd fault - - ● 
P9-29 Bus voltage upon 2nd fault - - ● 
P9-30 DI status upon 2nd fault - - ● 

P9-31 
Output terminal status upon 

2nd fault 
- - ● 

P9-32 Frequency upon 2nd fault - - ● 
P9-33 Current upon 2nd fault - - ● 
P9-34 Bus voltage upon 2nd fault - - ● 
P9-37 DI status upon 1st fault - - ● 

P9-38 
Output terminal status upon 

1st fault 
- - ● 

P9-39 Frequency upon 1st fault - - ● 
P9-40 Current upon 1st fault - - ● 
P9-41 Bus voltage upon 3rd fault - - ● 
P9-42 DI status upon 1st fault - - ● 

P9-43 
Output terminal status upon 

1st fault 
- - ● 

P9-44 Frequency upon 1st  fault - - ● 

P9-47 
Fault protection action 

selection 1 

Unit's digit (Motor overload, Err11) 

00000 ☆ 

0: Coast to stop 

1: Stop according to the stop  
mode 

2: Continue to run 
Ten's digit (Power input phase loss, 

Err12) 
Same as unit's digit 

Hundred's digit (Power output 
phase loss, Err13) 

Same as unit's digit 
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Thousand's digit (External 
equipment fault, Err15) 

Same as unit's digit 
Ten thousand's digit  

(Communication fault, Err16) 
Same as unit's digit 

P9-48 
Fault protection action 

selection 2 

Unit's digit (Encoder fault, Err20) 

00000 ☆ 

0: Coast to stop 

1: Switch over to V/F control, stop 
according to the stop mode 

2: Switch over to V/F control, 
continue to run 

Ten's digit (EEPROM read-write 
fault, Err21) 

0: Coast to stop 

1: Stop according to the stop  
mode 

P9-48 
Fault protection action 

selection 2 

Hundred's digit: reserved 

00000 ☆ 

Thousand's digit (Motor overheat,  
Err25) 

Same as unit's digit in P9-47 
Ten thousand's digit (Accumulative 

running time reached) 
Same as unit's digit in P9-47 

P9-49 
Fault protection action 

selection 3 

Unit's digit (User-defined fault 1,  
Err27) 

00000 ☆ 

Same as unit's digit in P9-47 
Ten's digit (User-defined fault 2,  

Err28) 
Same as unit's digit in P9-47 

Hundred's digit (Accumulative 
power-on time reached, Err29) 
Same as unit's digit in P9-47 

Thousand's digit (Load becoming  
0, Err30) 

0: Coast to stop 

1: Stop according to the stop  
mode 

2: Continue to run at 7% of rated 
motor frequency and resume to the 
set frequency if the load recovers 
Ten thousand's digit (PID feedback 

lost during running, Err31) 
Same as unit's digit in P9-47 

P9-50 
Fault protection action 

selection 4 

Unit's digit (Too large speed 
deviation, Err42) 

00000 ☆ Same as unit's digit in P9-47 
Ten's digit (Motor over-speed,  

Err43) 
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Same as unit's digit in P9-47 
Hundred's digit (Initial position 

fault, Err51) 
Same as unit's digit inP9-47 

Thousand's digit (Speed feedback 
fault, Err52) 

Same as unit's digit in P9-47 
Ten thousand's digit: Reserved 

P9-54 
Frequency selection for 

continuing to run upon fault 

0: Current running frequency 

1: Set frequency 

2: Frequency upper limit 

3: Frequency lower limit 

4: Backup frequency upon 
abnormality 

0 ☆ 

P9-55 
Backup frequency upon 

abnormality 
0.0%–100.0% (maximum 

frequency) 
100.0% ☆ 

P9-56 
Type of motor temperature 

sensor 

0: No temperature sensor 

1: PT100 

2: PT1000 

1 ☆ 

P9-57 
Motor overheat protection 

threshold 
0–200°C 110°C ☆ 

P9-58 
Motor overheat warning 

threshold 
0–200°C 90°C ☆ 

P9-59 
Action selection at 

instantaneous power failure 

0: Invalid 

1: Decelerate 

2: Decelerate to stop 

0 ☆ 

P9-60 
Action pause judging voltage 

at instantaneous power  
failure 

80.0%–100.0% 90.0% ☆ 

P9-61 
Voltage rally judging time at 
instantaneous power failure 

0.00–100.00s 0.50s ☆ 

P9-62 
Action judging voltage at 

instantaneous power failure 
60.0%–100.0% (standard bus 

voltage) 
80.0% ☆ 

P9-63 
Protection upon load 

becoming 0 
0: Disabled 

1: Enabled 
0 ☆ 

P9-64 
Detection level of load 

becoming 0 
0.0%–100.0% (rated motor current) 10.0% ☆ 

P9-65 
Detection time of load 

becoming 0 
0.0–60.0s 1.0s ☆ 

P9-67 Over-speed detection value 0.0%–50.0% (maximum frequency) 20.0% ☆ 

P9-68 Over-speed detection time 0.0–60.0s 1.0s ☆ 

P9-69 
Detection value of too large 

speed deviation 
0.0%–50.0% (maximum frequency) 20.0% ☆ 

P9-70 
Detection time of too large 

speed deviation 
0.0–60.0s 5.0s ☆ 
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Group PA: Process Control PID Function 

PA-00 PID setting source 

0: PA-01 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Communication setting 

6: Multi-reference 

0 ☆ 

PA-01 PID digital setting 0.0%–100.0% 50.0% ☆ 

PA-02 PID feedback source 

0: AI1 

1: AI2 

3: AI1 – AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Communication setting 

6: AI1 + AI2 

7: MAX (|AI1|, |AI2|) 

8: MIN (|AI1|, |AI2|) 

0 ☆ 

PA-03 PID action direction 
0: Forward action 

1: Reverse action 
0 ☆ 

PA-04 PID setting feedback range 0–65535 1000 ☆ 

PA-05 Proportional gain Kp1 0.0–100.0 20.0 ☆ 

PA-06 Integral time Ti1 0.01–10.00s 2.00s ☆ 

PA-07 Differential time Td1 0.00–10.000 0.000s ☆ 

PA-08 
Cut-off frequency of PID 

reverse rotation 
0.00 to maximum frequency 2.00 Hz ☆ 

PA-09 PID deviation limit 0.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PA-10 PID differential limit 0.00%–100.00% 0.10% ☆ 

PA-11 PID setting change time 0.00–650.00s 0.00s ☆ 

PA-12 PID feedback filter time 0.00–60.00s 0.00s ☆ 

PA-13 PID output filter time 0.00–60.00s 0.00s ☆ 

PA-14 Reserved - - ☆ 

PA-15 Proportional gain Kp2 0.0–100.0 20.0 ☆ 

PA-16 Integral time Ti2 0.01–10.00s 2.00s ☆ 

PA-17 Differential time Td2 0.000–10.000s 0.000s ☆ 

PA-18 
PID parameter switchover 

condition 

0: No switchover 

1: Switchover via DI 

2: Automatic switchover based on 
deviation 

0 ☆ 

PA-19 
PID parameter switchover 

deviation 1 
0.0% to PA-20 20.0% ☆ 

PA-20 
PID parameter switchover 

deviation 2 
PA-19 to 100.0% 80.0% ☆ 

PA-21 PID initial value 0.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PA-22 PID initial value holding time 0.00–650.00s 0.00s ☆ 
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PA-23 
Maximum deviation between 
two PID outputs in forward 

direction 
0.00%–100.00% 1.00% ☆ 

PA-24 
Maximum deviation between 
two PID outputs in reverse 

direction 
0.00%–100.00% 1.00% ☆ 

PA-25 PID integral property 

Unit's digit (Integral separated) 

00 ☆ 

0: Invalid 

1: Valid 
Ten's digit (Whether to stop integral 
operation when the output reaches 

the limit) 
0: Continue integral operation 

1: Stop integral operation 

PA-26 
Detection value of  

PID feedback loss 

0.0%: Not judging feedback loss 

0.1%–100.0% 
0.0% ☆ 

PA-27 
Detection time of  

PID feedback loss 
0.0–20.0s 0.0s ☆ 

PA-28 PID operation at stop 
0: No PID operation at stop 

1: PID operation at stop 
0 ☆ 

Group PB: Swing Frequency, Fixed Length and Count 

PB-00 
Swing frequency setting 

mode 

0: Relative to the central frequency 

1: Relative to the maximum 
frequency 

0 ☆ 

PB-01 Swing frequency amplitude 0.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PB-02 Jump frequency amplitude 0.0%–50.0% 0.0% ☆ 

PB-03 Swing frequency cycle 0.0–3000.0s 10.0s ☆ 

PB-04 
Triangular wave rising time 

coefficient 
0.0%–100.0% 50.0% ☆ 

PB-05 Set length 0–65535 m 1000 m ☆ 

PB-06 Actual length 0–65535 m 0 m ☆ 

PB-07 Number of pulses per meter 0.1–6553.5 100.0 ☆ 

PB-08 Set count value 1–65535 1000 ☆ 

PB-09 Designated count value 1–65535 1000 ☆ 
Group PC: Multi-Reference and Simple PLC Function 

PC-00 Reference 0 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-01 Reference 1 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-02 Reference 2 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-03 Reference 3 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-04 Reference 4 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-05 Reference 5 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-06 Reference 6 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-07 Reference 7 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-08 Reference 8 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-09 Reference 9 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 
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PC-10 Reference 10 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-11 Reference 11 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-12 Reference 12 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-13 Reference 13 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-14 Reference 14 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-15 Reference 15 -100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

PC-16 Simple PLC running mode 

0: Stop after the AC drive runs one 
cycle 

1: Keep final values after the AC 
drive runs one cycle 

2: Repeat after the AC drive runs 
one cycle 

0 ☆ 

PC-17 
Simple PLC retentive 

selection 

Unit's digit (Retentive upon power 
failure) 

00 ☆ 

0: No 

1: Yes 
Ten's digit (Retentive upon stop) 

0: No 

1: Yes 

PC-18 
Running time of simple PLC 

reference 0 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-19 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
0 

0–3 0 ☆ 

PC-20 
Running time of simple PLC 

reference 1 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-21 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
1 

0–3 0 ☆ 

PC-22 
Running time of simple PLC 

reference 2 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-23 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
2 

0–3 0 ☆ 

PC-24 
Running time of simple PLC 

reference 3 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-25 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
3 

0–3 0 ☆ 

PC-26 
Running time of simple PLC 

reference 4 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-27 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
4 

0–3 0 ☆ 

PC-28 
Running time of simple PLC 

reference 5 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 
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PC-29 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
5 

0–3 0 ☆ 

PC-30 
Running time of simple PLC 

reference 6 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-31 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
6 

0–3 0 ☆ 

PC-32 
Running time of simple PLC 

reference 7 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-33 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
7 

0–3 0 ☆ 

PC-34 
Running time of simple PLC 

reference 8 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-35 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
8 

0–3 0 ☆ 

PC-36 
Running time of simple PLC 

reference 9 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-37 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
9 

0–3 0 ☆ 

PC-38 
Running time of simple PLC 

reference 10 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-39 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
10 

0–3 0 ☆ 

PC-40 
Running time of simple PLC 

reference 11 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-41 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
11 

0–3 0 ☆ 

PC-42 
Running time of simple PLC 

reference 12 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-43 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
12 

0–3 0 ☆ 

PC-44 
Running time of simple PLC 

reference 13 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-45 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
13 

0–3 0 ☆ 

PC-46 
Running time of simple PLC 

reference 14 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 

PC-47 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
14 

0–3 0 ☆ 

PC-48 
Running time of simple PLC 

reference 15 
0.0–6553.5s (h) 0.0s (h) ☆ 
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PC-49 
Acceleration/deceleration 

time of simple PLC reference 
15 

0–3 0 ☆ 

PC-50 
Time unit of simple PLC 

running  0: s (second)1:h (hour) 0 ☆ 

PC-51 Reference 0 source 

0: Set by FC-00 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting 

5: PID 

6: Set by preset frequency (F0- 
08), modified via terminal UP/ 

DOWN 

0 ☆ 

Group PD: Communication Parameters 

PD-00 Baud rate 

Unit's digit (Modbus baud rate) 

6005 ☆ 

0: 300 BPs 

1: 600 BPs 

2: 1200 BPs 

3: 2400 BPs 

4: 4800 BPs 

5: 9600 BPs 

6: 19200 BPs 

7: 38400 BPs 

8: 57600 BPs 

9: 115200 BPs 

 

PD-01  Data format 

0: No check, data format <8,N,2> 

1: Even parity check, data format 
<8,E,1> 

2: Odd Parity check, data format 
<8,O,1> 

3: No check, data format <8,N,1> 

Valid for Modbus 

0 ☆ 

PD-02 Local address 
0: Broadcast address 

1–247 
1 ☆ 

PD-03 Response delay 
0–20 ms 

Valid for Modbus 
2 ms ☆ 

PD-04 Communication timeout 

0.0s (invalid) 

0.1–60.0s 

Valid for Modbus 

0.0s ☆ 

PD-05 Modbus protocol selection  
Unit's digit: Modbus protocol 

30 ☆ 0: Non-standard Modbus protocol 

1: Standard Modbus protocol 

PD-06 
Communication reading 

current resolution 
0: 0.01A 

1: 0.1A 
0 ☆ 
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Group PE: User-defined Parameters 
PE-00 User-defined function code 0 

P0-00 to PP-xx 

A0-00 to Ax-xx 

U0-xx to U0-xx 

P0-10 ☆ 

PE-01 User-defined function code 1 P0-02 ☆ 

PE-02 User-defined function code 2 P0-03 ☆ 

PE-03 User-defined function code 3 P0-07 ☆ 

PE-04 User-defined function code 4 P0-08 ☆ 

PE-05 User-defined function code 5 P0-17 ☆ 

PE-06 User-defined function code 6 P0-18 ☆ 

PE-07 User-defined function code 7 P3-00 ☆ 

PE-08 User-defined function code 8 P3-01 ☆ 

PE-09 User-defined function code 9 P4-00 ☆ 

PE-10 
User-defined function code 

10 
P4-01 ☆ 

PE-11 
User-defined function code 

11 
P4-02 ☆ 

PE-12 
User-defined function code 

12 
P5-04 ☆ 

PE-13 
User-defined function code 

13 
P5-07 ☆ 

PE-14 
User-defined function code 

14 
P6-00 ☆ 

PE-15 
User-defined function code 

15 

P0-00 to PP-xx 

A0-00 to Ax-xx 

U0-xx to U0-xx 

P6-10 ☆ 

PE-16 
User-defined function code 

16 
P0-00 ☆ 

PE-17 
User-defined function code 

17 
P0-00 ☆ 

PE-18 
User-defined function code 

18 
P0-00 ☆ 

PE-19 
User-defined function code 

19 
P0-00 ☆ 

PE-20 
User-defined function code 

20 
P0-00 ☆ 

PE-21 
User-defined function code 

21 
P0-00 ☆ 

PE-22 
User-defined function code 

22 
P0-00 ☆ 

PE-23 
User-defined function code 

23 
P0-00 ☆ 

PE-24 
User-defined function code 

24 
P0-00 ☆ 

PE-25 
User-defined function code 

25 
P0-00 ☆ 

PE-26 
User-defined function code 

26 
P0-00 ☆ 

PE-27 
User-defined function code 

27 
P0-00 ☆ 
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PE-28 
User-defined function code 

28 
P0-00 ☆ 

PE-29 
User-defined function code 

29 
P0-00 ☆ 

Group PP: Function Code Management 
PP-00 User password 0–65535 0 ☆ 

PP-01 Restore default settings 

0: No operation 

01: Restore factory settings except 

motor parameters 

02: Clear records  
04: Restore user backup 

parameters  
501: Back up current user 

parameters 

0 ★ 

PP-02 
AC drive parameter display 

property 

Unit's digit (Group U display 
selection) 

11 ★ 

0: Not display 

1: Display 
Ten's digit (Group A display 

selection) 
0: Not display 

1: Display 

PP-03 
Individualized  

parameter display property 

Unit's digit (User-defined 
parameter display selection) 

   00 ☆ 

0: Not display 

1: Display 
Ten's digit (User-modified 

parameter display selection) 
0: Not display 

1: Display 

PP-04 
Parameter modification 

property 
0: Modifiable 

1: Not modifiable 
0 ☆ 

Group A0: Torque Control and Restricting Parameters 

A0-00 
Speed/Torque control 

selection 
0: Speed control 

1: Torque control 
0 ★ 

A0-01 
Torque setting source in 

torque control 

0: Digital setting (A0-03) 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Communication setting 

6: MIN (AI1, AI2) 

7: MAX (AI1, AI2) Full range of 
values 1–7 corresponds to the 

digital setting of A0-03. 

0 ★ 

A0-03 
Torque digital setting in 

torque control 
-200.0%–200.0% 150.0% ☆ 
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A0-05 
Forward maximum 

frequency in torque control 
0.00 Hz to maximum frequency  

(P0-10) 
50.00 Hz ☆ 

A0-06 
Reverse maximum 

frequency in torque control 
0.00 Hz to maximum frequency  

(P0-10) 
50.00 Hz ☆ 

A0-07 
Acceleration time in torque 

control 
0.00–65000s 0.00s ☆ 

A0-08 
Deceleration time in torque 

control 
0.00–65000s 0.00s ☆ 

Group A1: Virtual DI (VDI)/Virtual DO (VDO) 

A1-00 VDI1 function selection 0–59     0 ★ 

A1-01 VDI2 function selection 0–59     0 ★ 

A1-02 VDI3 function selection 0–59     0 ★ 

A1-03 VDI4 function selection 0–59     0 ★ 

A1-04 VDI5 function selection 0–59    0 ★ 

A1-05 VDI state setting mode 

Unit's digit (VDI1) 

00000 ★ 

0: Decided by state of VDOx 

1: Decided by A1-06 
Ten's digit (VDI2) 

0, 1 (same as VDI1) 
Hundred's digit (VDI3) 

0, 1 (same as VDI1) 
Thousand's digit (VDI4) 

0, 1 (same as VDI1) 
Ten thousand's digit (VDI5) 

0, 1 (same as VDI1) 

A1-06 VDI state selection 

Unit's digit (VDI1) 

00000 ★ 

0: Invalid 

1: Valid 
Ten's digit (VDI2) 

0, 1 (same as VDI1) 
Hundred's digit (VDI3) 

0, 1 (same as VDI1) 
Thousand's digit (VDI4) 

0, 1 (same as VDI1) 
Ten thousand's digit (VDI5) 

0, 1 (same as VDI1) 

A1-07 
Function selection for AI1 

used as DI 
0–59 0 ★ 

A1-08 
Function selection for AI2 

used as DI 
0–59 0 ★ 

A1-10 
State selection for AI used as 

DI 

Unit's digit (AI1) 

000 ★ 

0: High level valid 

1: Low level valid 
Ten's digit (AI2) 

0, 1 (same as unit's digit) 
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A1-11 VDO1 function selection 

0: Short with physical DIx 
internally 

1–40: Refer to function selection of 
physical DO in group P5. 

0 ☆ 

A1-12 VDO2 function selection 

0: Short with physical DIx 
internally 

1–40: Refer to function selection of 
physical DO in group P5. 

0 ☆ 

A1-13 VDO3  function selection 

0: Short with physical Dix 
internally 

1–40: Refer to function selection of 
physical DO in group P5. 

0 ☆ 

A1-14 VDO4 function selection 

0: Short with physical Dix 
internally 

1–40: Refer to function selection of 
physical DO in group P5. 

0 ☆ 

A1-15 VDO5 function selection 

0: Short with physical Dix 
internally 

1–40: Refer to function selection of 
physical DO in group P5. 

0 ☆ 

A1-16 VDO1 output delay 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

A1-17 VDO2 output delay 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

A1-18 VDO3 output delay 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

A1-19 VDO4 output delay 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

A1-20 VDO5 output delay 0.0–3600.0s 0.0s ☆ 

A1-21 VDO state selection 

Unit's digit (VDO1) 

00000 ☆ 

0: Positive logic 

1: Reverse logic 
Ten's digit (VDO2) 

0, 1 (same as unit's digit) 
Hundred's digit (VDO3) 
0, 1 (same as unit's digit) 
Thousand's digit (VDO4) 
0, 1 (same as unit's digit) 

Ten thousand's digit (VDO5) 
0, 1 (same as unit's digit) 

Group A2: Motor 2 Parameters 

A2-00 

Motor type selection 

 

0: Common asynchronous motor 

1: Variable frequency 
asynchronous motor 

2: Permanent magnetic 
synchronous motor 

0 ★ 

A2-01 Rated motor power 0.1–1000.0 kW 
Model 

dependent 
★
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A2-02 
Rated motor voltage 

Rated motor current 

1–2000 V 
Model 

dependent 
★ 

A2-03  

0.1–6553.5 A (AC drive power >  
55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-04 Rated motor frequency 0.01 Hz to maximum frequency 
Model 

dependent 
★ 

A2-05 Rated motor rotational speed 1–65535 RPM 
Model 

dependent 
★ 

A2-06 
Stator resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-07 
Rotor resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-08 
Leakage inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power 
≤ 55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-09 
Mutual inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.1–6553.5 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.01–655.35 mH (AC drive power  
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-10 
No-load current  

(asynchronous motor) 

0.01 A to A2-03 (AC drive power 
≤ 55 kW) 

0.1 A to A2-03 (AC drive power >  
55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-16 
Stator resistance  

(synchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-17 
Shaft D inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-18 
Shaft Q inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A2-20 
Back EMF (synchronous 

motor) 
0.1–6553.5 V 

Model 
dependent 

★ 

A2-27 Encoder pulses per revolution 1–65535 1024 
★
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A2-28 Encoder type 

0: ABZ incremental encoder 

1: UVW incremental encoder 

2: Resolver 

3: SIN/COS encoder 

4: Wire-saving UVW encoder 

0 ★ 

A2-30 
A, B phase sequence of ABZ 

incremental encoder 
0: Forward 

1: Reserve 
0 ★ 

A2-31 Encoder installation angle 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

A2-32 
U, V, W phase sequence of 

UVW encoder 
0: Forward 

1: Reverse 
0 ★ 

A2-33 UVW encoder angle offset 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

A2-34 
Number of pole pairs of 

resolver 
1–65535 1 ★ 

A2-36 
Encoder wire-break fault 

detection time 
0.0s: No action 

0.1–10.0s 
0.0s ★ 

A2-37 Auto-tuning selection 

0: No auto-tuning 

1: Asynchronous motor static auto-
tuning 

2: Asynchronous motor complete 
auto-tuning 

11: Synchronous motor with-load 
auto-tuning 

12: Synchronous motor no-load 
auto-tuning 

0 ★ 

A2-38 
Speed loop proportional gain 

1 
0–100 30 ☆ 

A2-39 Speed loop integral time 1 0.01–10.00s 0.50s ☆ 

A2-40 Switchover frequency 1 0.00 to A2-43 5.00 Hz ☆ 

A2-41 
Speed loop proportional gain 

2 
0–100 15 ☆ 

A2-42 Speed loop integral time 2 0.01–10.00s 1.00s ☆ 

A2-43 Switchover frequency 2 
A2-40 to maximum output 

frequency 
10.00 Hz ☆ 

A2-44 Vector control slip gain 50%–200% 100% ☆ 

A2-45 
Time constant of speed loop 

filter 
0.000–0.100s 0.000s ☆ 

A2-46 
Vector control overexcitation 

gain 
0–200 64 ☆ 
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A2-47 
Torque upper limit source in 

speed control mode 

0: A2-48 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Via communication 

6: MIN(AI1,AI2) 

7: MIN(AI1,AI2) 

0 ☆ 

A2-48 
Digital setting of torque  

upper limit in speed control 
mode 

0.0%–200.0% 150.0% ☆ 

A2-51 
Excitation adjustment 

proportional gain 
0–20000 2000 ☆ 

A2-52 
Excitation adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

A2-53 
Torque adjustment 
proportional gain 

0–20000 2000 ☆ 

A2-54 
Torque adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

A2-55 Speed loop integral property 

Unit's digit: Integral separated 

0: Disabled 

1: Enabled 

0 ☆ 

A2-56 
Field weakening mode of 

synchronous motor 

0: No field weakening 

1: Direct calculation 

2: Adjustment 

0 ☆ 

A2-57 
Field weakening degree of 

synchronous motor 
50%–500% 100% ☆ 

A2-58 
Maximum field weakening 

current 
1%–300% 50% ☆ 

A2-59 
Field weakening automatic 

adjustment gain 
10%–500% 100% ☆ 

A2-60 
Field weakening integral 

multiple 
2–10 2 ☆ 

A2-61 Motor 2 control mode 

0: Sensorless flux vector control 
(SFVC ) 

1: Closed-loop vector control 
(CLVC) 

2: Voltage/Frequency (V/F) control 

0 ☆ 

A2-62 
Motor 2 acceleration/ 

deceleration time 

0: Same as motor 1 

1: Acceleration/Deceleration time 1 

2: Acceleration/Deceleration time 2 

3: Acceleration/Deceleration time 3 

4: Acceleration/Deceleration time 4 

0 ☆ 

A2-63 Motor 2 torque boost 
0.0%: Automatic torque boost 

0.1%–30.0% 
Model 

dependent 
☆ 

A2-65 
Motor 2 oscillation 
suppression gain 

0–100 
Model 

dependent 
☆ 
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Group A3: Motor 3 Parameters 

A3-00 Motor type selection 

0: Common asynchronous motor 

1: Variable frequency 
asynchronous motor 

2: Permanent magnetic 
synchronous motor 

0 ★ 

A3-01 Rated motor power 0.1–1000.0 kW 
Model 

dependent 
★ 

A3-02 Rated motor voltage 

Rated motor current 

1–2000 V Model 
dependent 

★ 

A3-03 
 

0.1–6553.5 A (AC drive power >  
55 kW) 

★ 

A3-04 Rated motor frequency 0.01 Hz to maximum frequency 
Model 

dependent 
★ 

A3-05 Rated motor rotational speed 1–65535 RPM 
Model 

dependent 
★ 

A3-06 
Stator resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-07 
Rotor resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-08 
Leakage inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-09 
Mutual inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.1–6553.5 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.01–655.35 mH (AC drive power  
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-10 
No-load current  

(asynchronous motor) 

0.01 A to A2-03 (AC drive power ≤
55 kW) 

0.1 A to A2-03 (AC drive power >  
55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-16 
Stator resistance  

(synchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-17 
Shaft D inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A3-18 
Shaft Q inductance  

(synchronous motor) 
0.01–655.35 mH (AC drive power ≤

55 kW) 
Model 

dependent 
★ 
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0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

A3-20 
Back EMF (synchronous 

motor) 
0.1–6553.5 V 

Model 
dependent 

★ 

A3-27 Encoder pulses per revolution 1–65535 1024 ★ 

A3-28 Encoder type 

0: ABZ incremental encoder 

1: UVW incremental encoder 

2: Resolver 

3: SIN/COS encoder 

4: Wire-saving UVW encoder 

0 ★ 

A3-30 
A, B phase sequence of ABZ 

incremental encoder 
0: Forward 

1: Reserve 
0 ★ 

A3-31 Encoder installation angle 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

A3-32 
U, V, W phase sequence of 

UVW encoder 
0: Forward 

1: Reverse 
0 ★ 

A3-33 UVW encoder angle offset 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

A3-34 
Number of pole pairs of 

resolver 
1–65535 1 ★ 

A3-36 
Encoder wire-break fault 

detection time 
0.0s: No action 

0.1–10.0s 
0.0s ★ 

A3-37 Auto-tuning selection 

0: No auto-tuning 

1: Asynchronous motor static auto-
tuning 

2: Asynchronous motor complete 
auto-tuning 

11: Synchronous motor with-load 
auto-tuning 

12: Synchronous motor no-load 
auto-tuning 

0 ★ 

A3-38 
Speed loop proportional gain 

1 
0–100 30 ☆ 

A3-39 Speed loop integral time 1 0.01–10.00s 0.50s ☆ 

A3-40 Switchover frequency 1 0.00 to A2-43 5.00 Hz ☆ 

A3-41 
Speed loop proportional gain 

2 
0–100 15 ☆ 

A3-42 Speed loop integral time 2 0.01–10.00s 1.00s ☆ 

A3-43 Switchover frequency 2 
A2-40 to maximum output 

frequency 
10.00 Hz ☆ 

A3-44 Vector control slip gain 50%–200% 100% ☆ 

A3-45 
Time constant of speed loop 

filter 
0.000–0.100s 0.000s ☆ 

A3-46 
Vector control overexcitation 

gain 
0–200 64 ☆ 
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A3-47 
Torque upper limit source in 

speed control mode 

0: A2-48 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Via communication 

6: MIN (AI1,AI2) 

7: MAX (AI1,AI2) 

0 ☆ 

A3-48 
Digital setting of torque  

upper limit in speed control 
mode 

0.0%–200.0% 150.0% ☆ 

A3-51 
Excitation adjustment 

proportional gain 
0–20000 2000 ☆ 

A3-52 
Excitation adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

A3-53 
Torque adjustment 
proportional gain 

0–20000 2000 ☆ 

A3-54 
Torque adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

A3-55 Speed loop integral property 

Unit's digit: Integral separated 

0: Disabled 

1: Enabled 

0 ☆ 

A3-56 
Field weakening mode of 

synchronous motor 

0: No field weakening 

1: Direct calculation 

2: Adjustment 

0 ☆ 

A3-57 
Field weakening degree of 

synchronous motor 
50%–500% 100% ☆ 

A3-58 
Maximum field weakening 

current 
1%–300% 50% ☆ 

A3-59 
Field weakening automatic 

adjustment gain 
10%–500% 100% ☆ 

A3-60 
Field weakening integral 

multiple 
2–10 2 ☆ 

A3-61 Motor 2 control mode 

0: Sensorless flux vector control 
(SFVC ) 

1: Closed-loop vector control 
(CLVC) 

2: Voltage/Frequency (V/F) control 

0 ☆ 

A3-62 
Motor 2 acceleration/ 

deceleration time 

0: Same as motor 1 

1: Acceleration/Deceleration time 1 

2: Acceleration/Deceleration time 2 

3: Acceleration/Deceleration time 3 

4: Acceleration/Deceleration time 4 

0 ☆ 

A3-63 Motor 2 torque boost 
0.0%: Automatic torque boost 

0.1%–30.0% 
Model 

dependent 
☆ 

A3-65 
Motor 2 oscillation 
suppression gain 

0–100 
Model 

dependent 
☆ 
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Group A4: Motor 4 Parameters 

A4-00 Motor type selection 

0: Common asynchronous motor 

1: Variable frequency asynchronous 
motor 

2: Permanent magnetic synchronous 
motor 

0 ★ 

A4-01 Rated motor power 0.1–1000.0 kW 
Model 

dependent 
★ 

A4-02 Rated motor voltage 1–2000 V 
Model 

dependent 
★ 

A4-03 Rated motor current 
0.1–6553.5 A (AC drive power > 

55 kW) 

Model 
dependent ★ 

A4-04 Rated motor frequency 0.01 Hz to maximum frequency 
Model 

dependent 
★ 

A4-05 Rated motor rotational speed 1–65535 RPM 
Model 

dependent 
★ 

A4-06 
Stator resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-07 
Rotor resistance  

(asynchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-08 
Leakage inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power 
≤ 55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-09 
Mutual inductive reactance 

(asynchronous motor) 

0.1–6553.5 mH (AC drive power ≤
55 kW) 

0.01–655.35 mH (AC drive power  
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-10 
No-load current  

(asynchronous motor) 

0.01 A to A2-03 (AC drive power 
≤ 55 kW) 

0.1 A to A2-03 (AC drive power >  
55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-16 
Stator resistance  

(synchronous motor) 

0.001–65.535 Ω (AC drive power ≤
55 kW) 

0.0001–6.5535 Ω (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-17 
Shaft D inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power 
≤ 55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 

A4-18 
Shaft Q inductance  

(synchronous motor) 

0.01–655.35 mH (AC drive power 
≤ 55 kW) 

0.001–65.535 mH (AC drive power 
> 55 kW) 

Model 
dependent 

★ 
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A4-20 
Back EMF (synchronous 

motor) 
0.1–6553.5 V 

Model 
dependent 

★ 

A4-27 Encoder pulses per revolution 1–65535 1024 ★ 

A4-28 Encoder type 

0: ABZ incremental encoder 

1: UVW incremental encoder 

2: Resolver 

3: SIN/COS encoder 

4: Wire-saving UVW encoder 

0 ★ 

A4-30 
A, B phase sequence of ABZ 

incremental encoder 
0: Forward 

1: Reserve 
0 ★ 

A4-31 Encoder installation angle 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

A4-32 
U, V, W phase sequence of 

UVW encoder 
0: Forward 

1: Reverse 
0 ★ 

A4-33 UVW encoder angle offset 0.0°–359.9° 0.0° ★ 

A4-34 
Number of pole pairs of 

resolver 
1–65535 1 ★ 

A4-36 
Encoder wire-break fault 

detection time 
0.0s: No action 

0.1–10.0s 
0.0s ★ 

A4-37 Auto-tuning selection 

0: No auto-tuning 

1: Asynchronous motor static auto-
tuning 

2: Asynchronous motor complete 
auto-tuning 

11: Synchronous motor with-load 
auto-tuning 

12: Synchronous motor no-load 
auto-tuning 

0 ★ 

A4-38 
Speed loop proportional gain 

1 
0–100 30 ☆ 

A4-39 Speed loop integral time 1 0.01–10.00s 0.50s ☆ 

A4-40 Switchover frequency 1 0.00 to A2-43 5.00 Hz ☆ 

A4-41 
Speed loop proportional gain 

2 
0–100 15 ☆ 

A4-42 Speed loop integral time 2 0.01–10.00s 1.00s ☆ 

A4-43 Switchover frequency 2 
A2-40 to maximum output 

frequency 
10.00 Hz ☆ 

A4-44 Vector control slip gain 50%–200% 100% ☆ 

A4-45 
Time constant of speed loop 

filter 
0.000–0.100s 0.000s ☆ 

A4-46 
Vector control overexcitation 

gain 
0–200 64 ☆ 
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A4-47 
Torque upper limit source in 

speed control mode 

0: A2-48 

1: AI1 

2: AI2 

4: Pulse setting (DI5) 

5: Via communication 

6: MIN(AI1,AI2) 

7: MIN(AI1,AI2) 

0 ☆ 

A4-48 
Digital setting of torque  

upper limit in speed control 
mode 

0.0%–200.0% 150.0% ☆ 

A4-51 
Excitation adjustment 

proportional gain 
0–20000 2000 ☆ 

A4-52 
Excitation adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

A4-53 
Torque adjustment 
proportional gain 

0–20000 2000 
☆

 

A4-54 
Torque adjustment integral 

gain 
0–20000 1300 ☆ 

A4-55 Speed loop integral property 

Unit's digit: Integral separated 

0: Disabled 

1: Enabled 

0 ☆ 

A4-56 
Field weakening mode of 

synchronous motor 

0: No field weakening 

1: Direct calculation 

2: Adjustment 

0 ☆ 

A4-57 
Field weakening degree of 

synchronous motor 
50%–500% 100% ☆ 

A4-58 
Maximum field weakening 

current 
1%–300% 50% ☆ 

A4-59 
Field weakening automatic 

adjustment gain 
10%–500% 100% ☆ 

A4-60 
Field weakening integral 

multiple 
2–10 2 ☆ 

A4-61 Motor 2 control mode 

0: Sensorless flux vector control 
(SFVC ) 

1: Closed-loop vector control 
(CLVC) 

2: Voltage/Frequency (V/F) control 

0 ☆ 

A4-62 
Motor 2 acceleration/ 

deceleration time 

0: Same as motor 1 

1: Acceleration/Deceleration time 1 

2: Acceleration/Deceleration time 2 

3: Acceleration/Deceleration time 3 

4: Acceleration/Deceleration time 4 

0 ☆ 

A4-63 Motor 2 torque boost 
0.0%: Automatic torque boost 

0.1%–30.0% 
Model 

dependent 
☆ 
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A4-65 
Motor 2 oscillation 
suppression gain 

0–100 
Model 

dependent 
☆ 

Group A5: Control Optimization Parameters 

A5-00 
DPWM switchover frequency 

upper limit 
0.00–15.00 Hz 12.00 Hz ☆ 

A5-01 PWM modulation mode 
0: Asynchronous modulation 

1: Synchronous modulation 
0 ☆ 

A5-02 
Dead zone compensation 

mode selection 

0: No compensation 

1: Compensation mode 1 

2: Compensation mode 2 

1 ☆ 

A5-03 Random PWM depth 
0: Random PWM invalid 

1–10 
0 ☆ 

A5-04 Rapid current limit 0: Disabled1: Enabled 1 ☆ 

A5-05 
Current detection 

compensation 
0–100 5 ☆ 

A5-06 Undervoltage threshold 60.0%–140.0% 100.0% ☆ 

A5-07 
SFVC optimization mode 

selection 

0: No optimization 

1: Optimization mode 1 

2: Optimization mode 2
 

1 ☆ 

A5-08 Dead-zone time adjustment 100%–200% 150% ☆ 

A5-09 Overvoltage threshold 200.0–2500.0 V 2000.0 V ☆ 
Group A6: AI Curve Setting 

A6-00 AI curve 4 minimum input -10.00 V to A6-02 0.00 V ☆ 

A6-01 
Corresponding setting of AI 

curve 4 minimum input 
-100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

A6-02 AI curve 4 inflexion 1 input A6-00 to A6-04 3.00 V ☆ 

A6-03 
Corresponding setting of AI 

curve 4 inflexion 1 input 
-100.0%–100.0% 30.0% ☆ 

A6-04 AI curve 4 inflexion 1 input A6-02 to A6-06 6.00 V ☆ 

A6-05 
Corresponding setting of AI 

curve 4 inflexion 1 input 
-100.0%–100.0% 60.0% ☆ 

A6-06 AI curve 4 maximum input A6-06 to 10.00 V 10.00 V ☆ 

A6-07 
Corresponding setting of AI 

curve 4 maximum input 
-100.0%–100.0% 100.0% ☆ 

A6-08 AI curve 5 minimum input -10.00 V to A6-10 0.00 V ☆ 

A6-09 
Corresponding setting of AI 

curve 5 minimum input 
-100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

A6-10 AI curve 5 inflexion 1 input A6-08 to A6-12 3.00 V ☆ 

A6-11 
Corresponding setting of AI 

curve 5 inflexion 1 input 
-100.0%–100.0% 30.0% ☆ 

A6-12 AI curve 5 inflexion 1 input A6-10 to A6-14 6.00 V ☆ 

A6-13 
Corresponding setting of AI 

curve 5 inflexion 1 input 
-100.0%–100.0% 60.0% ☆ 

A6-14 AI curve 5 maximum input A6-14 to 10.00 V 10.00 V ☆ 

A6-15 
Corresponding setting of AI 

curve 5 maximum input 
-100.0%–100.0% 100.0% ☆ 
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A6-16 
Jump point of AI1 input 

corresponding setting 
-100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

A6-17 
Jump amplitude of AI1 input 

corresponding setting 
0.0%–100.0% 0.5% ☆ 

A6-18 
Jump point of AI2 input 

corresponding setting 
-100.0%–100.0% 0.0% ☆ 

A6-19 
Jump amplitude of AI2 input 

corresponding setting 
0.0%–100.0% 0.5% ☆ 

ا اتر رکرم 

رP0: اترا

 

 

و ،د در نور وP0-00  ما. غییر ایر آ قد  و

• :1.ا شتا ا ا ر نا 

• :2.)م  ( تغیر شتا ا ا ر نا 

1 Sensorless Flux Vector Control 
2 Voltage / Frequency 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

●
د  ست

نور

:1وG)ا شتا ا ا(

:2وP)م   اند تغیر شتا ا ا(

وGاP P0-00 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 2

:0د ا ر نترنسو1(VECTOR)

1ست ق ر نتر:(CLVC) 

:2ار / تا نتر2(V / F)

وو ِنتر

ما1 
P0-01 
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• :0نظی ا قد0رP0-01عیی نظو نتر و  نترر . د تر ظر  ،ا ق

را راا اد ی3ا یا ،فیوترا ،ینا از ااند تگا  یچتفا ا ز یر

..ند نتر  وو  ود  ق نور  نتر 

• 1ا را.د ا   یا   ارا نا   ست ق ر نتر  :ا تگا:ندا

.قیر ا سواآ ، ز یا.ند نتر  وو  ود  ق نور  نترو وو  کد

.و  ص نور  یز کد ا  د

• :2نترV / Fا ارا ر  م   اند ارا ا آ   وو ند نور  دا

. نا ند،

 ذر: تفا (وو ا اتر نظی ،ر نترP1-01اP1-05یام جا  آ ل طا )Auto 

tune)یوو(4   وو اترا حی نظی و  نها ر نتر از ر ،اترا نظی ا مچنی آد.

نظینندر 5ر ا اتر P2ر ما(A2ا وو ر2 ).ا  هتر ا  و

3 High Performance
4 Auto-Tuning
5 Speed Regulator

 نظی کا

ا ی

قد

ری
حدنظی ا  اتر ا د

 
0

:0ر یپد(LED)وا

:1ینار ر (  اLED)

:2( ار با ر LEDا  شم)

 تخاا

ا ار 
P0-02 
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نور نتر تو ما نظو     و ا  ر ار و6اند ،7 ر ،ر8 ر ،ر9

 ر / رار ا ر10JOG   ر   . د تر ظر د و  تخا02-P0ا ا

ر دستند، .د

• :0رP0-02 = 0گرشا ر ،L / R(LOCAL / REMOT یپد( ر وا ا  نور  .یر

ید  تفا ا نتر تو واRUNSTOP / RST د عبییپد ما ود.نور،

• :1رP0-02 = 1گرشا ر ،L / Rیپد ر  نتر تو  د ینار( جیتا  اDI1

DI6ا ما نتر و  د عبی )ینار  ر ود. ر اند تفا و عر را ،ر

 ر ،رار ا رJOG ر ار ا رJOGکاار اد نظو   . ذر

 دا اتر  ور ریناP4-05اP4-00قار  تع یر   اDI1اDI6کرم ستند،

.ر قد  وذ ا اتر  تخا  ظر و

شاگرP0-02 = 2ر2: • ر یپدL / R(LOCAL / REMOT)اد، شم ا  ر یر 

 ا تا یست  و  تو.و(با ا  ص ،  رModbus RTUا ا

ار از ار( و سو. 

6 Run 
7 Stop
8 Forward Rotation
9 Reverse Rotation
10 JOG Forward / Reverse Rotation

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 1

:0یر د( جیتا نظیو  ار قد 

غذ ط)رنو 

:1یر( جیتا نظیط و  ار قد 

غذ)رنو 

:2واآ AI1

نظی  تخا

ار 
P0-03
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تخا9 ار نظی ر خت P0-03کار ر د،   د تخا  و  سار . ذر

 تر ظر  دنور نظی ار« نو  و12 تنا »ر ار«  ر و اد .و13نظی  ست نور، »

ار ا د اند اترا را14گر یا د ،15گگو ر    اد. تفا د نظی ار ا  مک ... 

   ر و ار نظی. د تر ا

• :0ی قد د نظی قد ا رر نور ار 08-P0د عیی ی  ار(16ی ار  .و ود )

 یدا  تفااUP ) (DOWNیا  تفا ا ا ،تگا ن  د عبی ) (UP/DOWN

ینارما و( جیتا  ا67ا اتر ر تر P4-00اP4-05ا   . غییرذر ،)

ید ر  د جا غییراینار ا ن غذ ط ا ما، یر نور غذ جد صا     ود.

قد ما  ار و.اردP0-08نور،

• :1ما  ا شا ،ار نظی گگو0ید ر  د جا غییر  فا  ا  ا ن ایناار ا

غذ ط یر نور .و

11 Multi Reference or Multi-Speed
12 Set Frequency
13 Output Frequency
14 Upper Frequency Limit
15 Lower Frequency Limit 
16 Preset Frequency

:3واآ AI2

ا5: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

 ر  نها ا ارینارDI5(P4-04 = 30)

کا). ذر

:6( تر ند اMulti Speed)11 

:7اPLC(Simple PLC)

:8نتر نندPID

:9ار با
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د  ر  اد یرP0-23ذر: د ا یر کا عیی ر  د نظی ار ما ا01

 تخا ا(P0-03غذ ط ا با   د تر ظر  نور و   )د نور .

• :2واآ AI1حد ر تا 0ا10. د تر ظر   

• :3AI2 تا ر تا ا 0ا10 ار ر ار ا    4ا20ا آپر ی

اپر عی غییر ا . تفاJ8تا ا ار ا ،نتر و  د عبیAI2 عیی.و

نور  ذر: )ار )ا تا یا با گگو ر شخ نظو اAI1AI2ار ا

آ یا  . د تر ظر  تفا نحن ن ،د نظی نحن   )قط  قط( ط و  نحن  ا

قط ها و تصا ار  تا قار ستند. نحن قا  ر  د ا اتر و اP4-13ا،

P4-27ر  وو ا اتر A6(A6-00اA6-15 ور اترا ر  ا اتر ستند. نظی ا )

و  ستند، تر  ار% قد،ا   را100 %ود. )ا تا )اAI1AI2

قد 10-P0ار قد یشتر(17  تصا ا( رر واآ  ار / تا ر  عن   .و10

/ 20 قد ا رر د نظی ار اد، آپر یP0-10.و ود

• :5 تفا ا نور ار نظی رار اینار  اDI5(P4-04 = 30 تفا )ا   .و

تا ن ا ا ار ا ا یگنا  تفا9ا30حد  سار 0ا3کا یگنایورز . ذر

نظی ار  ط نحن  ر  نها  ا ار ا ا بر دا شا .وAI1AI2  ،

یز 100 %قد  ،ا  ور نظیماP0-10  تصا ا ار ر  عن   .و

ا قد3رر ا رر نور ر ار اد، وP0-10.یورز ود

• :6( تر ند ا  Multi Speedعی  یبر ا ر ،)On / Offینار( جیتا  اDI )

ا اتر یا  ا ار PC-00اPC-15 ا  G1100نورند. و16نها  ار4

ما و  د نظی ینار12ا15ا اتر  عر(P4-00اP4-05 شتیبا ستند، تخا ا ود.(

ا اتر  ر  وPC-15اPC-00اد  ،% قد قآ100 %ود ا رر P0-10دا

.و ود

17 Maximum Frequency
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دثرPLC(Simple PLC)ار7: • یا نور ار ،و تخا نور ار عیی  نو 

16رPC-00اPC-05 عی رغییر ر  نور ا ا د  ور نظیما اPLCد. / 

 18Dec19Accر  ر  د  تصار ا اتر و PC.ا، جا ا

• :8نتر ر    نندPIDا ی  ِار« نو 20 تر ظر  نور »نند نتر .و

PIDنتر ارا ر ستموا ق نتر اند ست ق ق نتر  ا شاستا ن  تفا.و

نند نتر  ور نظیماPIDر ا اتر  نور، ار عیی ر تفا نظو PA.ستند تر 

• :9کر و ار ا   نظی با ارنو ر .وACبا  نو Slaveتر ظر 

 ار آ ار ،ور  د ا Master عییرنو ار با  ور نظیما جا .و

G1100ر ا اتر ر PDکا.  ذر

18 Deceleration
19 Acceleration
20 Running Frequency
21 Multi Reference or Multi-Speed

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اترا د

★ 0

0یر د( جیتا نظیط و  ار قد 

غذ)رنو 

:1یر( جیتا نظیط و  ار قد 

غذ)رنو 

:2واآ AI1

:3واآ AI2

ا5: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ارDI5(P4-04 = 30)

کا). ذر

:6( تر ند اMulti Speed)21 

نظی  تخا

ارمکنبY 
P0-04 
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تخا9نظی ر خت ارمکنبYP0-04کا. نونگاذر   اا

 تفا ستق ار ار نب( وXYغرییدمکا ار نب ، )Yار نب  ما 

X تفاوترا  د ر و ا طا P0-03دا (P0-03ن عردی.)

نگامک ار نب   تفاار نب( و"کرمXY"ا نب  ، )نر ودی:

مک:1 ار نب Yر تایجینظر  ار ، )ییعیاد دP0-08)ذ یس ور تفا ا

ید شراUP( )DOWN(د عبی )وستقدیماًی ارنظینظ  دیندی.

مک:2 ار نب )Yر واآAI1 ،AI2)نظای، اد ا100٪ار حد  ور

)Yمک نظی دP0-05P0-06.)

مک:3 ار نب ادینظYر اعنP4-04=5 داب .ی، واآ 

اید: ت و

 ار نبXمک ار نب Yباد.نند تفا ااعنP0-03P0-04م  وما

نظ قدی.ر

:7اPLC(Simple PLC)

:8نترنندPID

:9ار با

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

0سب :یشترار 

1 ار  سب :X

حدار

مکررYمک

XY 

P0-05 



تنسو یو برکا هنما

65

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

 

 مکر ار نا (P0-04)، و تفاP0-05P0-06رنظیمک ار نب نY تفا.و

ومکدی ار سبیشترار(P0-10)ا ارX (P0-08)نظیندیار  سب ر .

Xنظ ن ، مکیاد ارY ار  و X.ا تفا 

رتخانب نظی تفا ارم ا ار نب ر .ویاXY ، offsetرادیواد 

P0-21نظینتدی ر XYمکرجیا ریر.

0 0%-150% 

ار حد

مکررYمک

XY

P0-06 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0 

کا(تخاسار نب) 

0نب : ارX

1نا کرم ا ر :XYم ط(یا  گاا

 و)ییع

2جاا :ینبXنبY 

3جاا :ینبX"میا نا یXY"

ناایمY"نبیاجا:4 ی XY"

گا(نا ی طX,Y) 

1:X+Y 

2:X-Y 

3قد یشتر :

4قد متر :

ار نب تخا P0-07 
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ینظ5-1صور ار نب ا ر ارXمک ار نب Y 

ا  ک و  ار نظی  ما ا0ا1( اد د تخاP0-03 = 0, 1قد ،)P0-08قد نو 

ی تر ظر  نور ار .و 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

50.00 (Hz)

0 (Hz)ار یشتر (P0-10)ا

و  ار نظی    عتبر ا )نها

عن اد، جیتا نظیP0-03 = 0 / 1)

عیی ی  ار

د 
P0-08 
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 اتر  ارحو غییر  یا د  وو ر ه وجاا ا عا اتر  غییر قیق  .غییر آ صا 

د(وو ا ی U,V,W. )

ی نظی   وو رذر:  ر و  ه  اترا ر ه غییر  ارا  رنا ند.

   وو.یس جا د   تفا ، منو یست ا د

و واآ  ا   ک ر  نور ار AI( تر ند ا ا ا ار ا ا یگنا ،Multi 

Speed،و نظی )100 %قد ا رر P0-10.

،ینظP0-221ر:1 وار ر0.1  . نظرز ن ، ایP0-10 50.0ا3200. ست]رز

نور د [ 

راینظP0-222ر:2 ر و ، و0.01  . نظرز ن ، ایP0-10 50.00ا320. رز

قدذر: ل  P0-22، اریا کشا ر ار  ورغ ارییند. 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 
0

:0صا ار(  ه U،VW) 

:1عکو ه  
ر ه P0-09 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 50.00 (Hz) 50.00 (Hz) ا 500.00 (Hz) قد یشترار P0-10 
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P0-11 و5و  .ر شخ  ار ا د ،خت   ر ا  ر ا ا یگنا ا

 ا ار با ،ا ارواآ اAI1AI2د ر اند  نظیما جا ود، تخاP0-03.و ود

نتر ا  عما نظو  ثا ری ارا  شتا ،یچ تفا ا وAI1اAI2ا د نو   قد

ا یر   .ر عیی اررنو ر ار ACا )د ر ما  و کرم  نور رد، د  

د.   )ار

تا رP0-11 = 0قد ا رر ار ا د P0-12اد، تر ظر .و 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0قد ارP0-12 

:1واآ AI1

:2واآ AI2 

ا4: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ارDI5کا). ذر

:5ار با

د نظی  تخا

ار ا 
P0-11

 نظی کا

ای 

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 50.00 (Hz)

( ار یا راP0-14د قد یشتر ا )(P0-

10)
ار ا   P0-12د
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و   ک ،ار ا د عیی ر ما ا1،2ا4(P0-11 = 1, 2, 4ا د ها  ود، تخا )

قد ز ا ارOffset د عییP0-13  .دآ

و  د نظی ار قد  دP0-14ر  د عیی ا  و ا P8-14.اد، ود  ا  ،

ا - رر سار ا P0-14نور  و ا (  (. P8-14 = 0د

-  تو )نور وP8-14 = 1 .) 

- ر ا ر0نور ار(0 ا )(  (. P8-14 = 2ند

22 Carrier Frequency

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.00 (Hz) 0 (Hz)اار یشتر(P0-10)
قدOffsetرد

ار ا 
P0-13 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اترا د

 0.00 (Hz) 0 (Hz)( ار ا د (P0-12ا ار یا   P0-14د

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

د  ست

نور
0.5 (Hz) ا 16.0 (Hz) (ا ارCarrier)22 P0-15 
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P0-15 ار  حی نظی . د تر ظر  ا ار عیی ریست او  عما ،وو وز ا  ود

ند. م نور و د جا د ا  ی  شت ار ا ،یککا

و یوا ،ر ار اد،  ا ار ای یز وو ا ز  و ل مچنی . ار

 ا وو ا ز  و ل اد، ا ا ار ر د. لود مچو و و   ،ا  ا اد.

 ز د  نور ا ،و.ندا

اد  ا ار قد ذیرأ گگو  و د ا  ،وو ا نور عی  ر خت ا1-5د یا

.

 

اا نظیی قد( د رP0-15رنو و  و ا ا ار )ACنظی  ر  اد .و ود تفا

ی قد  ا اری قد  یر ا ز  نجر ،ر نور ینر طر نی  رنا .و

شد ا، د  ی ز رر  مک و  یر  .و  ا اد د.Overheatنور  

 

د1-5 

ا  ا ار 

 ا وو وز

و د ر ار و ک

 ا وو ا ز

ا  نور ا زAC 

ا  شت ار

ا  ا شعشعا د
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کاو ا، ار او و  ا ار نظی بو ا و P0-16ذر عیی اتر   تفا .ودو

اشد عد ا  وOverheat.نجر

• :1ی ا ز نورا ،ینAC ا  ا ار او و و  ید. ا ین

د نظی قد  یز ا ار ،را و عمو قد  درااشد عد  یر   .و

Overheat تا.و

اAcc نور ر ار ز ر یا و ا د  0 (Hz)بد ار قدAcc / Decا عن(P0-

25 عیی  )ا ماAccند. صورt1ا 1-5. د شخ

اDecبد ار  نور ر ار ا ر یا و ا د  Acc / Decقد عن(P0-25ا )0 

(Hz) عیی ا ماDecند. صورt2ا 1-5. د شخ

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1

یر1:

:2

ا ا ار نظی

 ا
P0-16 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

د  ست

نور

0.00 (s) – 650.00 (s) (P0-19 = 2) 

0.0 (s) – 6500.0 (s) (P0-19 = 1) 

0 (s) – 65000 (s) (P0-19 = 0)

یر تا ا

(ACC) 
P0-17 

د  ست

نور

0.00 (s) – 650.00 (s) (P0-19 = 2) 

0.0 (s) – 6500.0 (s) (P0-19 = 1) 

0 (s) – 65000 (s) (P0-19 = 0) 

( و اDEC) P0-18 
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نور ر  و G1100ا ت هاAcc / Dec . د تر ظر ینار م د نظی جتا  ا

ما و 1617ترا ر P4وئی ،کا ت ها  ی ر  ر نظیما  ور ا اتر . ذر

ت . د یا   ا

- ت: P0-17P0-18 

- ت: P8-03P8-04 

- ت:و P8-05P8-06 

- ت:ها P8-07P8-08

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا  د

★ 1

:01 (s) 

:10.1 (s) 

:20.01 (s) 

ا نظی ا

Acc / Dec 
P0-19 

 1-5صور
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ا نظو رنو ر ،خت ارا یا  وG1100ا د نظی ه تفا  اAcc / Decظر 

. د تر

ا نظی  ور ا اتر قد ر شا ا عد غییر  نجر اتر  غییر Acc / Decذر:  .و یر

ا جد رAcc / Decقد غییر   ،د نظیP0-19ز.

ا ق اتر ار نب   هاینظ"XYمکر"عتبر ار اد. دار ز ینظOffsetا

  دترادآد.

 

اتر رنظیاترا ما تفا ار  ورو.

،0.1ر اد ا3300رز و3200ود ردیرز ،0.01ند. اد ا3300رز و600.00ود  .نددیرز

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا  د

★ 0.00HZ
ا0  (F0-10)رایشتررز

ارOffsetنب

مک ارر

کرمXY 

P0-21 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا  د

 2

1:0.1Hz 

2:0.01Hz 
ار ر  P0-22 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1

:1یر دا

:2یرا

یر کاا

ا د نظی ار

جیتا نظی

P0-23 



تنسو یو برکا هنما

74

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

ار عیی    عتبر و  نها اتر ،  ک( اد د تخا جیتا نظی اP0-03 = 0, 1.) 

• :1قد  نور و   د نظی ارP0-08 دراینار و د جا غییر   .وا

UP / DOWNید ود.UPDOWNاا  ذ ،ن  د عبی 

• :2حظ  نور ر ار ا رر د نظی ار قدو د جا غییر قیق  . و  ی 

ایدUPDOWNینار ا ن اUP / DOWN.و وند ور نور کرم  مچنا ، 

اودG1100نور   وو ا ختدنظ ستق،اترایند. و  یوو جا ووا، ل

مچنییع  نتر خت ا اینظیاتراحو ا برکرمرنونگا ،ارکا وو ذر.

مااترا وو1ا اتر رP1P2اترا ما وو2ا اتر رA2تفا ا ستند. تر 

P0-24ا اتر ر و وو  ورعع یی رار  تفا وئارایتایجانایا ختی

رما و(4142ا اتر ر P4-00اP4-05)ستند تر  واترار. د تخاP0-24ا

راترا و د تخایانایجغاتارآ اد، تر و یاناح  د تخای. 

(P0-03 = 0, 1ی ،)

نور و 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0ما وو اترا1

:1ما وو اترا2 

اترا ر تخا

ر( وو1ر 

2)

P0-24
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اAcc(Dec)ا د   و شدر ار قدنورا 0 (Hz)نظ ار یا دP0-25

 د نظی ار (P0-25ا0 (Hz)).درتا P0-25 = 1ا ودAcc / Decاد، د نظی ار  ست

رنا ،ونظ ار غیر کر و  درییا Acc / Decند، ووغزیرییدا. 

 دا جیتا نظی و  ار نظی    عتبر ا نها راP0-26.(P0-03 = 0, 1)اتر قد عیی ر

اید  تفا ا آ غییر نظو  اUPDOWNینار ا ن  د عبیو  د  تصا اUPDOWN،

رت ظر و  . د د  نور ا ی ا فا اند، تفا ا ی  ِار  د نظی ار 

اAcc  Dec. ود و

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0ار یشتر(P0-10)

:1د نظی ار

:2100 Hz 

ا ر ا ار

Acc / Dec
P0-25

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0ا ی  ِار

:1د نظی ار 

ل ر ا ار

ا ی  ِار

نور

P0-26
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و و جا نور ن ر  نتر تو ما (P0-02 = 0)د کا  ر ،P0-27 یر قد 0نظی

کا ( آ و د تخا  اد، دP0-27و د عیی  ر نور، ار عیی ر )P0-03دو حی

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0000

 ار :کا نتر تو ما نگا ر

نور ن ر 

تخا نب یدو 

ار ا 

د تفا  

سهاار   

مک تگا

P0-27

عا یر0:

:1جیتا نظی و د نظی ار 

:2واآ AI1

:3واآ AI2 

:5ار سهاا  تا   جیتا 

:6( تر ند اMulti Speed) 

:7اPLC(Simple PLC)

:8PID 

:9ار با

تو ما نگا ر  ار :گا 

نتر و ا ینار ر  نتر

کا9ا0  اند :

تو ما نگا ر  ار :اد 

ار با ر  نتر 

کا9ا0  اند :
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می  .  یز اد  گا ا یرنتر و ا ینار ر  نتر ارنو(P0-02 = 1)مچنی 

ار با

(P0-02 = 2)قد  نور ار نظی نظو P0-03.د حی

رP1اترا :ما وو1

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اترا د

0 :0Modbus
ار با کر P0-28 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 1

:0عمو نکرآ وو 

تغیر1: ار ا نکرآ وو 
وو و تخا P1-00 

★
د  ست

نور

0.1 (KW)ا(KW) 1000.0 وو ا و P1-01 

★
د  ست

نور

1 (V)ا2000 (V) وو ا تا P1-02 

★
د  ست

نور

0.01 (A)ا655.35 (A)رنو ر( و ا ار

55 (KW))

0.1 (A)ا6553.5 (A)رنو ر(ی و ا ار

55 (KW))

وو ا ار P1-03 
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نتر ا  تفا ا  ر  اترا  ت V / F(P0-01 = 2)ر نتر ا را(P0-01 = 0)ا اد ،

 ر ود. نظی حی و   وو ل  د  نترقار ا ا  ر  نور هتر کرم  ار،

جا یوو یاماترا نظی ح  ،یوو جا  .  ،وو  ور اترا گر ی قد نظو

ا اتر عن وو ل  ورP1-01اP1-05. ست

★
د  ست

نور

0.01 (Hz)ار یشتر (P0-10)ا وو ا ار P1-04 

★
د  ست

نور

1 (RPM)ا65535 (RPM) 
ا شر ر

( ووRPM) 
P1-05 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اترا د

★
د  ست

نور

0.001 (Ω)ا65.535 (Ω)و ا ارنو ر(

 ( (KW)55ر

0.0001 (Ω)ا6.5535 (Ω)و ا ارنو ر(

ی (55 (KW)ر

وو( وتا قا

)نکرآ 
P1-06 

★
د  ست

نور

0.001 (Ω)ا65.535 (Ω)و ا ارنو ر(

 ( (KW)55ر

0.0001 (Ω)ا6.5535 (Ω)و ا ارنو ر(

ی (55 (KW)ر

وو( و قا

)نکرآ
P1-07 

★
د  ست

نور

0.01 (mH)ا655.35 (mH)و ا ارنو ر(

 (55 (KW)ر

شت قائ تا

)نکرآ وو(
P1-08
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ا آP1-10اP1-06اتر قد  ستند نکرآ وو اترا  ور.یس تر  ،وو ل ال ار ا

     یوو جا ا ااترا اتر ،یتا یوو جا ا یر   قدP1-10اP1-06آند.

.دو

و ا و وو (P1-01)وو ا تا ا(P1-02)ا اتر قد او و  نور اد، -P1اP1-06غییر

10ر نکرآ وو  ور اترا قد  Y ا دتا.در

کا ا ح  یوو جا ار وذ اترا ،یس ادذر و د ئ ال ار  ت و  وود 

ود. نظی

0.001 (mH)ا65.535 (mH)و ا ارنو ر(

ی (55 (KW)ر

★
د  ست

نور

0.1 (mH)ا6553.5 (mH)رنو ر(و ا ا

 (55 (KW)ر

0.01 (mH)ا655.35 (mH)ر(رنوو ا ا

ی (55 (KW)ر

تقا قائ تا

)نکرآ وو(
P1-09 

★
د  ست

نور

0.01 (A)اP1-03 و ا ارنو ر(  55ر

(KW))

0.1 (A)اP1-03ی و ا ارنو ر(  55ر

(KW))

 اروو( ا

)نکرآ
P1-10 
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• :0یوو جا د 

• :1کا ا یوو جا ی می   د و نکرآ وو  ا اد کا  عو  ،یس وذر

،وو ل ال  ور اترا  وو و آ  ی  ر  اد مچنی .ر تفا یتا یوو 

ا اتر عنP1-00اP1-05.دو قد ت  اد ،اP1-37قد  1ر نور ،یر ر

اTUNEید شر ا  دRUN ر یتا یوو یام ،.و ریرنواو و ،

اترا قدP1-06اP1-08   آ. 

• :2یام تد نور ،ا یوو جا ی  .ر ا مینا وو  ا و د  تد اد ا یوو جا ر

 جا  یتا یووا  و ا پ  Accد د تر ظر P0-17ا  ار ارا% 80، 

 ز وو ا ر    ا ا د نور پ اد. ار آ    رتDecند ظر 

 دP0-18 ا ا و ا  ر  د.،

یز ا  اادترا  وو و،وو ل ال  ورعنترااP1-00اP1-05ت  ،

قد.دواترا قد ،او و  نور یر  P1-06اP1-10   .آ

کاذر: ا نها وو اترا آ   ر یوو جادو ما نور ن ر  نتر تو   ذر

(P0-02 = 0).

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0یوو جا د

:1نکرآ اوو ر یتا یوو

:2نکرآ اوو ر ا یوو

جا  تخا

یوو 
P1-37 
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رP2اترا :(ر نترVector Control)

ر اتراP2ر رنها نتر(P0-01 = 0)ر  ستند دد.V / Fنترعتبر را

اتراPIار ار ،ر ق غییر نور ا ی  ا.نند

ا - رر ا متر ا ی  ِار ررار ق ر غییر عنP2-02اترا رPIاد، ق

ا اتر قار وP2-00P2-01 عیی.دو 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

30 100ا001
هرق بنا 

1(KP)ر
P2-00 

0.50 (s) 0.01 (s)ا10.00 (s)
ق یر تگر ا

ر1(KI) 
P2-01 

5.00 (Hz) P2-05ا0.00
ارغییر 

ر ق ر 
P2-02

20 100ا001
هرق بنا 

ر2(KP) 
P2-03 

1.00 (s) 0.01 (s)ا10.00 (s) 
ق یر تگر ا

ر2(KI)
P2-04 

10.00 (Hz) P2-02اار یشترر

ارغییر 

ر ق ر 
P2-05 
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- ی ا ی  ِار ار رر ا ررار ق ر غییر عنP2-05اترا قPIاد،

ا اتر قار و رP2-03P2-04 عیی.دو 

- اقد  ی ا ی  ِارP2-02P2-05اترا ،گیر رPIرصو   طوما ر ق2-

5و  ، د  مااترا ر  یا طPI  .دآ 

 

هر نظی ا ،ر نتر  ر یکنا ا شخصانظی تگر ا  بنا نند نظی ،ر  ر اود.

ا ا یست ر  هرر و نجر اتر وو   ر  اد . ا  تگر ا  ز  بنا 

یو نظی  یر   د. ود یست اود  ر   اترا  ر د.

- ی نظیما ر ،یس ظر د را یا ا طا اترا  ر اا   . جا  نا نظیما و

هر تد  و  ز اد تد او یست  قد ا  بنا یست  قد ا  تگر ا پ

ا مچنا(Overshootا   )و ر . ا ند، ف  

اتراذر: تبا نظیPI نجر  مکOvershootنگا  و ر  اOvershoot  مک ند

طاOvervoltage.د 

 2-5صور
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P2-06وو ر دا  نظی نظو رنتر اVECTOR تفات .ور  ا ح ِوو 

 ا یا یا مچنی . ز اد  اتر  قد ند، ا ا سیا ر  ا ح ِوو  قد ند،

ا  .اتر ا د

ا نند نتر ر ،ر نتر،رشتا ر ارر یتر ر اتر  .ر تفا شتا.و

 ، ا ر غییر  و   یس اتر  نظی  یا  و  و  مچنی . ز  آ قد و

و  ا نا قد ا اد اتر  ، او وورنو ر شتا  مک اد، و اتر  قد ر .

ا ا اد، ت ا و.غییر ود ر 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

100 %  % 200ا% 50
ل رغز

ر نتر 
P2-06 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.050 (s) 0.000 (s)ا1.000 (s) 
یتر ا اق

ر 
P2-07 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

64  200ا0

رنتر ز 

حر  انتر

ر

P2-08 
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نگاDeceleration د  ی ِحر نتر ،تا ز  طاBUSود و ا تیج   یروOvervoltage

هر ر .وی قد د،  ی ِحر و  .و ود هتر یز دا ر اد، ت رطا و تما 

Overvoltageا د Decelerationهر اد ، و نور رر  اد . ز  د  ی ِحر 

 ی زقد   اد اتر  ع ارا  رنا .و ر ار ز  نجر  مک هر  د 

.و نظی نا

هرتا( یا نر ا ارا  اد د  ی ِحر BUSا د Decelerationم زارا ا اد(

قد  ، و رز قا  0.و نظی

ر نتر ا قد یشتر ،  ر و د عیی قد ا نور، ر شتا د تخا اP2-09

 حد  ر .و،و تفا شتا ا د عیی ر ار با  ا ا ار ا ا یگنا ،واآ ا

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0قد ارP2-10 

:1واآ AI1

:2واآ AI2 

ا4: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ارDI5کا). ذر

:5ار با

شتا ر ا د

ر نتر ا 
P2-09

 150.0 %  % 200.0ا% 0.0

شتا ا د نظی

ر نتر ا 

یپد ی رنو

P2-10
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100 %آ نظیماقد  P2-10ا  تصاآ  .ونظی  وP2-10ا  %یز جا،یر100 %قد

ور آ نظی گگو  ور زئیا . نور ا شتا واآ اAI1،AI2ار ا ا یگنا مچنی 

ر ا اتر   اP4د  ر.ا ا با  نور Masterر ، رP2-09قد 5

اد، د نظیترا

P2-10ا با و وMaster.ود قد

P2-13اP2-16اتراPIنکرآ وو ا یوو جا ا او و  اترا  ستند. ر نتر ر ار ق

 تنا یز نکرآ وو ا د یوو نو ا  قد ،وهر ز  ر  اد مچنی مکPIود.

نج ا رنا .و نتر ق  او  هرر اد ت و  اد، ا شتا او ا ار او هر ا بنا 

.و  ا تگر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

2000 60000ا0

ر P  رنتر PI 

ر نتر ار 

حر وو  ق 

نتر ار 

P2-13 

1300 60000ا0

ر I  رنتر PI 

ر نتر ار 

حر وو  ق 

نتر ار 

P2-14 

2000 60000ا0

ر P  رنتر PI 

ر نتر شتا 

ر  ق نتر 

ار 

P2-15

1300 60000ا0

ر I  رنتر PI 

ر نتر شتا 

ر  ق نتر 

ار 

P2-16 
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رP3اترا :نترV / F

نتر ا ر نها ر  اتراV / F(P0-01 = 2).ستند عتبر

نتر اV / Fآ   ارا ،)م ا  )اند  ا ا ارا ر  وو ند نور  ا دا ند

نور و  وو و یا  و فا. نا ، و ا

• :0. را ا شتا ا ا ر نحن 

• :1نحنV / Fقط ند فیوترا اند ا اا ر …اترا نظی ا . ناP3-03اP3-08

نحن  وV / F.ا  دظر

• :2نحنزر  رز اا و  تفا ر عر ا.د را رز  رز م   اند ، 

ا:8ا3 •  نحنV / Fنحن ی ،V / F طV / F.و ود عر 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  ا اتر د

★ 0

:0V / Fط

:1V / Fقط ند

:2V / Fعر

:3V / Fا1.2و

:4V / Fا1.4و

:6V / Fا1.6و

:8V / Fا1.8و

:10V / Fستق ال ار  تا ا

:11V / Fستق یم ار  تا ا

نحن نظیV / F P3-00
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• :10 ر  ر ار ستند. ستق کدگر  ال نور ر تا  ر ار ،ا  

ار نظی ر د تخارنو (P0-03) عیی ا، رر یز ر تا .وP3-13تا نب« نو ا  

نتر ا رV / F تنا »ستق ال ار  تا یستا اند و  نحن  .و،قائ شار ا

غذ نبا وو شتا نتر  عکو . ر اعن   نور ر تا  ار تقل

ا د  تا نور، ا  ر نگا  ثا ر ،P3-15قد (V) 0 د عیی قد زP3-13ا

 ،تا  ستق ال و  یز ر ار مچنی ااد. دP0-170 (Hz)د نظی ار ا

 زا د نظی قار  ،ستق ال و  تا  ار ،و ار ما و  گر و  ،0اد.

ا ا ر یر اP0-18P3-16 تو نور  تا ا.و

• :11ط گگو  ستند تنا کدگر ا ار  تا ،ستق یم ا رآ یا نا  را  -P3ود

13ط مچنی .و عیی د عیی وو ا ار  وو ا تا  ار  تا یا د رP1ست ،

. 

( ا رر تا نب   نید ر0ا100 %ط اد، )یا VFو : ر




=  ×  ×

وو ا تا

وو ا ار

وو ا تا ر ثا ر220 (V)وو ا ار ،50 (Hz) و د نظی ار ، تخاP0-03

ا 20 (Hz)،P3-13 = 0P3-14 = 80 %رر راند،   نور ر تا قد و:آ   ر

 =  × 0.8 ×
0

50
× 0 = 140.8

23 Torque Boost

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

د  ست

نور

شتا30 % ا% 0.0 ز23 P3-01 
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بر نظو نتر ا  ور یا ار ِشتا شخصا اV / F ،ار ر نور ر تا ویا ا

قد غییر ا P3-01ندز ر . زرنو  د ر د  ی وو  مک ،و نظی ا قد  شتا 

شکیز اOvercurrent.و

و  شتا  ا ا  ،یس ا وو دقد وP3-01قد ،  ا ر گر و  . ز 

P3-01ا .و  ا قداد  د  0.0 شتا او و  نور ،و نظی ز  د.

ندز قد او و  نور و بحا وتا قا اند وو اترا ار  شتا .ند

ندزار ر شتا  اقد  یP3-02ر قد   ار ر . زندعتبر ،و شتار دو اعتبر 

د.

ندز نظی گگوا اتر و ت و  شتا P3-01P3-02رصو 3-5. د  ما

★ 50.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر را

ز ط ار

شتا 
P3-02 

3-5صور
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نحن ر شخ ر اتر  V / Fقط ند تفا قط ند نحن ووV / Fود. ا شخصا ار

 نظیط .وار  تاا یا و  ا

1 <  < 3 & 1 <  < 3

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0.00 (Hz) 0.00 (Hz)اP3-05 
ما ار1(F1)نحن 

قط  V / Fند
P3-03 

0.0 %  % 100.0ا% 0.0
تاما1(V1نحن  )ند

قطV / F 
P3-04 

★ 0.00 (Hz) P3-03اP3-07 
ما ار2(F2نحن  )

قط  V / Fند
P3-05

★ 0.0 %  % 100.0ا% 0.0
ما تا2(V2نحن  )ند

قطV / F 
P3-06 

★ 0.00 (Hz) 

P3-05وو ا ار (P1-04)ا

ما وو ا ار ا2ذر: -A2رر

04.

ما ار3(F3نحن  )

قط V / Fند
P3-07 

★  % 100.0ا% 0.0 % 0.0
ما تا3(V3نحن  )ند

قطV / F
P3-08 
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:ذر

.و آ تو ت  وو ا د  ی ز  نجر  مک یا ار  ا تا  ر  اد .نی 

و ی   مک طرOvercurrentنب ،.و عا نور تفا 

P3-09ا . عتبر نکرآ اوو ر نها ز وو ا  راد،  وP3-09وو ر ر غز

ا رر اتر  ر .ر ثبی ا غییر و   وو ر  بر  نکر100آ %شا نداد،   

برن  اگا حم  ا ا وو   وو ا غز او و  نور . وو ا غز ا رر ند،

ر ا اتر   وو ا شر ر  وو ا ار ا ر باحا جا رP1د نظی   آ.د،

ر  و ترا  اد اد، تفا ظر د ر ا وو ر ر. غییر م 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 %  % 200.0ا% 0
هربر غز ا

 V/F
P3-09 

 4-5صور
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ا د Dec،ترا تا ز  ود BUSطا و ا  ر یروOvervoltageقد ر .وP3-

10زتا ز اد، BUSر ها و.هتر

و طا و تما Overvoltageا د Decدا ، و نور رترا . ز ،ا  ا

.و ر ار ز  نجر  مک هر  ا وP3-09.قار نظی نا قد  اد ع ارا 

تا    نر  ارا BUSا د Decم ز وو، و رز قا  و  ا اد

قدترا  و0.اد نظی

 

P3-11و  نتراد ا  ذیرأ  یرو نظو  او  عما ر  مکن قد رV / Fر

.و نظی ،

قد  اد اتر  د او ی وو ا0ر نها  و نظی آ قد ، او کاآ و  وو و

ی اتر  قد ر .و  ز ناتیج اد، طور او  یرو ا .و ود ویرر کرم 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

64  200ا 0

ر یرو  

ز تا DC

V/F 

P3-10 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

د  ست

نور
 100ا 0

 یرو ر

وو او 

V/F 

P3-11 
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 ار  وو ا ار اد، عا او ا  او ها ر ،و  یر  اد. حی اد اV / F وطدخو

.و

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0جیتا نظی(P3-14) 

:1واآ AI1

:2واآ AI2

:4( ا ار ا ا یگناا ا یگنا ما

ر  نها ا ارریناDI5(P4-04 = 30)

کاذر).

:5( تر ند اMulti Speed)

:6اPLC(Simple PLC)

:7نترنندPID 

:8ار با 

100.0 %وو ا تا (P1-02, A2-02)

  تصا.و 

نظی  تخا

ر ر تا

نحنV / Fا

ال تا  ار

ستق 

P3-13

 0 0 (V)وو ا تا ا

ر تا جیتا نظی

نحنV / Fا

ال تا  ار

ستق

P3-14
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نحنV / Fنا وو شتا نتر  عکو غذ نب ،قائ و اند ارا ر عمو ،ستق ال ار  تا ا

نتر ا ر .V / Fقد و ر تا اد، د نظی ستق ال ار  تا ا P3-14ر  ا

ا ،واآ ا،تر ند اPLC(Simple PLC)نند نتر ،PID عیی ار با .و 

• :0قد ا رر ر تاP3-14. 

• 1:2ینار  د ما تا و ر تااAI نظی.و 

• :4ینار  د ما ا ار ا ا یگنا ار و ر تاDI5 شخر  ر  اد .و

حد ،ا ار ا ا یگنای تا 9 (V)ا30 (V)ا ار 0 (KHz)ا3 (KHz). بو ا 

• :5ر اترا ،  رP4PCط ر شخ نظو  قداد د نظی تا  نظی یگنا یا 

ر  وذ ا اتر وPCود. % قد،ا   ر100.0 %ود.  تر ند نظیما

PCتصا وو ا تا  .و 

• :6ر اتراPC.دو نظی ر تا عیی ر  اد

• :7نتر ار ر تانندست ق PID شادوید ر .و زئیا یحاو خ  و

نند نترPIDر PA.ر عر 

ات8: • یست و ر تا عیی ار با ر   .و 

  ر  ور نظیما گگو  و نتر ا ر ر تا عیی اV / F،ستق ال ار  تا ا

د ر ا شاP0-03.100.0 %  تصا وو ا تا   ر  نظیما قدرقا  اترا ر .و

ود نظی نفآ طد دظر، ا ر.یر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 (s) 0.0 (s) ا1000.0 (s) د ا ز تا P3-15 
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P3-15 ر تا ز ر یا و ا د0 (V) شخ  وو ا تا وا  ا   t1ند

5-5.صور د  ما

P3-16ا وو ا تا  ر تا ا ر یا و ا د0 (V) شخ و  ا   t2ند

5-5.صور د  ما

 ا V/F 

Separation

0.0 (s) 0.0 (s)ا1000.0 (s) 

د ا ا تا 

 ا V/F 

Separation

P3-16 

 5-5صور
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رP4:ینار ا 
نور رG1100ا ا جیتا  ینار اDI1اDI6واآ  ینار  AI1AI2د تر ظر د

آ یا  نها رDI5ا ر مچنی .گیر ر تفا و ا ار ا ا ار ا ا یگنا ما نظو  ود

جیت   کرم ر عو ،اد عر نور خت ا نور کرم گگو ر مر  و  ما د.

آ ما ود  د2-5ا، یس.د

 د2-5 

 نظی کا

ا ی
ی قدر اتر ا د

★ :1 ه  ا  رر(FWD) 
ر کرم تخا

ینارDI1
P4-00 

★ :2 ه  ا  رر(REV) 
ر کرم تخا

ینارDI2
P4-01 

★ :9ررطا ر(RESET) 
ر کرم تخا

ینارDI3
P4-02

★
:12ما ینار1ر تخا ر( تر ند ا   Multiدظر

Speed)

ر کرم تخا

ینارDI4
P4-03 

★
:13ما ینار2تخا ررا  )دظر تر  Multiند

Speed)

ر کرم تخا

ینارDI5 
P4-04 

★ :0شد عر
ر کرم تخا

ینارDI6 
P4-05 
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)کرم ر( یحاو )کرم و( کرم
ما

کرم 

 نور، کرم تل  یرو رینار و  د  ا

قد 0 .ر نظی

شد عر 0

( وو ر ه نتر ر ینار  ا را نگا )ر

 ر تفا و یر.نور،

 ه  ا  رر

(FWD) 
1

 ه  ا  رر

(REV) 
2 

کا  نور یم  نتر ،ینار  زذر  ا آ ئیا

یحاوP4-11. د  ر

(یم  نتر ا3-wire) 3

FJOG ر عن ار ا رJOGRJOGر عن 

ار ا رJOGار نظی .JOGا ،Accا Dec

ا اتر و یر  ا   نور کرم  ورP8-00،P8-

01P8-02. جا ا

 ه  ا  را ر

ارJOG(FJOG) 
4 

 ه  ا  را ر

ارJOG(RJOG) 
5 

و ینار ر  د نظی ار ،و عیی ا ا

ینارکرم  ر د تر ظر  ا67تو ما نظو  ،

زا  تفا ار غییر ر.دو 

اجیتا نظی و  ار نظی  (P0-03 = 0, 1)تخا

ینار اد، د.د را ار نظی ر وذ ا

ینارUP 6 

ینارDOWN 7 
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24 Coast to Stop
25 Remote Fault Reset
26 Swing Frequency
27 Pause 

ا م  وو  د ط ال نور رو  و و

 ینرا د  او  و اند کرم  .یر نور

د  آ فP6-10.

آ ف و  و24
8 

ر ینار رر تفا طا رید ا شا یقا  وRESET

 م تگا ن  د عبی.ندرر   25طا و و

یا کرم   د نظی ینار.ر ا

ررطا ر(RESET) 9

ا د    Decنور توندا ا ی اترا ما ا و

عیPLC او ار ،26نند نتر اترا PID یر 

 عایر   ند. ی نگا  و عی نور ،ینار  د

  و ا   را  و.د

ف جا27رنو ا ی  10

ح عا دری،رنانوطا Err15 ل ندگگو .

کرمرنو ل  ،طاارنظیماد جاP9-47

 عییو.

Normally Open(NO)

ا طا جا ر
11 

عی یر ا ر عاا یر ا عاینار  ود ار -5ا

3تخا،16ا ر16( تفا رPC-00اPC-15رنو ر )

کا. ذر

ما ینار1تر ند 12 

ما ینار2تر ند 13 

ما ینار3تر ند 14 

ما ینار4تر ند 15

ریناما1رتخات

ا Acc / Decااتر
16 
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 و 4ر تفا د تنظیااAcc / Decتر ظر 

ر ا   داریعیOn / Off ور ینا

د ار4-5،آ  ک تخا .وا

ریناما2رتخا ت

ا Acc / Decااتر
17 

جیتا نظی و  ار نظی  د(P0-03 = 0, 1)ر تخا

ینار م  واد، ر د تر ظر  ا67ید UPاا

DOWN نور، ن  د عبی . غییر  د نظی ار و

د نظی ار را ،ا جا غییر ر ا  ی قد  

قد ا ینار و ،آ  د19کا. ذر

 د جا غییر ر ا

ینار ر  ارظر  ا

و ر د ترUP 

DOWNید UPاا

DOWNن  د عبی

19

ینار ر  نتر تو ما گیرر و ،(P0-02 = 1)ا

قد ا ینار20رنو ن  ینار ر  نتر یا ر وئی ر

 تفاگیر و ار با ر  نتر تو ما ر .و

(P0-02 = 2)تفا نور ن  آ یا ر وئی ر ینار  ،

.و 

 یا ر وئیما ا

نتر تو
20

عاساا ف  و ع ر ار نور ،ینار ی  ند

یگنا ا تو   ر )و تو ز ( د ما ا ا

.و خود ذیرأ آ کرم

 یمنوAcc / Dec 21 

PIDر ار نور  عن   د. ود اعتبر و و 

غییر ار ر ار   غییر ما   ر ف  ع

سار نا  د جاPIDم شتیبا ند.،

نتر کرم  ف جانند

PID
22

نگاکرم  ف جا   PLC ا  ر جد نور ند،،

 عی را نظو  ینار  PLC تفاثا ر .و

ر ،ف جا  ی هار PLC اد، ر ا و عا

عی ر سPLC 23
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  و کرم ،ا  ر ار تر   نور ینار  و

ر  PLC ر .یر

زر ار ا رر نور ر ار(PB-00) و اود

اوار(swing).د ود تو 
جاار او ا  ف 24

ا عد ما ر ینار  تفا و.ا  ا ر

اد رم  وDIا ر ا .ر تفا دما نو  ا

اد نها اد، ت ا ر DI5دما  نو  

ر تخا(P4-04 = 25).

دما  25

کا ینار  ر  ،دما و د ما قد ر ارذ

  د ما قد  ر  اد .ا اتر نظی ا وP7-

03P7-05و دما قد  ر ل .ر دشا تگا ن 

U0-12.د تر   یز

قد ر سد ما 26 

کرم ر د تر ظر  ینار ر  و ما27کا. ذر

ا عد ار   ما جا و  تر ر   ا

ا اتر  خ  نظیما  ور زئیا .رذPB-05اPB-

08ر ا ا  تفا ر  ر  اد جد . د  ر

 نها اینار  و DI5ر تفا(P4-04 = 27).

دما و  27 

ر ینار ر اود ما ترا نظی ا  آ و

اP7-03P7-05،ر دشا تگا ن  تفا.و

س ر ما و 28 

نور و شتا نتر ر نتر ا  نور  د یرو

.و
عمااشتا نتر 29 
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خش ر نتر  چناخویر  ،ر تفا ا ار ا ینا

DI5  ا کرماد.ر تفا

ا ار ا ا یگنا 

ر (DI5نها عا).و
30

  ساعازر ا  ستقیما نور ،ینارککتر وئیند

  عایر  و ا کرم  ،ینار د.د

ککتر رز و ما 32 

 ی و  کرم  NCنظی ح  ، د تر ظر 

 ک قدDIد  طا33ا نور ،Err15 ل .ند

نورمکرگوگ ل  نظ ار مایطا، د جا

P9-47عییو.

Normally Close(NC)

ا طا جا ر
33 

 ک نظی ح ینارا قد 34  ی  نور ،

توم ا ر ار  د.غییر

ار ل کا  یرو 34

  ساعاحو ،ینارنند نتر کرم  PIDنظیما  سب

PA-03 عکو ،.و

حو ر عکو)نط( کرم

نتر نندPID 
35

ود ما ن ر  نتر تو (P0-02 = 0)ر ینار  ود،

   .و ر ا  و تو ما رید ا شا کرم 

STOP م نور ن  د عبی.ند

ا و تو ماما1 36

و ینار ر  و نتر تو و ما جیتا ا

(P0-02 = 1)،ا ساعانتر تو ما   نور ،ینار

 ا غییر ار با ر .د

ر وئی یاما ا

نتر تو
37

ا ساعاد عیی ی  ار و ،د نظی ار ،ینار

قد عنP0-08  گزا.و

ر یا وئید نظی ا(P0-

03)د عیی ی  ار 

(P0-08) 

39 
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د یحاو   طوماP0-24رنو  د، یا 

ر  م    د تر ظر  وو ر خت اتر

 ینارآ یا و.ر وئی ا

وو اترا ر تخا ینار

ما1
41

وو اترا ر تخا ینار

ما2
42

ا ساعااطا یر  نور ،ینار Err27Err28ل 

.ندگگوکرمرنول  اطا نظ ار جامای،

 دP9-49عییو.

ما طا1را و د جا 44 

ما طا2را و د جا 45 

ینار ر  شتا نتر  ر نتر ا ا یا ر وئی

کا ذنور ار .اعا یر ینار  ار نور اد،

 د نظی اA0-00و   ند  ا ساعا،ینار

عی غییر گر نتر ا ار ا  د.نور

 انترغییر ا یا

شتا نتر  ر نتر
46 

ح  نور ساعااو  ینار تو مک ا ر.و

 و و رآند ر  ا د  ارد عیی قد ا رر شد،

نور د یا  ارا ر کرم  .و ود آ ا د ر

عی  طر ر تفا و نند، تو ی.ر

طر و 47

  ر رینار نور، ن(نتر تو ما ا ا

و  ،)ار با ریناا  Onا د   ،وDec

ا و   د. ود تو دDecنور وP8-08ت 

ا هااAcc / Dec عیی.و

و ارما ا2 48

ا ساعای ار ا  و ر تد نور ،ینارد عر 

رز رDCو ا  (P6-11)زر پ   اDCما 

.ند

ما زرDC 49 
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و ( تر ند ا  ار نظی  Multi Speedدا د نظی )(P0-03 = 6)ا ر تصا گگو ،

عی یرOn / Offو4و ا ینار12ا15تخا 16تفا رPC-00اPC-15د  ،3-5د یا

.

ا ساعا ا نور را ا ،ینار ر  اد .و

کرمانجو عا P8-42نور ارا ا د .و

د حی نظی ا یز P7-04.نور دشا ا ن  ،

ر اارنو را 50 

ا ا یا ر وئی رن یم   یم  تروا ینار 

قد51ر .ر تفاP4-11ما یم  ا 1،دا د نظی

ا ساعاما یم  نتر ا  نور ،ینار1عی غییر

.د

یا نتر  عوا ا

یم   یم  نتر
51 

د3-5  

DI4

ینار15 

DI3

ینار14 

DI2

ینار13 

DI1 

ینار12 
اتر ا د تخا )ار( ر 

Off Off Off Off ما ا ر0 PC-00 

Off Off Off On ما ا ر1 PC-01

Off Off On Off ما ا ر2 PC-02

Off Off On On ما ا ر3 PC-03 

Off On Off Off ما ا ر4 PC-04

Off On Off On ما ا ر5 PC-05
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ا وPC-15اPC-00اتر دیشترار قدتر ند ا  ار نظی  ر ود.

(Multi Speedدا د نظی )(P0-03 = 6)،100 %آ قد P0-10ا  تصا.و

ح ر ل( تر ند ا  تخاMulti Speedار نظی ر )(P0-03)ا اتر ،PC-00اPC-15نظو 

نند نتر نظی ر یگنا عییPID(PA-00)نحن ر تا نظی مچنی V / Fرا ستق ال ار  تا ا

  ر  یر   .یا ر وئی ارا، 16کا ،خت قد. ذر

ا اتر ت یا تخا رAcc / Decر یاناقد 1617ا تفاد ب   .و4-5 ر4

عی یر اOn / Offینار وت   ک  تصاا، .ا د  

 

 

 

Off On On Off ما ا ر6 PC-06 

Off On On On ما ا ر7 PC-07 

On Off Off Off ما ا ر8 PC-08 

On Off Off On ما ا ر9 PC-09 

On Off On Off ما ا ر10 PC-10 

On Off On On ما ا ر11 PC-11 

On On Off Off ما ا ر12 PC-12 

On On Off On ما ا ر13 PC-13 

On On On Off ما ا ر14 PC-14 

On On On On ما ا ر15 PC-15 
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عی یر ا ر م  مچنیOn / Offینار وو ر د تر ظر  ا4142 ،تفا ر  و

د ار  وو اترا 5-5  اتر، ر   و   ا  ا   ر  اد .ر تخاو

 تفا اترا ا  تفا وو    ر د ر و ر   وو  د.ر تفا خت اتر

 

 

د4-5 

ینارDIxقد قدDIxرینا17 ا دAcc / Decا16 ا تخا ور ا  اتر

Off Off ت1اAcc / Dec P0-17, P0-18 

Off On ت2اAcc / Dec P8-03, P8-04

On Off ت3اAcc / Dec P8-05, P8-06

On On ت4اAcc / Dec P8-07, P8-08 

د5-5 

قد ا ینار42 قد ا ینار41 د تخا وو ور ا  اتر

Off Off ما وو1 ا اتر رP1 

Off On ما وو2 ا اتر رA2 
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 P4-10ر و  یتر ا عیی نظو ینار عی ر زاDI تفاو  .ود تما DI ا

ی قد اد، ت و نور کرم  تل جا اتر  ادر ا  ا د. ز  د  عما یا ود

ر یتر ا ز  ر DIا ر آا،  ا  د.ا

 

 

P4-11ینار و نور نتر ا ا عیی  ا اآ  ر کرم گگو    نظیند ا اDI1ا

DI3مو نو ینار  اجیتا اد  ر ،یا و و  .د

• :0عمو ا ینار و آ    یم  نتر ا راDI1DI2 نور ا  ر تو

 ه  ر ما رد  ا   ور نظیما .و6-5رصو مچنی . د یا6-5یز

ینار صا گگو شا  ا ر  نور کرم   د.ا

 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.010 (s) 0.000 (s) ا1.000 (s) 
 ر یتر ا

جیتا ا 
P4-10 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0ما یم  نتر ا1 

:1ما یم  نتر ا2

:2ما یم  نتر ا1

:3ما یم  نتر ا2 

یم ند نتر ا P4-11 
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صور   طوما6-5نها ار ، دشا اK1عی On ه  ر  ار نور راد،

نها ار K2عی On ه  ر  ار نور اد، رو  K1K2د. ا

شا عیOnاOffیم  نتر ا   ر  اد . ود و ار نور گیرد، رما1ار ،

و ا  رDI1DI2 ماینار   ر ،یا و ه  نور ا تا  ر  و اد ا

اOn.ندما ا

• :1،ا  Onینار وDI1ینار و یز ر ه . ا  ر ار ما عن DI2شخ

.و 

)کرم و( کرم کرم ما اتر ا د

نتر ایم ما1 0 نتر اینار P4-11 

 ه  ا  رر(FWD) 1 ینار ر کرم تخاDI1 P4-00 

 ه  ا  رر(REV) 2 ینار ر کرم تخاDI2 P4-01 

د6-5  

ا  ر ار K2 K1

 ه ر(FWD) 0 1 

 ه ر(REV) 1 0 

و ار 1 1 

و ار 0 0 

 6-5صور



تنسو یو برکا هنما

107

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

 

 

 

صور   طوما7-5و  ، دشا انها K1عی Onه  ر  ار نور اد،

 رح   رکK2(عاساد ر ه د.ر، ود )رK1عی Offر اد،

ا  K2ظر تو نور  نتر ا   ر  اد .وما 2یمو ا  ر ار ،DI1

 مارنا .ورتاارنو و ه ی،اینارDI1ادا Onا.ندما

• :2ار ا  ا  رینار وDI3 ماعی ار یز ر ه  وDI1DI2شخ

د و  ا  اترا .و8-5.ستند نظی ا 

 

 

د7-5 

)کرم و( کرم کرم ما اتر ا د

اما یم  نتر2 1 ینار ر  نتر اا P4-11 

ا  ر ار ما 1 ینار ر کرم تخاDI1 P4-00 

 ه  ر عیی ا رر 2 ینار ر کرم تخاDI2 P4-01 

ا  ر ار K2 K1

 ه ر(FWD) 0 1 

 ه ر(REV) 1 0 

و ار 0 0 

و ار 1 0 

 5-7رصو
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صور   طوما8-5 دشاید و عایر ا عا ،وSB1 نور و ا ا ر  نجر  .و

عیSB1ر Onا نور OnیزSB2اد، ه  ر  ار و رو   د

OffدSB2ا اSB1ا On ه  ر  وو ماد، ا  رر مچنی د.

ا اOnوSB1ید ،SB3یزOn ه  ر  ار نور ،و را ا  SB1د

اOnعی  ظر ر SB3اد، ه  ر  وو ،  ر  راماد. ر

د5-8

)کرم و( کرم کرم ما اتر ا د

اما یم  نتر1 2 ینار ر  نتر اا P4-11 

 ه  ر  رو عا و ( ر

DI3) 1 ینار ر کرم تخاDI1 P4-00 

 ه  ر  رو عا و ( رDI3) 2 ینار ر کرم تخاDI2 P4-01 

یم  نتر ا 3 ینار ر کرم تخاDI3 P4-02 

8-5صور
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و اSB2SB3حظ و  ح  ید. SB1عی Offرتو ال نور ،گیر

 ا د  یر   .و،رنو ا  دSB1مو اد.Onاد

• :3ا  نها ا  ر ار ما ا  Onعی وDI3کاو ا  ر ار . DI1ذر

  یز ر ه  وعی رDI2 شخینار   ر  ور اترا .و اد ا

آ ود  9-5.دو نظی ، د یا 

 

 

 

 

 

 

صور  وا9-5ید ر ،SB1عی Onح  SB2یدعاسااد، ا  ر انور ا  SB1ند

ا Onعی  ظر ر وSB2اد، ا  ر ار ما( د   و ا SB2حظ و .)

و  اK ه  ا  ر ار اد، عایرو عا و   رKار ، ه  ا  ر ر

د5-9

)کرم و( کرم کرم ما اتر ا د

ما یم  نتر ا2 3 ینار ر  نتر اا P4-11 

ا  ر ار ما 1 ینار ر کرم تخاDI1 P4-00 

 و  ر ه عیی ا رر 2 ینار ر کرم تخاDI2 P4-01 

یم  نتر ا 3 ینار ر کرم تخاDI3 P4-02 

ر ه K

 ه ر(FWD) 0 

 ه ر(REV) 1 

 9-5صور
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 ماح  .وOffید دSB1 تو نور ا د  رنا .و  نور، ا  دSB1

اOn.دما ا

 

 

و ینار ر  ار اUP / DOWN،و نظیP4-12ینار  و ار غییر ر عیی رو ا

 ر تفا.یر 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

1.00  

(Hz / s)

0.001 (Hz / s) ا65.535 (Hz / s) 

غ ییررار

وریانا 

UP/DOWN 

P4-12 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (V) 0.00 (V)اP4-15 

 تا متر

واآ نحن ر

ما1 

P4-13 

0.0 %  % 100.0ا% 100.00-

روماینظ

متر تا

رواآ

ما1 

P4-14 
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ما ط نحن قا نظی ر اترا 1  ورواآ اAI1AI2د تر ظر   ر  اد د.

 واآ ا ار اند نور خت اترا قد ر ود نظی(P0-03)شتا ،(A0-00)تفا ... ا

.ر

ر ا طاتر ر شخی تانظ  وایآهاماآ  وردایشتر  واآ  تا ر .

تا قد(P4-15)قد ، و(P4-16)رر  مچنی .و ود عتبر ،واآ  تا تا قد متر  ر

(P4-13) د عیی قد (P4-34)اد، ر ظر یر.د

ا ار اد، ار ا  واآ  1 (mA)عاتا0.5 (V).و ود

وP4-17ر و  وواآ  ر زAI1تری او   ر د تما ر .ر عیی

 م واآ  شخی تبا  ثبی  اتر  قد ز اد، تتری ا ز ،ا  ا AI1ند. نجر

ا ر ا  . می خت ارا  ع ر ار اتر  نظی .و

،خت ارا ر د، یا تد   طوما100 % ور تفا ا اقد  واآ  قدنظو   و

 نو  واآ  ر ثا ر .ر عر ارا  ر د  ر زئیا  اد با  گگو  ل

اد د تخا ار نظی(P0-03 = 2, 3)قد ،100 %رتراP4-16P0-10)ار (دثر تصا

10.00 (V) P4-13ا10.00 (V) 

تا قد یشتر

نحن ر 

ما وا1آ

P4-15

100.0 %  % 100.0ا% 100.00-

یشترروماینظ

 تار

ما وا1آ

P4-16 

0.10 (s) 0.00 (s)ا10.00 (s) 
ر یتر ا عیی

ما واآ 1
P4-17 
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و تفا شتا نتر ا  شتا عیی نظو     ر گر را  .و(A0-01 = 1, 2)قد ،100 %

اتر رP4-16P0-10  تصا.و

صو  نحن    ثا 5-10ر. د  ما

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (V) 0.00 (V)اP4-20 

 تا متر

واآ نحن ر

ما2 

P4-18 

0.0 %  % 100.0ا% 100.00-

مترروماینظ

 تارنحن

ما وا2آ 

P4-19 

10.00 (V) P4-18ا10.00 (V) 

قد یشترتا

نحن ر 

ما وا2آ

P4-20

10-5صور
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100.0 %  % 100.0ا% 100.00-

یشترروماینظ

 تارنحن

ما وا2آ

P4-21 

0.10 (s) 0.00 (s)ا10.00 (s) 
ر یتر ا عیی

AI2 
P4-22 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

-10.00 (V) -10.00 (V)اP4-25 

 تا متر

واآ نحن ر

ما3 

P4-23 

-100.0 %  % 100.0ا% 100.00-

مترروماینظ

 تارنحن

ما وا3آ 

P4-24 

10.00 (V) P4-23ا10.00 (V) 

قد یشترتا

نحن ر 

ما وا3آ

P4-25

100.0 %  % 100.0ا% 100.00-

روماینظ

یشتر تا

رنحن

ما وا3آ

P4-26 
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 و نظ یکرمAI2نظ  شایاکرمAI1

0.10 (s) 0.00 (s)ا10.00 (s) 
ر یتر ا عیی

AI2
P4-27 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (KHz) 0.00 (KHz)اP4-30 

 ار متر

ار ا ا یگنا

ا 

P4-28 

0.0 %  % 100.0ا% 100.00-

ماینظ ور

متریگنا

اا ار  ا

P4-29 

3.00 (KHz) P4-28ا3.00 (KHz) 

 ار یشتر

ار ا ا یگنا

ا

P4-30

100.0 %  % 100.0ا% 100.00-

ماینظ ور

یشتریگنا

اا ار ا

P4-31 
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ینار ر  د ما ا ار ا ا یگنا ار یا با عیی ر ا اتر DI5ظر  آ  ور نظیما 

د ترو نها ، نو  ا ار ا ا یگنا ما  ر  اد .کاDI5(P4-04 = 30)د. ذر

واآ   ور نظیما ا شا نظیما  جا AI1.و ود

نحن تخا نظو  یر  اتر  گا  کا ا  ورواآ اAI1AI2 تفار تخا ود.

5کا واآ   ر ر نحن. ذر

0.10 (s) 0.00 (s)ا10.00 (s) 

یگنا ر یتر ا

ا ار ا ا



P4-32 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 321

ر نحن تخا( کا AI1)

نحن تخاا

 ر  ور

واآ ا

AI1AI2 

P4-33

ما نحن1قط (،P4-13اP4-16)

ما نحن2قط (،P4-18اP4-21)

ما نحن3قط (،P4-23اP4-26)

ما نحن4(4قط،A6-00اA6-07)

ما نحن5(4قط،A6-08اA6-15)

ر نحن تخا( گا AI2) 

نحنما ا1ا5ا شا(AI1)
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ما نحن 1،23قط   طآ  ور نظیما  ستند   را ا P4اتر جانحن .یرما ا

45ر ،4قطر ا اتر  ر  ستند A6آ نظی د  تصا .ا

 

 

اد د قد  متر واآ  تا   ا خصو واآ ا  نظیما ر شخ ر اتر .

و  واآ  تا ا اتر و د عر قد متر  هاP4-15،P4-18P4-23ر قد اد،

 د جا نظیما ارP4-34 شخ نظیما  تع یر  اتر  گا  کا ا .وواآ ا

AI1AI2ستند.

:0و  واآ  تا  د عیی تا متر  اP4-15،P4-18P4-23ر رر »د »اتر قد اد،

P4-14،P4-19P4-24.

:1ا واآ  تا  د عیی مترقد  اP4-15،P4-18P4-23ر رر »د »اتر قد  0.0اد،

% تر ظر .و

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 000

( کا واآ  ور نظیماAI1 ا 

اد د قد  متر )

ماینظ ور

اواآ

ایک متر

قدمتر

 اد

P4-34

:0قد متر (P4-24, P4-19, P4-14)

:10.0 % 

( گا واآ  ور نظیماAI2

اد د قد  متر یکا) 

:0قد متر (P4-24, P4-19, P4-14)

:10.0 % 
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ینار عی غییر و  نور ر أیر ا نظی نظو  اترا اDI تفا ر نها  ر  اد .و

جیتا DI1،DI2DI3. و أیر ا عیی کا 

 

واآ AI2(ا یگناتار /ار )شتیباع اپر و  نظییند   .وی ر اپر

نور ز خنظ مای،  ورP4-40 جادی.

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 
 ر ا أیر

DI1 
P4-35 

★ 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 
 ر ا أیر

DI2 
P4-36 

★ 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 
 ر ا أیر

DI3
P4-37

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدا نظی اتر ا د

0

0تا یگنا :

1ار یگنا :

 یگنا تخا

واآAI2 
P4-40 
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رP5ر رانای:

نور رG1100ا  د  ست(رنونظی ا خت ا کرم    د تر ظر  ر نو  )

آ  ر ر مر  و  ما .د  10-5،ا، و   ر  اد . د یاریناTAیغ

ر ،شتریناTBیغN/Cر یناTCیغN/O.ستندا .آ تا فا  خت و   نظی  و ا  

د، عی غییر  ، ا آ  دظر کرمT/C – T/A ست صاT/C – T/B ا صاد  رنا -10ود.

5باع  «یOff»« عی Onو ا صا  یر  ،»T/C – T/Aو ست صا  ا ا T/A 

– T/C.د ا  عی غییر  

 نظی کا

ا ی
ی قدر اتر ا د

:2ساعارنو و  طا و نگا  

ر کرم تخا

 

(T/A–T/B–T/C)

P5-02 

د10-5  

)کرم ر( یحاو )کرم و( کرم
ما

کرم 

عی  مو Off. ر ر د 0

ا ا  ر نور ر ار(  ر ار  ند

عی   اد(، فر Onود ر.یر
عی  RUNنور 1 

شخنور ح ی عا ظر و   د تو طا ز و. نور( و( طا و 2
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 ور نظیماFDT1ا اتر P8-19P8-20 . جا ا

 حقد   تا ز نور ر ار P8-19 رد،

Onا ا قد  ی ر ار P8-19ا ا   اد،

 ا ال ،و ار ما و  اد. ر ار د ر

 P8-19 – (P8-19 × P8-20)د ،Off.د ود

ید ار رنو   ار

د عیی ی (FTD1) 
3

 خ  نظیماتراP8-21 ور  .وا ا

حد  نور ر ار،گیر ر د نظی ار و ا 

On ح  .وا  ر ار و ا د نظی 

Off.د ود

قد  نور ار ید

اتر  د عیی ی  ار

P8-21 

4 

و ند، ا فر ر ار ا رOnنور .و

و ا ( اد و ا  رانور   نورا ر

ا   ) وOff.فر ود

 فر ر ا د(

کرم  نور، و و

م م).ند 

5

و  ،تفا م ر جا  یتاآ  وو ا  ی شد 

Overloadا   ، Onرر ر نظی .یراترا 

Overloadو ووP9-00اP9-02 جا.یر

و  ی شدOverloadر

وو
6

رر10  فا جا  ی یاOverload وOn.نور،

و  ی شدOverloadر

نور
7 

و  د نظی قد ا دما PB-08 ند، ما On

.و

د نظی قد  دما ید 8

و نظ قد ا دمای دPB-09 ند، ما On

و. 
یدقد  دماد 9
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و دماونظ قد یا دPB-05 ند، ما 

Onو.

یددماقد  و عیی

د
10 

نگاPLC ثرد ا( ا 16ر  )تفا ر

   ود   عی250 (ms)ند، On ر.یر

 کمییککرم  ا

PLC 
11

ا د جمو ر د عیی ا  نور ا اP8-17، رر

On.و

د ا را رنو 12

ر ا ار ا ر د  ی د نظی ار قد  و 

ر ار  اد ار یا رد یا  ا ر قد  نور

.و  عا

عیی د و ار حد

د
13 

رد، شتا ر د عیی د  ر شتا ر ،ر نتر ا 

عی    د عا نور فاOn.یر  ر

عیی د و شتا حد

د
14

و و نور اند، دا ا  نور نتر د  د د 

 اد، اآ ا  ر ر  دد شخی  طا و یOn

.و

ا  اآ عی  نور 15

ا قد AI1ز AI2ر وOn.اد،

 سب  AI1 تا د یشتر

 تا  AI2 
16

و  د عیی ا د  نور ر ار P0-12،در

ا  On ر.یر

ا د  ر ار ید

ار
17 

و د عیی یا د  نور ر ار P0-14ر Onرد،

ا .و اد، و ا  نور Off.د ود

یا د  ر ار ید

ا ز ( ار نور 

) و ا

18
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 نور  تا عیر د  ر د یA5-06 عا  واد،

   تا ط ا طا .د

 تا ط ا 19 

 ور نظیماباخ( ارPD)ن عردی ار با نظیما 20 

وا رر نور ر ار0دا ،Onو. 

اما کرم لر5 یز، نور و ا  ت ،Onا

.دا

)ا فر ار  وو د 

)تگا و تسا
23

و غذ صا ا د رنو (P7-13) د عیی ا 

P8-16 ، وOn.رر

 مارنو و  ه 24 

ماینظ ور FDT2 ا اتر  P8-28  P8-29  . جا ا

 حر اررنوزتاقد   P8-19   رد،

On ا ا ر اریقد  P8-28 ،دا ا ا

دا. ا الر ار د در P8-28 – (P8-28 × 

P8-29) ،Off.د ود

ید رنو ار  ار 

FTD2)) 
25 

اماینظ اتر  خP8-30P8-31 ورو.ا

ر اررنوحد اار وP8-30گ ری،ر

Onو ح  .ر ارا نظیو ا د

Off.د ود

ید ار ا  ار

خو (FTD1)
26

اماینظ اتر  خP8-32P8-33 وروا .

ر اررنوحد اار وP8-30گ ری،ر

Onو ح  .ر ارا نظیو ا د

Off.د ود

ید رنو ار  و 

شخ  ار خو ما 2 
27
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اترا  ور یحاو P8-38P8-39.و عر

تر راررا 

اوارخوما1
28 

ا اتر نظی  و اP8-40P8-41ا ،ر ار قد 

حد  نور د عیی ار و P8-40،گیر رOn

.و

تر راررا 

اوارخوما2
29

نور دما کرم P8-42ور   اد، د عاد 

 د عیی قد  نور ا اP8-44عی   رOnرد،

.یر

 د  نور امر قد ید

د عیی ی
30

 قد یAI1ر P8-46ر تا ا (AI1د ا ر(

P8-45یا (د تا AI1 اد، )On.و

 قد یدAI1د 

د عیی
31 

 ا و.ر  عا ور ر و فر ی ر ا د فر 32 

 ه  ا ا  نور (REV)رر وOn.اد،  ه  ار(REV) 33 

نگا نور ر ار ا رر ا اP8-34ر د   اد،

 د عییP8-35عی   ،On ر.یر

ر ار د فر 34

و رنو ا  ور ا (P7-07)د عیی ا تاآ 

P8-47 وOn.رد،

یاداقد  ی

دییع
35

و ی نور ر ار تاآ ا رر ا Overcurrentر

 د عییP8-36ا د ذ   P8-37اد، ،On.و

ار ا د  بو 36 

عن و یا د  نور ا ی  ِار P0-14ر Onرد،

و  .و یز اد و ا  نور On ا.دا

یدر ارا د ی

( ار Onت  دا 

ورنو)

37 



تنسو یو برکا هنما

123

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

ر نAO1(0-10ی20–0اپرآ). طیر ن  ا د  ور و  واآرد ر

:

و نو    طا تو( د  و ا  مچنا ر

 ،)شوساعا تفا شد ل نو  .و

شد عی  تر ر 38 

نگاقد  نور ع را ا د P8-53 Onرد،

.و

نور را ه ما 40 

 نظی کا

یا
ی قدر اتر ا د

نور0: ا ی  ِار
ر کرم تخا

AO1 
P5-07 

د5-11 

ر( یحاو)کرم )کرم و( کرم

ما

کرم 

0ار یشتر ا(P0-10) را ی  ِار 0

0ار یشتر د(P0-10) را نظی ار 1 

0وو ا ار رر  ر(P1-03) ا ار 2

0وو ا شتا رر  ا )طد( ر شتا 3

0( ا و رر  (P1-01ا ر و 4 
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ن حر  واآ ر فر  حر صحی ر اترا  ر تفا و ر آ  مچنی یرد. وا

نحن عیی رAO.ر تفا خو ر 

نور1.2ا0 ا تا ر(P1-02) رر تا 5

نور(یورز100ا0.01 د  ست( ا ار ا  6 

0 (V)ا10 (V)  تاAI1 7

0 (V)ا10 (V)ا0 (mA)ا20 (mA)  تاAI2 8

)ا0 د نظی و قد یشتر10 د نظی قد  ر 

PB-05  تصا).و 
دماو  10 

)ا0 د ما قد یشتر10 د نظی قد  ر PB-

08  تصا).و

د ما قد 11

را0 ار یشتر  ور ر ر(P1-05) وو ر ر 13

0.0 (A)ا1000.0 (A) ر ار 14

ا2- وو ا شتا وو2رر ا شتا رر ر شتا 16

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 %  % 100.0ا% 100.0-
رOffsetر

AO1 
P5-10 

1.00  AO1 P5-11هر10.00 ا10.00-
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یاگر’‘b’‘kر یر Offsetآ اند، هر  ستند.’‘Y’‘Xافر »دتا ر«  »ع ر« ا رر یر 

و و  ع ر  =  +  یا.و

100 %رOffsetقد  10 (V)AO1فر،  تصار  ور قد  »دتا ر« مچنی .و

واا0آ10د ،Offsetفر (P5-10 = 0.0 %)هر نظی  (P5-11 = 1).ا ا

و تفا نور ا ی  ِار ر یتوا نظو  واآ ر ر ثا ر(P5-07 = 0)فر ا    تظا 

تا نور، ر ار وAO1ا 8 (V)رر  وو قد یشترتا نور، ر ارAO1ا  3رر

(V) اد هر ر-0.50(P5-11 = -0.50)اد، قد Offset 80 % (P5-10 = 80 %)فر  .و نظی

انظی د  Offsetتا ،)دتا ر( هر ا اAO1فر رر ر ار و فر ا 0 (V)

ار قد یشتر وا رر ر10 (V)ر   .Offset  هر  عافر تگابد پ  ر 

‘b’   د،  تا .ندآ

{
8 =  × 0 + 
3 =  × 10 + 

{
 = 8 ()
 = −0.5

                { = 80%
 = −0.5

حظ   ر ر أیر ا عیی نظو  اترا د تر ظر  ع ر ا عی غییر ار ر ر د.

ا د ذ   اد، د هیا  ا عاP5-18عی   نور، ا  ر On ر.یر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 

ر أیر ا

ما ر1

(T/A–T/B–T/C) 

P5-18 

0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 

 ر أیر ا

ما ر2

(P/A-P/B-P/C)

P5-19 
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P5-22. د تر ظر   ر نط عیی ر

• :0ا ا T/A – T/B ست صاT/C – T/A( ا صا TA  شتر  یغ) 

• :1ا ا T/A – T/B ا صاT/C – T/Aست صا ( TA  شتر  یغ) 

رP6نتر :د رنو و /

• :0 فا تفا ا  رز، ر د جا نظیما ار ،ستقی ا  ر ا :تد 

رز - ا قدDC06)-(P6ر 0 (s) ار  نور ،و نظید2903)-(P6ا  ر

.ند 

28 Pre-Excited
29 Startup Frequency

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

00000

ستند.( اعتبر اتر  ا )گر گا  

آرییغ یاغ P5-22 :0ثب نط

:1نف نط

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0ستقی و  ا  ر

:2ی ا ا  رحر28DCاوو ر(

)نکرآ

اخت ا

د 
P6-00 
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- و زر ا DC(P6-06) یر قد 0 (s)زر تد نور ،و نظیDCپ  ما 

 ار د(P6-03) ا  رآ   ارا ر ا  تماند.  یا ا نر ا

(وو ر نگا ). نا ، و د 

• :2 ا  تفا وو ا  ر  ی یسغنا ید جا ر   عتبر نکرآ اوو ر و.نها

ی ا  ارحر اترا وP6-05P6-06 عیی.دو 

- ی ا ار رر حر0 ار  ،آ جا  ظر ر نور داد، ا  ر .ند 

- و ی ا حر(P6-06)ز  قد0  ی نور یاد، جا ا دحرDC

ا هبو  وو یکنا .خشد 

 نگا  وو شتا  مینا ر ار نور، دجا نظو   ر ل .و نظی بنا قد  اد د

ا  حر ا  ر وو  ار ا رر ا ا د  اد نور ر ار اند، ددما

 ار د ا« آ   فت »د.و

 ارد(P6-03) د عیی یا د و مP0-11نور، حد د نظی ار ر .وار یز  ر

ا  اآ ا   کر ا  ر نور اد، د30 ا.دا

30 Standby

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ا10.00 (Hz) را د P6-03 

★ 0.0 (s) 0.0 (s)ا100.0 (s) 

ا د گ

 ی ارد

)تظا ا(

P6-04 
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ا ،ر ه غییر ی  گ ارعیی ا د شمو د ا  ر  اد . اعتبر در د

Accم ور ا د  ا واPLC(Simple PLC) ما  آد.،

ما ثا1:

 ا ا  اآ ا  نور ،ثا  ا رر ر ار  و0.00 (Hz).اد  ود

ما ثا2:

ما ثا ر2ا نور ر ار ،5.00 (Hz)ذ    تا ز2 (s)عن د نظی ار 10.00 (Hz)ا

 ا.

د12-5 

نظییپد ر  ار P0-03 = 0

قدا رر د نظی ار2.00 (Hz) P0-08 = 2.00 (Hz)

 ارا رر د5.00 (Hz) P6-03 = 5.00 (Hz)

 گ ا د ارا رر د2.0 (s) P6-04 = 2.0 (s)

د13-5 

نظییپد ر  ار P0-03 = 0

قدا رر د نظی ار10.00 (Hz) P0-08 = 10.00 (Hz)

 ارا رر د5.00 (Hz) P6-03 = 5.00 (Hz)

ا د گ ارا رر د2.0 (s) P6-04 = 2.0 (s)

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د
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DCرز نگا  تفا وو ر و   نور جد ا  ر ر عمو ،دی ا .ویز حر

یسغنا ید جا ری دوو  نور وا هبو نظو  نکرآ ا تفا .و

DCرز نگا ستقی ا  ر ا ر نها د(P6-00 = 0) ار  و ا تد نور و   . عتبر

ز ر د تر رز(P6-05)ظر ،DCر مازر ر د عیی ا د ذ   DC(P6-06) ر ،

 ا اP6-06وند. رز0 (s)رر ما د  ستقیما نور DCاد، ر  و ا ،ار قد ر ند.

رز ر د زDCی د ا رز اد، ز ما ر.و

و ی ا  ر حردا د تخا د(P6-00 = 3)ی ار ار نور ،د عیی حر(P6-

05)ی ا د ذ    جا یسغنا ید  ،حر(P6-06) ا  ر ر، اP6-06ند. اد،0 (s)رر

ی د( ستقیما نور ر  و ا )حر.ند

اتر د   طوماازر  ور ار د، یاDCی وا  حر% نظی  اود. ار قد 

ی ا رز ر آ  د اتر،  و  تخا حر یا    طر  ،و. ست و

- و  وو ا ار  ا ار ر% 80رر ا قد نو  وو ا ار ما اد، نور ا ار

نظیP6-05 تر ظر .و 

- ی وو ا ار ر اد،% 80ر نور ا ارنظی ر ا قدP5-06ا نور% 80رر ا ار

 تر ظر .و 

★ 0 %  % 100ا% 0

رزقرار

نگا(DC)ککتر 

د 

P6-05 

★ 0.0 (s) 0.0 (s)ا100.0 (s) 

رز ما ا

نگا(DC)ککتر 

د 

P6-06 



تنسو یو برکا هنما

130

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

 

P6-07 ر تفا و آ و ا نور ا  ر رآند   ار غییر ا عیی نظو .یر

• :0 ا ا ز ط و  نور ر ار ا  ر  و  تG1100،4نوراد.

ر تفا ریناAcc / Decااینظد م   د تر ظر ا کرم  د نظی جیتا ا

ما16,17ترا ر P4ا ت   ر تخا ،کا .ا  ذر

• :1نحن ار ر ارS ا ا زو  سواآ اند ارا  عمو ا  اد.  قا 

آ ر تفا و ستند، ر سبتا و  ا  ر اندرآ اا اتر .یرP6-08P6-09یر 

سبخ  ور ا انحن اا  ر اS عیی .نند 

• :2قط نو  مو وو ا ار ا   ما  نحن )مید( ط عمو ا  .

ا   اراAcc / Dec تفا د، یا ا ار  ار ر ررصو( و12-5و  .)

ی د نظی ارا اد، ا ار  اAccDecر  رر

 = (
4

9
× 





2

+
5

9
) × 

،ور   .و د،ود نظی ار وو ا اراAccار ز  د  تصا

0 (Hz)ا. 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0Acc / Decط

:1نحنS-curveما1رAcc / Dec 

:2نحن-curveSما2رAcc / Dec 

نحن تخاا

ا  ورا 

Acc / Dec

P6-07

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د
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سب یر  اتر  نحن اا  ر ا اS ورAcc / Dec ود نظی و  اد د   ستند.

رP6− 08 + P6− 09 ≤ 100.0 %آ و اند د.

صور 11-5،t1و د عیی اP6-08 ز د  ر ار غییر ی آ   مچنی اt2اد.

 د عییP6-09قد ا د  ر ار غییر ی آ   0 ای ا د  یt1t2اد. ،

 ا غییر د ر ار غییرما  Acc / Dec.اد، ط

 

★ 30.0 %  (100.0 % - P6-09)ا% 0.0
 سبر سم ا

نحنS-curve 
P6-08 

★  (100.0 % - P6-08)ا% 0.0 % 30.0
ا سب سماا

نحنS 
P6-09 

11-5صور
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• :0ا د ار  ر ار نور ،و ار ما  Deceleration اا  راد 

قد 0 (Hz) تو ا  و.رد،

• :1 تو ًو نور ر ،و ار ما ا تو د   ا نر ار یز وو  و.و 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0وو ا و ا ر ار ا

نور(1: ا د(آ ف و  و
او ا P6-10 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ا

ی ارزر 

DCو نگا
P6-11 

0.0 (s) 0.0 (s)ا100 (s) 
ما ر تظا ا

وDCرز نگا
P6-12 

12-5صور
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• :P6-11ا ،ا و ا ر ار ا رآند ی قد  ا ی  ِار P6-11رنو رد،

رز ماDC اآ .ند 

• :P6-12نگاقد ا نور ا ی  ِار P6-11 اا د ر  ر نور P6-12اد،

 ر طزر پDC ما ندا اطا و  ا  رزOvercurrentند. جا  اDC

ر یرو ا ا.ند 

• :P6-13زر نگا  قز ار اتر DC عیی  د و   اارند وودا. 

-  وو ا ار ار رر ا ود% 80ر وو ا ار ما ا قد  اد، نور ا ار

.و 

- و ی وو ا ار  ا% 80ر رر ا قد  اد، نور ا ار80 %ا ار

.و ود نور

• :P6-14زر ما ا د DCاتر عیی و  ند. آ قد 0زر ما ،و نظیDC

د. ود غو و نگا 

0 %  % 100ا% 0

رزقرار

نگاDCککتر 

و

P6-13

0.0 (s) 0.0 (s)ا36.0 (s) 
رز ما ا د

DCو نگا
P6-14 
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رز جا صورDCرآند  و نگا 13-5. د  ما

رز  د  ارنو ر نها اتر 31  عتبر د رعیید تفا رز د .و32ر

ی اتر  قدتیج اد رزر ما DCتا ا او  نجر آ ا د  ی قد ،ا  ا .و ود BUSهتر

 رز رآند  .و

31 Braking unit
32 Duty Ratio

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

100 % رز % 100ا% 0  تفا سب P6-15 

 13-5صور
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رP7:فحرنو ن  ما 

 

 

 ر  و یدQuickآ  ر تخا   د تر ظر  کرم ند ،تگا  د عبیو جاP7-01ا

.و

• :0. عایر  ید

• :1و ینار ر  نتر تو ما  ،و جا ار با ا یدا و وQuick ع

ما ا ا رنا . غییر نور ن ر  تو P0-02 = 0.و ود اعتبر ید   اد،

• :2ر ه یدغییر وQuickنگاP7-01ما کرم 2کا اد، د نظیکرم  . ذر

 نتر تو   عتبر ا ودنها ما تگا ن ر(P0-02 = 0). 

• 3ار ا ستقی ه  ر :JOG.)یا ار( 

 د شر وJOG .راQuick یدا  ما ستقی ه  

• 4ار ا عکو ه  ر:JOG)یا ار( 

د شر عکوJOG راQuick یدا ه .و  ما 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا اتر ا د

★ 0

:0کرم د

ا1: نور ن ر  نتر تو ما یا وئی

ینار و(   )ار با ا  ا

:2 ه  ر یا وئی ر ا ر

 هر 

ید ر و تخا

Quickن 

تگا

P7-01
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 د یا اترا  ر ما نظو P7-03د نما  و )ا اتر آ ا تنار ی اد ، د  عی P7-

03قد   )1  دآ   نرا د ا تنار یماگز د پ   ماP7-03غییر ر ثا نو  .ر نظی

تا ،ر ار ،د نظی ار ،ا ی  ِار اترا جموAI2دما قد ، ر یگنا  و PID

د ، د ئ    باحا ب اد نور، ن P7-03یماگز قد A413نظ.و ی

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1

توSTOP / RESETید0: ما ا  نها

نور ن ر  نتر(P0-02 = 0). عا

STOP / RESETید1: ما رما ا

نتر تو (P0-02 = 0, 1, 2). عا 

ید ر و تخا

STOP / RESET

تگا ن 

P7-02

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 001F

 

اترا ما

دیع 

) خ(

P7-03



تنسو یو برکا هنما

137

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

1010 0100 0001 0011 (نرا) ≡ A413 (یماگز) 

ا و  ید  تفا ا ، ا ا  نور Shift نور، ن اترا  ر  ور قد و

فح   وذ.ر دشا ن ما 

د نظی گگوP7-04ندا P7-03یز و  .P7-03P7-04ا ِی  یا و اترا ما کا ر

د تر ظر  نور  و ا د. عیی یماگز و  ا اتر قد ثرد ،و32رنو ن و اتر

ا.ستند ما

کا یز نور و نگا  اترا  عد ما ، ر لآ نظیما   دذر  تفا ا P7-05ا جا.و

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0000

 

اترا ما

دیع 

) خ(

P7-04
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P7-07ا ما رIGBT تفا نور اوا د  ی ز رر  ظحا قد .IGBT،رنو ا

رنو د. ستگ

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 33

 

 اترا ما

ویع
P7-05

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

● --  (℃) 100.0ا(℃) 0.0
ی اا ین

 نور
P7-07 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

● -- - سخر ز P7-08
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سخ  اآر د ر  نتر و  ور زP7-08کا. ذر

P7-09 تفا نور ا ا د جمو ما ر.و قدر ا کرم12نظیدا د   ،د 

 د عیی قد  وذ اP8-17عی   Onرد، ر.یر

غذ و  ا د جمو تگا حو نگا  نور P7-13 یرو  .وما ا کرم   

24 د عیی قد  ا   اد د نظیP8-17عی   Onرد، ر.یر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

● -- 0 (h)ا65535 (h) 
ا د جمو

نور کرم 
P7-09

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

● نور -- حصو ماAC حصو ما P7-10

● -- سخر نتر و ز سخر ز P7-11

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

● 0 (h) 0 (h)ا65535 (h) 
صا ا د جمو

غذرنو  
P7-13 
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رP8:اترامک 

ا  ار عیی نظو  اترا اAcc / Decا  ا ر دJOGنور تر ظر .د

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

2.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ا

 ا  ور ار

اJOG 
P8-00 

20.0 (s) 0.0 (s)ا6500.0 (s) 
اAccا ا 

ار  JOGا
P8-01 

20.0 (s) 0.0 (s)ا6500.0 (s) 
اDecا ا 

ار  JOGا
P8-02

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

د  ست

نور
0.0 (s)ا6500.0 (s) 

اAcc ور

ت2 
P8-03 

د  ست

نور
0.0 (s)ا6500.0 (s) 

اDec ور

ت2 
P8-04 

د  ست

نور
0.0 (s)ا6500.0 (s) 

اAcc ور

ت3 
P8-05
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 و ررنوG1100ا ت هاAcc / Dec د تر ظر ا اتر P8-03اP8-08ت  ا

آ ت  اا اتر و یز  P0-17P0-18 شخر عر .و4آ ی ر وئی   کسا تا

ر میناانظجتای دوقد ر1617ا اتر P4کاذر.

33 Jump Frequency 

د  ست

نور
0.0 (s)ا6500.0 (s) 

اDec ور

ت3 
P8-06 

د  ست

نور
0.0 (s)ا6500.0 (s) 

اAcc ور

ت4 
P8-07 

د  ست

نور
0.0 (s)ا6500.0 (s) 

اDec ور

ت4 
P8-08 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر  (P0-10)ا
(َر ارJump 

Frequency)331 
P8-09 

0.00 (Hz) 0.00 (HZ)یشتر  (P0-10)راا
(َر ارJump 

Frequency)2 
P8-10 

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ران(P0-10) ا َر  P8-11
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ا اتر وP8-09اP8-11 وحدار َر ار رزا اP8-09P8-10ن P8-11

حد    .ر عرر  ا

- (P8-09 – P8-11)ا(P8-09 + P8-11) 

- (P8-10 – P8-11)ا(P8-10 + P8-11) 

ار ر ستند. یا احد   ر  د نظی ع ر ار ،گیر ر زنورا ا حدرر ر

حو  ر ار ع قد  ر  اد مچنی .و ود د نظی ار  َرر ار غییر رنو

د نظی قد  ید رثا نو  .  تا رP8-09 = 30 (Hz)P8-11 = 10 (Hz)نظی ار ر اند،

حد  د20 (Hz)ا40 (Hz)قد   ک ا رر ع ر ار هاتا ،گیر ر20 (Hz)ا40 (Hz)دو

:  یر   .و

رانورر - ا ا ا 50 (Hz)قد  د نظی ار  را37 (Hz)اد ا   ،و  غییر

ا رر ع ر40 (Hz)حد ا د.)د ود )َر  

ننورر - ار  ند ا  ر اد 37ظی (Hz)ا رر ع ر ار ا   20 (Hz)اد،

حد یا د.)د ود )َر  

 و حدار َر ادشد دد  یرو ر 34وند ر  اد گیرد. ر تفا و ا یککا

د  ر نظیP8-09P8-100 (Hz)،عایر  ار َر کرم.ر راادود  وراَر

ن اآصو  ،5-14ردشاو.حد یا  تفا را د  ار َر Acc / DecتراP8-

22.و عر

34 Resinance
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P8-12ا ا د نظی ررنوار 0 (Hz)ا ه  ر یا عی غییر نگا  رظر  ،ر

صور   ا د  . د تر15-5د  ما« نو ا ،ایاتنا » د .و

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 (s) 0.0 (s)ا3000.0 (s) 
اد یغریی

ر ه 
P8-12

 15-5صور

14-5صور
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وP8-13 عییاآ  ورنوا ر  ارا  یر. ا   عکو ه  ر ار ما 

قد  اد اتر  ، منو عکو ه1.و نظی

نور را گگوا د نظی ار قد عن ار یا د  وP0-14ر P8-14اد، عیی.و

. د تر ظر  ا  ر تفا ا  ،خت ارا یا یأ نظو 

 

35 Droop Control

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدا نظی اتر ا د

0

:0عا

:1عایر

ه  ر نتر

عکو 
P8-13

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0ار یا د ا رر سار  ا (P0-14) 

:1و

:2ار( فر ر  ا 0 (Hz))

نور را گگو

نگانظی ار 

 دیا د  ر

اد. ار 

P8-14

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  ات ار د

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ا10.00 (Hz) 
نترا ا ج

وو  35ند
P8-15



تنسو یو برکا هنما

145

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

15-P8تعا را ج خصی ا36ا تفا ا  ر ر وو ند  ار . را ،و

 ا ،ا ز ا نور ر اد. ا  ا ح وو ا ج ،وو  ر ر ار ا ا و

.ا تعا وو ند یا  ا ج 

قد ا کرم   و24ر  اد، د نظیغذ و  ا د جمو رنو (P7-13)قد P8-16

 Onرد، ، ر ل .و کرم یر  ور  جاا جیتا اVDI) ر(اVDOا یز

 ثا نو  .ر تفا وو  ل   اد یا را ر غذ100ر صا ا عی غییر ا نور ،

 ند، ل  آ طا  و  جا رو  نظیما و

1. تر ظر VDI1:را و طا جا رA1-00 = 44 

2. تبا ا عییVDI1عی ارVDO1:A1-05 = 0000 

3. نظیVDO1تاآ ید ر  ور کرم غذ  ا د :رنو A1-11 = 24 

4. تاآ عییغذ صا ا د جمو  ور قد  نور 100 (h):P8-16 = 100 (h) 

جمواً ذ   یر   . جا100غذ صا  اجیتا ر ، نور VDO1جیتا  آ ب  

VDI1طا نور  عاErr27 ز .د

36 Workload

نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0 (h) 0 (h)ا65000 (h) 

تاآ ور 

صا ا د جمو

غذرنو  

P8-16

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0 (h) 0 (h)ا65000 (h) 

تاآ ور 

ا د جمو

نور را 

P8-17
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و را ا د جمو رنو(P7-09)تاآ و د عیی P8-17ا  VDOرد، د  تصا

ما کرم12،On.و

 

P8-18عا رعایر ا اغذ جد صا  ی د ما د  ار رر  فا یا ارنوس ا

ینار ر  نتر تو ما  نید ر ثا نو  . د تر ظر  طا رو جا جتا  ا(P0-

02 = 1)ینار DI1ما کرم ا1ا Onرنا اد.

غذP8-18 = 0 ر • صا ا ینوراد، OnوDI1،رنو ا  ر.ند 

غذP8-18 = 1ر • صا ا فات،نوراد، ا و عا ی رنو د ما ا  ر ار 

DI1م ا ا  ر ا نها  )طد غو ا  ا  ر ار  ماDI1COM)ند جد 

جد صا( وDI1COM.)

د ما طا ر س  ی  نتر تو رر  تفا ا می،د جا  طا ر  عن   .و

ینار  ماDI1اد کرم ا1ا Onا   اد،

یP8-18 = 0ر •  طا د س   نور،DI1وOnاد، ا  ر.ند 

وP8-18 = 1ر • عا ی  طا د س   فات،اد، ا رنو د ما ا  ر ار 

رDI1م ا.د

یا  ا عا ا یر  رنووو تظا ایر کرم  ،جد صا  ی د ما نتر تو  ا 

غذرنو یرو طا د س و.ا

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0عا

:1عایر

نگا  فا

د 
P8-18

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

5 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ا
ار قد

اکاآ(FDT1) 
P8-19 
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و ا ی  ِار رنو اP8-19رر ( ر ،VDOما کرم  د  تصا )3،On

 آ قد ر  و روP8-19ر ر ،وOff.و

ا اتر  و P8-19P8-20عیی ر یر ر اکاآ طما و  یستر قد  ر ا

د تر ظر  ،و ارر ار ید ح   عن   قدنورد. P8-19ا (ور رVDO،)

Onا ( ر  ،و ار ما و   دVDOا ا )ر ار رنوقد  یP8-19 – (P8-

19 × P8-20)ا  Onاد، ا د و  یستر خ  ر  اد وP8-19.اد.  عیی

حوکرم  د  تصا ر کرم FDT1رصو 16-5. د  ما

 

5.0 % ط(FDT1)0.0 %ط(  % FDT1)100.0ا
ور یستر ط

FDT1
P8-20 

16-5صور
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و ا ی  ِار رنوحد  ا ( ر ،گیر ر د نظی ار و ا VDOظر  )

ما کرم ر د تر4،Onحد عیی .و تفا ا وذ سار P8-21کاو  د  . ذر

ار یشتر  د(P0-10) قدحو .وما کرم  ور ر کرم 4رصو  ،17-5 ما

. د

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

کا نظی

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 % 0.00 (Hz))ار یشتر( % 100ا
حداکاآ 

د نظی ار و 
P8-21 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اترا د

0

:0عا

:1عایر

د  َر ار

اAcc / Dec 
P8-22

17-5صور
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کرم گگورنوحد عر نگاا اتر  َر اP8-09اP8-11.د  رP8-22عا نظو ا ا

عایرا د  یا  اAcc / Dec ر تفا ونگا  ثل .یرAccرP8-22 = 1ی  ِار 

حد  اد  ع ا ی  ِار رد، دظر َر ن  د عیی P8-11عن ، َر  ستقیما ر

ی  َر ار ط غییر َر ار ط را د  Decاد.  م  ک یز ر ار  د

دن  د عیی P8-11حو . ود َرکرم رنوعا و ر ار َر یا ااا

Acc / Decرصو 18-5. د  ما

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر  (P0-10)ا

قطعوار

ا یاAccما1

2 

P8-25 

0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر  (P0-10)ا

حظ اروئی 

ا یاDecما1

2 

P8-26 

18-5صور
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کرمP8-25P8-26اما وو اترا ر   اد1عتبر د تخا(P0-24 = 0)ینار  جیتا ا

ما و ا1617ا ت یا ر وئی نظو اAcc / Decو   .شو تفاP8-25P8-26نظو 

ا تخااAcc / Decا ی  ِار قد ار ،خترنو ر تفا و   یرد. عن

- ا د Acceleration ا ی  ِار ر ، اP8-25ر ا2ماAccاد، ِی  ار ر 

ی اP8-25ر 1ماAccاد، تر ظر .و 

- ا د Decelerationی ا ی  ِار ر ، اP8-25ر ی1ماDecاد،  ِار ر 

 ا اP8-26ر 2ماDecاد، تر ظر .و 

حوا ت یا وئی اAcc / Decرصو  ،ا ی  ِار ار19-5. دشا ا

 

 

 

 

19-5صور

اP8-27 = 1ا رآند و  ر انوراد،  ا ار ،JOG،و ما  ینار ر رنوا 

ار JOGا عی  د.غییر

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0عا

:1عایر

JOGراو

ینار ر
P8-27

تصویر
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ار اکاآ کرمFDT2کرم ا شا ،FDT1ا اتر  آ زئیا  P8-19P8-20.د  ر

و ر ار رنوا ن  P8-31اP8-33اقد P8-30اP8-32ا ( ر ،گیر ر

VDOما و  د  تصا )2627،Onر آکاانورود. اترا  ر 

آ و  خو ارن  اکاآ ار دا تر ظر  ستند، نظی ا اکاآ .د 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

5 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ا ار قد

اکاآ(FDT2) 
P8-28 

5.0 % ط(FDT2)0.0 %ط(  % FDT2)100.0ا

 ور یستر

FDT2 

 
P8-29 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

50.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ا

اکاآار

خو(1) 
P8-30 

0.0 % ()ار یشتر0.0 %ار یشتر(  % )100.0ا
ناکاآ 

ار خو  (1) 
P8-31 

50.00 (Hz) 0.00 (Hz)اار یشتر
اکاآار

خو(2) 
P8-32

0.0 % ()ار یشتر0.0 %ار یشتر(  % )100.0ا
ناکاآ 

ارخو  (2) 
P8-33
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 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

5.0 % )وو ا ار(0.0 %)وو ا ار(  % 300.0ا

طشخیار

 فر
P8-34 

0.10 (s) 0.00 (s)ا600.00 (s) 
اکاآ أیر ا

فر ار
P8-35 

20-5صور
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ر ار نورر ا قدرر  وP8-34ر د عیی ا د ذ   اP8-35اد، (ر ،VDO)

ما کرم ر د تر ظر 34عی On ر.یر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

200 % )شخی د(0.0 %)وو ا ار(  % 300.0ا
شخ تایآطا

ر اا
P8-36 

0.00 (s) 0.00 (s)ا600.00 (s) 
شخی ر أیر ا

ار ا طا
P8-37 

21-5صور
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ر ار ینورر ا آتارر  اP8-36عنOvercurrentر ذ   اP8-37اد، ( ر ،

VDOما کرم  ور )36،On.و 

 

 

و ر ار رنوا گیر ر د کاآ خو ار ن نف  ثب،ا (رVDO تصا )

ما کرم  د29عی On ر.یر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

100.0 %

)وو ا ار(0.0 %)وو ا ار(  300.0ا

% 

خو ار  ید

ما2
P8-40 

0.0 % )وو ا ار(0.0 %)وو ا ار(  % 300.0ا

نار شخی 

خوما2
P8-41 

22-5صور
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 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0عایر

:1عا 

نتر ا ست

ا 
P8-42 

0

:0P8-44 

:1AI1 

:2AI2

(100 %قد  واآ اP8-44ور

).و

تخ ا نب ا

نج 
P8-43 

0.0 (min) 0.0 (min)ا6500.0 (min) مرا ا د P8-44

 23-5صور
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 ر اترا ا کرم دنجرنود تر ظر ر نوراد،P8-42 = 1د. نگا  ر د

 ا یر دنگا  ند کرم  قد P8-44،یدرنوا (ر  د تو او و VDO)

ما کرم  د  تصا30،On.و 

قدانور   نج0 (min) را ا د  ند د عیی قد ا داP8-44 نا نظی و و

شادP7-04د ن د  تفا ا قد ( رU0-20 دشا ا ایز اتر  ر  اد .)P8-43P8-

44 قد یق س ود.ر

 

واآ  تا د عیی ر اتر  AI1 ظحا نظو رنو تفاا ود. تا AI1یر

قد P8-46 قدا  اP8-45ر (ر ماVDOاد، کرم ر د تر ظر  )31،On شا  دد

 تا AI1. ر جا دظر د 

ای ا ینرنوتاآ  د عیی P8-47ا (ر ماVDOرد، کرم  د  تصا )35،

عی On ر ا   .یر.ر تفا ا ا شد ر و

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

3.10 (V) 0.00 (V)اP8-46 
 تا یا د

واآAI1
P8-45 

6.80 (V) P8-45ا10.00 (V) 
 تا ا د

واآAI1 
P8-46 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

75 (℃) ا75 (℃) ا(℃) 0 ا تاآ P8-47 
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P8-48ن  کرم ا عیی ر تفا نند.و

• :0و رنو ا یز  اد، ا ِی ر انورند. نها ،و توی ا  ار ین

40 (℃) ا  نگااد  ند  آ ا  40 (℃)ر تو  اد، ا.و 

• :1غذ صا   ا  رنو ا  ر  ،.ند

یا ر اترا و اDormantWakeupراام   ر تفا و.دیر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدا نظی اتر ا د

0

ا0: ا  ق  ررارنو

ئم1: ر

ن  نترنند P8-48 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (Hz)

ارDormant(P8-51)ار یشتر -(P0ا

10) 

ارWakeup P8-49 

0.0 (s) 0.0 (s)ا6500.0 (s) 
مکر أیر 

Wakeup 
P8-50 

0.00 (HZ) 0.00 (Hz)ار Dormant P8-51راWakeup(P8-49) ا

0.0 (s) 0.0 (s)ا6500.0 (s) 
کرم  أیر

Dormant 
P8-52 
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ارنو ا رر قد  د نظی ار ر ، ا ِی ار  Dormantر د عییP8-51،دا غییر

انور د ذ   او و P8-52ا Dormant عی د.غییر

انورر Dormantو  اد، رر مچنا ع ا  ر ار  ااد رر قد  د نظی ار 

ی وP8-49،ر  انورغییر د ذ  P8-50 ا  ر.ند

ار  و Wakeupی ا رر رااد  راDormantر ر .و نظیWakeupار Dormantرر

قد و0ا ود، تر ظر WakeupDormant.و وند عایر

اکرم Dormantنند نتر  ر اد، عاPIDتخا ار نظی  نو دا تما اد، دکرم

PIDا Dormantنظی رPA-28 = 1.ا عا

 

 

ع ا ا قدنورر P8-53ا (ر ماVDOرد، کرم  د  تصا )40،Onر    د

 ل ورا ا هرنوا اید.

 

 

 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.0 (min) 0.0 (min)ا6500.0 (min) د ا را

ا رنو 
P8-53
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رP9:فا  طا

 

• :0(ا ا رر  فا ا  Overload عایر وو )آ  .وا د  ی ز ی  وو ا

یآ عر   ص ، ر د وو ی ر رنو یشنها.و 

نحننور1: • ارInverse time-lag(ا ا فا  ور Overload صمی ، وو ) یر

اOverload. ا  تا فا وو ر 

نحنInverse time-lagفا  ورOverload:  و   وو

220 % × P9-01 × وو ا ار

ماد، ا قد  ا رر یق  د  ا Overloadطانور)ر ل  وو).ند

150 % × P9-01 × وو ا ار

د  ا ماد،(60ر ا قد  ا رر یقرنوطاOverload ل  وو).ند

ریP9-01د ار قدOverloadاد ر .و نظی عP9-01ن  مک اد، ا ییآ  ووجر د

 ر د  ی وو و   ر ،وا ورنوم ل  طا.ند

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

1

:0عایر

:1عا

تخاظحا  

وو  قا ا ا
P9-00 

1.00  10.00ا0.20
ر فا وو 

 قا ا ا
P9-01 
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رر  فا ما  ب ،ر  ر  نتر یست  شد یگنا ا نظو  کرم Overloadتفا وو

ترا .وP9-02 عیی  دو  ی آ   Overloadند  شد ،وو.و

انو ر ار جمو ا قد  نحنر رInverse time-lagP9-02یا (ر اد، (VDOر

ما کرم  د  تصا6 ی شد(Overloadعی  ،)ووOn ر.یر

عا نظو  اتر عایر ا اغذ صا نگا ،ی  وو و او صا شخی یا ارنو تفا.و

و عا کرم  .نورU،VWارینا(P9-07 = 1)ر وند تا ،غذ صا   د

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

80 %  % 100ا% 50
شد ر ی 

ا ا وو
P9-02 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

1

:0عایر

:1عا

صا رر  فا

نگا ی  او

غذ صارنو 

P9-07 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0 0 - 20

عد عا جا 

س ر او 

نورطا و

P9-09 
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د س اتر   تفا لا طاو درنوثرد و   او و 20برکا . ذر

 س عد  د عیی قد  د جا او اP9-09،طا جد و و  طانوررد، ل ا 

 ا.دا

• :0و رنور اد، د نظی طا او س ا ا ( اVDOو  د نظی )

ما کرم( طا و  ور2م م  نند.(،

ا1: • (ر طا، و نگا ا  VDOعی غییر او س ا ر د عیی اا  ی ور )

.د 

P9-11حظ  تظا ا دو آ ل  طا و رنو عیی  طا او س ما ند.ا

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0عایر

:1عا 

کرم ر 

جیتا  ا 

س او طا

P9-10 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدا نظی اتر ا د

1.0 (s) 0.1 (s)ا100.0 (s) 

او یا ا 

 آ س  طا

او و

P9-11 
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عا رعایر ا ا ر اا تل رر  فا یا اد  وP9-13.ر تفا 

ا اتر  ،تا فا آر طا  ماP9-14اP9-16 یرو  .وا رر ا اتر  قد 0عن اد،

 . شد یر  ز طا ییا فکی  فت ص  ،ور یو  گگو  طاا  ر تما ا

د.د

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

1

:0عایر

:1عا

 ظحاط رر

ر اا
P9-13 

 نظی کا

ا ی
حدنظی ا  اتر ا د

●
  طا ی99 ا00 P9-14 

●
    P9-15طا ی99 ا00

●
 طا آر  )طا وی99 ا00

فا تا(
P9-16

 نظی کا

ا ی
یحاو اتر ا د

●

حظ  ر ار ما  طا رآ  

.

ارحظ  رو 

طا رآ
P9-17 
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●

حظ  ر ار ما  طا رآ  

. 

حظ  ر اررآ و 

طا
P9-18 

●
تا ماBUSحظ .   طا رآ  

ا تا طDCحظ و 

طا رآ
P9-19

●

ینار عی د  ( جیتا  اDI ا(

حظ یر طا رآ تا فا  ر  اد .و

 ز یما د  و  د  قددا  و

 نها ،ا نرا د  .ر بد نرا و   آ

عی یر   ستند عتبر ) (  م 

یناراDI1اDI6 ما د  ر   ند.

ا رر عن1ظر آDIاد، ا اعاتنار رر ر 0،دا

عنDIآ ا عاتنار .یر و 

 

حظ  جیتا ا  عی

طا رآ و
P9-20

●

 تراعیر ا ینارحظ فا

آر تا اوریطا .د قد  ر د

و  دیما زوا دو   آ

ابدنرا د  .رنر،ارر وذ  ار

ریناعناد،1 آعی  طا و نگاعار 

ا عن0رر عیرینااد عا تیر ر.

ینار عیحظ  ر ا

طا رآ و
P9-21
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●

غذما صا ا درنو حظ رآ 

.   طا

صا ا دغذ نور 

حظطا رآ و 
P9-23 

●

ا ا د مارحظ  طانور رآ  

.  

ا ا درحظ  نور

طا رآ و
P9-24 

●

رما ارحظ طا  

.

حظ  ر ارو ی

 طا
P9-27

●
حظ  ر ار ما.    طا  

حظ  ر ارو ی

 طا
P9-28 

●
تا ماBUSحظ .    طا   تاBUSحظ و یطا P9-29 

●
د یحاو  عرP9-20.

حظ   ا ینار عی

وطا ی
P9-30 

●
د یحاو  عرP9-21.

ینار عیحظ  ر ا

وطا ی
P9-31

●

صاما ا دغذرنو حظ طا

.  

صا ا دغذرنو 

حظطا و
P9-33 

●

اما ا درنوحظ طا  

. 

ا ا درنوحظ و

طا
P9-34 
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ا یرP9-44اP9-17اتر رتا ،تا ،ار ،ار اند ال BUSحظ  ... ظر  یر طا  و 

د تر ا اتر  و یر   مکرد. عی و  ورنوس طاا   ر تا فا  ی

.ر ل

●

رما ارحظ  طا 

.

ر ارحظطا و


P9-37 

● حظرارما  طا.  

حظرار طا و


P9-38 

● و  عریدحاP9-20.
یع ا ینارحظ 

طا و
P9-40 

● د یحاو  عرP9-21.
حظرانایریع 

طا و
P9-41 

●

غذما صا ا درنوحظ طا 

.  

صا ا دغذرنو 

حظطا و
P9-43 

●

اما ا درنوحظ طا 

. 

ا ا درنوحظ و

طا
P9-44 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 00000 ( :کا Err11،Overload)وو ر P9-47
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د اد  کا اP9-48.ستند اعتبر

:0آ ف و  و

:1 د عیی و ا ار وP6-10 

:2  و ا  دنور

حو عییکرم 

و نگا  نور

طا

( :گا Err12 تل ،ا) ا 

کا2ا0  اند :

( :اد Err13)ر اا  تل ، 

کا2ا0  اند :

( :از Err15)ا طا ، 

کا:2ا0  اند

 ( :ازErr16)ار با طا ، 

کا:2ا0  اند

 00000 

( :گا Err21دو طا ،–تو

EEPROM) 
مکرحوییع

ونور نگا 

طا

P9-48 

:0آ ف و  و

:1 د عیی و ا ار وP6-10 
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( :از Err25)وو د  ی ا ، 

2ا0 کا  اند :P9-47 

 تاآ  ید( :ازا ا د جمو 

)  نور

2ا0 کا  اند :P9-47 

 00000 

( :کاErr27را و طا عر ،(1)) 

مکرحوییع

ونور نگا 

طا

P9-49 

کا:2ا0   P9-47اند

( :گا Err28را و طا عر ،(2)) 

کا2ا0  اند :P9-47 

( :اد Err29 ید ،تاآا د جمو 

غذ صا) نور  

کا2ا0  اند :P9-47 

( :ازErr30)ا د فر ، 

:0آ ف و  و

:1 د عیی و ا ار وP6-10
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• ،»آ ف و  و« ا تخا Err*لنورا تو ستقیما   ما .و

ا2: عا سار ا 7 %نور وو ا ار

  و ا   اد. ح ا یست 

د نظی ار ا رر یز ر ار ،ر ر

د. ود

 ( :ازErr31نتر ید یگنا  تل ،

نندPID) نور ا ی  

اند2ا0 :P9-47 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 00000

( :کا Err42)ا ر  حر ، 

حو عییکرم 

و نگا  نور

طا

P9-50

کا2ا0  اند :P9-47 

( :گا Err43ر ،ی)وو د  

کا2ا0  اند :P9-47

( :اد Err51)ی عیو طا ، 

کا2ا0  اند :P9-47 

( :از Err52)ر ید طا ، 

کا2ا0  اند :P9-47 
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• و  د عیی و ا ار و« ا P6-10ل اد، د تخا »A** د ار ن 

پرنو تو دظر ا ارل ،و   .وErr**.د ود  ما ن  

• و « ا رنو،دا د تخا د«  و ا رنول    و ا A**آ ن 

  ما ا  ر ا ی  ِار اآد. رر P9-54.

ا ی  حونورر  د  طاکرم رنو« و  آ و نگا رنود تخا د«،  و ا 

ل پA**اد،  د  ما ن رنوو د عیی قد ا رر سار P9-54ا  و ا .د

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0ع ا ی  ِار

:1د نظی ار 

:2ار ا  (P0-12)د

:3ار یا  (P0-14)د

:4(شتیبا ارBackupنگا )ویر ر

ا(P9-55) 

ار ا ر 

 ا د و 

 حظ ر طا

P9-54 

100.0 % ()ار یشتر0.0 %)ار یشتر(  % 100.0ا

شتیبا ار 

Backupنگاو

ا یر ر

P9-55 

 نظی کا

یا

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0
اعتبر0:

:1ر ار ا

 تخا کرما

هاا طغذ

نور

P9-59 
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حظ ط و ا تا ، نور  ر هاا  ا DC  ار  ا  ا نور ا   اد.

ا تا ا ، ر ارDC ند ا تو  تا ر ا ر(د بر )نداو ا  تیو و 

د. 

حظP9-59 = 1ر • ط ا ،اد، ر هاا  ا رنو ا  )ر( ر ار  د.

آ  ز د نظی قد ا ار ،شا و ا قد   تا    ر  اد .و

نگا ،اا تا DCا د P9-61 ر ماد، ا و اُر ا تا  وBUSا 

. شتا و دا 

حظاد،P9-59 = 2ر • ط اهااا  رها   تا ا ر ار ،رنوتو

.و

:2و ا ر ار ا

85.0 %  % 100.0ا% 80.0

شخی  ف جا

ط ر نگا تا

هااغذرنو  

P9-60 

0.50 (s) 0.00 (s)ا100.00 (s) 
ش از خی

ط    تا

هااغذرنو 

P9-61

80.0 %

تا(BUS)دتا60.0 %تا( تادBUS)ا

100.0 % 

حوشخی تا

هاا ط ر نگا

غدرنو  

P9-62 
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 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0

:0عایر

:1عا

رر  فاا 

وو 
P9-63 

10.0 % )وو ا ار(0.0 %)وو ا ار(  % 100.0ا

تاآ ور 

شخیوو ا  
P9-64 

1.0 (s) 0.0 (s)ا60.0 (s) 
 ور ا د

شخیوو ا  
P9-65

 24-5صور
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و رر  فا کرم وو ا وP9-63ا اد، د عار ار رنوتاآ  ر

 د عییP9-64ا د ذ   انورP9-65اد، عا قد ا  ر ار او و 7 %

 ا ا ار،را و اُر قد  ا  ار پ رانورد. قد ا  ر ار او و 

 ز د نظی.د 

 

کرمقاعارنوا(وCLVC)د و.

اP9-67قدیشتردیقدرادثرنورودنااووعررر

ادایشترقدP9-68،داطا .ندزErr43نور

 .ویرعاردیشخیمکراد،ای،0.0ردیشخیار

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 20.0% 0.0%–50.0% ار یشتر  

قدشخیی

 رد
P9-67

★ 1.0s 0.0–60.0s
اشخیی

رد
P9-68

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 20.0% 0.0%–50.0% ار یشتر  

قدشخیحر

را ا
P9-69

★ 5.0s 0.0–60.0s
اشخیحر

را ا
P9-70
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کرمقاعارنوا(وCLVC)د و.

شخیP9-69قدیشتردنظیرانورودنااووعرریحرنورر

طااد،یشترP9-70قدادااد .ندزErr42نور

ارحرشخیاP9-70(ر ا)0.0یا،داکرمعایرو. 

رPA:نتر   ور ونندندرآPID
PID نو ندرآ نتر  تنانتر .و نندPIDیام جا یاا فا  ر تگر  شت ،نا ا

یست    یر    ر نظی  ر ار ،د یگنا  ید یگناFeedbackنتر قد ثبی ر

 شکی د.د

 تفا ا  شا ،ار نتر اند اندرآ نتر ر   ور را و .وPIDرصو 25-5 ما

. د

 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0قد ارPA-01 

:1واآ AI1

:2واآ AI2 

عیی  تخا

ر ر یگنا

نترنندPID 

PA-00

25-5صور
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PA-00یگنا عیی  تخا نظو رنند نترPID  سب و  یگنا  قد . د تر ظر 

حد0.0 %ا100.0 % نظی شخ سب و  یز ید یگنا .ونند نتر د .وPIDکساا

یگنا  ید یگنار. 

 

وPA-02نند نتر ر ید یگنا عیی  وPID  سب و  ید یگنا قد .ر تخا 

حد0.0 %ا100.0 % شخ.و 

ا4: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ارDI5کا). ذر

:5ار با

 40.0 %  % 100.0ا% 0.0
یگنا عییر

وا قد
PA-01

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا اتر ا د

 0

:0واآ AI1 

:1واآ AI2

:3AI1 – AI2 

ا4: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ارDI5کا). ذر

:5ار با 

:6AI1 + AI2 

:7MAX (|AI1|, |AI2|) 

:8MIN (|AI1|, |AI2|) 

عیی  تخا

ر ید یگنا

نترنندPID 

PA-02
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• :0و  ید قد قد  ررر ار نوراد، زندا ا را،ثا ر اد.

تگای اکرم  یچثبPID. یا 

• :1ا ید قد قد  رر ا ر ار یاد، ر ا اند ا را ،ثا ر اد.

یکرم نفPID. یا 

نظیما  ر  ماPA-03اد کرم ر د تر ظر  جیتا  ینار عی أیر ح35.و ود یز

ر  عن  PA-03 = 0ا عااد، احو ینارنند نتر کرم PIDما  1 اد.غییر

 

یگنا قدار ید PID ا اتر نظی ر  وP7-03P7-04ن رنو   ما

آا اتر ر  یر  یگنا  (  ظا ستند(.U0-15U0-16ا دشا ا دPA-04یز اتر 

 تفا یگنا   ما گگو عیی ر   د عن   .و100 %یگنا قدارد  ید 

 د عییPA-04  تصار ثا ر یگناPA-04 = 2000ود. ،را و% 100رر  ید یگنا 

50 %د یر  یگنا20001000اند، قار نو رن  ید رنو  ما.دو

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0
:0کرمثب 

:1کرمنف 

حونتر کرم

نندPID 
PA-03

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1000  65535ا0

حد ور 

یگنا مار

 یدPID 

PA-04
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• PA-05هرنند نترPID شخ ر یKp1ند. قد،دا ت رما دنند نتر هریز

.یشتر

• PA-06عیینندتگر ا  ر . یر تگر ا نظی یزیردا یرمادر تگریزیشتر

.

• PA-07عیینندا ر . یر شت ا نظی یزز یر شت،دا ر یشتر یر شت ما د. 

 

 ر ا عییگنا ا یدرانها ر ار  اند رر PIDوند ر( نف قدر

ه  ر ا  ا اد. ت )عکو عکوا  . منو ارا  ر  ا ار نظوPA-08ا 

ه  ر ر ار ا د عییعکوتر ظر . د 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 20.0  100.0ا0.0
ر KP1  رنتر 

PID  
PA-05

 0.10 (s) 0.01 (s)ا10.00 (s) 
ر KI1  رنتر  

PID 
PA-06

 0.000 (s) 0.00 (s)ا10.000 (s) 
ر KD1  

  PIDنترر
PA-07 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر ا

یشتر ار ر 

ر عکو وو 

 ا نتر PID 

PA-08
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و یگنا یا حر ارید PID د عیی قد  نندPA-09ر نتر PIDاد، تو.و

یگنا یا  حر  ر  اد ید ارارا  ر ر  د، ود ر ار دا  نجر

ست ق نتر. ؤر

 

PA-10حد عیی رشت ر یرPID تفانتر  .ونندPIDشت یام ،ت   مک یر

ر   هتر رنا .و یست او  تخانجر و.و 

 

 

قدPA-11غییر ر یا و ا د   PID0.0 %ا100.0 % شخ  و  PIDغییرند.

 غییر ا  ار ط ویرأ  ند ا  یست  ر هاا غییر  ا.د

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 % % 100.0ا% 0.0
یشتر طا جا 

  PIDنترر
PA-09

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.10 % % 100.0ا% 0.0
ر حدشت

ررینترPID
PA-10

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.00 (s) 0.00 (s)ا650.00 (s) غییر اPID PA-11
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یدPA-12د یگنا ر یتر ر ،PID تفا یگنا   د ا د زا  ر  اد .وPA-

12 اندرنجر دست ق یست .و

PA-13ر ار ر یتر ر رPIDیز ار هاا غییر تما ا نظو رنو تفا ا .و

 نجر وورندا د ست ق یست .و 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.00 (s) 0.00 (s)ا60.00 (s) 
یگنا یتر ا ا

نترر یدPID 
PA-12

 0.00 (s) 0.00 (s)ا60.00 (s) 
ر یتر ا ا

 PIDنترر
PA-13

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 20.0  نترر  KP2 ر100.0 ا0.0

PID  
PA-15

 0.10 (s) 0.01 (s)ا10.00 (s) ر KI2  رنتر  

PID 
PA-16

 0.000 (s) 0.00 (s)ا10.000 (s) ر KD2  

 PIDنترر
PA-17 

 0 

0:دغییر 

غییر:1 و   DIجیتااا

 نتررطاقدواغییر:2

ری ر وئی

ررنترPID 
PA-18 
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را را،اراتراPIDدتویاندرآاررآ،ندعواتراPID

ویا.اترارجاایراتراPIDتفادو.اترانظینندPA-15اPA-17

.وایاحرارواواDIریناروداجا.ودنظیPA-07اPA-05اند

اد،اوDIر.وخصیPID"اترغییر"43مکراادDIنید،تخاDIریناراجار

ر1(PA-05اPA-07)تخاو.رDI،دار2(PA-15اPA-17)تخاو.

1راد،PA-19قدوکترPIDنظیPIDیدیحرطقدانید،تخاواغییرر

تخاو.نگاقدطحرییدPIDنظیPIDیشترقدPA-20،دار2تخاو.

نگاحریPA-19PA-20،اتراPIDقداطررقاتراستند.

 

 

ک26-5:اتراغییرPID

 

 20.0% 0.0% ~ PA-20 

قدطاما1ر

نترررغییر

PID

PA-19 

 80.0% PA-19 ~ 100.0% 

قدطاما2ر

رغییر

PIDنترر
PA-20 
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 نگادرنوAC   نها ،ر PIDا د PA-22قد PA-21کرم ماد، ا اPID

 ر ست ق تگو ار.و 

 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 % ی100.0 % ا% 0.0 قدPID PA-21

 0.00 (s) 0.00 (s)ا650.00 (s) 
ی قد تظا ا

PID 
PA-22

 نظی کا

ا ی

قد

یر حدنظی ا  اتر ا د

 1.00 %  % 100.0ا% 0.0

یشترغییرجا

ررنتر

PIDاکرم

ستقی

PA-23 

 1.00 %  % 100.0ا% 0.0

یشترغییرجا

ررنتر

PIDاکرم

عکو 

PA-24

 27-5صور
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ارحدرحریرPID(2ییاررPID)ریروغییرررPID

ثبیکرموACتفاو.

PA-23PA-24یراثردقدطحررهستقیهعکوقطاد.

• کرم وPID:

ادPID"تگرو22"اااتخصیDIوتواPIDتگرمیاو،نظی1ر

،اقیامبناسیفرماو.

یرعایر،اادPID»تگرک22«اااتخصیDIنکودتگرمکرو،نظی0ر

ادا.

• یکاردجا،یدیامتگرتووایر؟

.ندمPIDدیامکو،توPIDتگرمیاو،تخا"تگرمیاو"ر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 

کا 

کرمدگیرتگر

 PIDنترر
PA-25 

0 :عا یر

1:عا 

گا(یکاردجا،یدیام

تگرتووایر) 

0:عاوتگرگیر 

1:عایردتگرگیر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 %

:0.0 %ید یگنا    شخی  یا د 

 % 100.0ا% 0.1

)طع( تل شخی

ید یگنا قد 

PID 

PA-26
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( تل شخی اترا،  حی نظی مکرطعا ی ید یگنا  )PIDورنوکایگنا ر .و ود ذر

 ید د عیی قد  اPA-26ر د ذ   طاPA-27اد، ،Err31ورنوگگو  د ز

حوکرم رنود نظی ار طا  و نگاP9-49 شخ.و

 

 

P0-03 = 8ر0: • نگا دنوراد، نظی ار قد  ید یگنا غییر ، ر و ا 

نندنور نتر   .د رPIDو ی رنوم م.ند 

• :1و P0-03 = 8ر واد، ی  ید یگنارنونند نتر ند، وPIDغییر ا  ت

نور غییر ید یگنا عی ار د نظی ار  ر م ریز  اد مکرااد.

Dormantنند نتر ر اد، عاPIDنظ  نو یتخا ارا تما اد، ددکرمPIDا 

Dormantنظ ا یPA-28 = 1.ر عا

 0.0 (s) 0.0 (s)ا20.0 (s) 

تل شخی ا

یگنا قد  )طع(

یدPID

PA-27

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0کرم دPIDرنو و ا 

:1کرمPIDرنو و ا 

کرمPIDا 

نور و
PA-28
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رPBو :،دمادماواوار

کرموراواررینایاسایایمیاارااآ  ارشترو

یا،ستندتفاو.اعاا،کرمارررنوACوارنظیداوند.

گگواوارراراو عاا،کرمرصو27-5ماد.ن

ا اتر و اوPB-00PB-01و  . نظی اPB-01 = 0ن مکراد،    فر او 

.و خود ؤر نور کرم  ار او

 

 

 

ن نظی ر ا ار قد عیی نظو  اتر  تفا او .و

اتر0: •  د تخا ار نب(یا ار ا تناP0-07) 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0یا ار ا تنا

:1ار دثر ا تنا(P0-10)

ار نظیما 

Swing
PB-00

 27-5صور
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ن ا  ن   . تغیر ،ار او ار او .ند  د)غییر تخا ار(یا ار 

• :1ن ،  رار یشتر    ا او(P0-10). با 

ا نPB-01PB-02اتر عیی ر یر د تر ظر  ار َر  او ا  ر  اد راد. 

( یا  ا ا د و اوP0-12P0-14 حد ود.(

نPB-00 = 0ر - عناد، ع او AWا ا وP0-07PB-01.ررر  ود

نPB-00 = 1ر - عناد، ع او AWا ا وP0-10PB-01.ررر  ود

ا ا  رر َر ار ر ن رن  ار او ( ار َر AW × PB-02) 

PB-00 = 0.ر - تغیر َر ار قد  اد،

PB-00 = 1.ر - ا َر ار قد  اد،

ارswingا.و  حد ار یاد  ار ا د اترا

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 % را100.0 % ا% 0.0 نSwing PB-01

 0.0 % را50.0 % ا% 0.0 َر قد PB-02

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 10.0 (s) 0.0 (s)ا3000.0 (s) 
ا ا ر

ار Swing 
PB-03
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و او ار  ا ر   ور ا دPB-03 عیی.وPB-04یزر شخ  عو ا ند

ا   د و PB-03 نظی:یر   .و

ا: -  رر عو اPB-03 × PB-04 

ا: -  رر ز اPB-03 × (1 – PB-04) 

 

 

د تر ظر  ا و نتر نظو  اترا ینار ر  و ال DIاد.  قد ،و ما  آد.

ع و(PB-06)ا عد قسی ر ما کرم  ور ینار  د ما ا27قد PB-07ر بحا.و

ا د عیی قد  ع و PB-05ا (ر ، ماVDOرر کرم  د  تصا )10عی  ،

 ر عا.یر

 ،ا و نتر ی ینار و وDIما کرم  د  تصا28ل .ر س  د ما و قد ،

اPB-06ر اتر حی نظی ا ،P7-03P7-05ن  د ما و قدرنو  ما.و

 50.0 %  % 100.0ا% 0.0
ر د ا 

ز ار 

Swing

PB-04

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1000 (m) 0 (m)ا65535 (m) د نظی و PB-05

 0 (m) 0 (m)ا65535 (m) قد و بحا د PB-06

ا6553.5 ا0.1 100.0  عدتر ر  PB-07 
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ینار  ک اد د، یا و نتر   ارا اDIما کرم 27و  .و  تصایگنا 

ینار ر  نها آ ما ، ا ار  اDI5کا.  ذر

 

 

ینار و دما قد  ور الاDIم آ ک اد دما کرم  تفا ر رنا .وDI ا

ما کرم25و  .و  تصار  نها آ ما ، ا ار  ا یگنا DI5کارذ

.

نگا د عیی د  د ما قد PB-08ا ( ر ماVDOرد، کرم  د  تصا )8

 تو دما  تر ر عا عی.و

نگاد  د ما قد PB-09ا ( ر رتVDOرد، ظر  )ما کرم ر د 9عا عی  ،

ا ا دما  تر ر آ قد PB-08  و کرم  قدرد، ر ظا کار ل  ر  اد د.

ر ا اتر و دماP7دشا د، ر  آ U0-12کا .یز ذر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1000  65535ا1
ر د نظی قد

دما 
PB-08

 1000  65535ا1
د قدر

دما
PB-09
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رPCو : تر  PLC(Simple PLC)اند
تر ند ارنوG1100( تر ند ا  ر ل و  . تعد وMulti Speed ،ار نظی ر )

نحن نظی  تا نب عیی نظوV / Fلا ار  تا یگناا نظی مچنی  ستقندررآPID ا  د.یز

و  تر ند و  ر  %اد قدق ا د  ر   ستند. سب  ود ر عن  نف د

کرم یباد. پگر واPLC(Simple PLC)ا یر وود  ر    تر ند و  

ند. ا 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 % ما100.0 % ا% 100.0- ر0 PC-00

 0.0 % ما100.0 % ا% 100.0- ر1 PC-01

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر2 PC-02 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر3 PC-03 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر4 PC-04 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر5 PC-05 

28-5صور
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 تر ند ا اتر د یا  طومانح  ور تا ،ار نظی ر V / Fوند ستق ال ار  تا ا

رآند مچنیPIDحد   و سب و  و  قد  ر  اد گیرد. ر تفا و-100.0 %ا100.0 

% ر( تر ند ا  ار نظی  ر ثا نو  .یرMulti Speedدا د تخا )(P0-03 = 6)،100.0 

%یشتر  و  قدار(P0-10)  تصانحن ر تا نظی  نو  تر ند و  ر ا .و

V / F،و تفا ستق ال ار  تا 100.0 %ا ور وو ا تا  و  قدو.

ا اتر و یو   طوماP4-00اP4-05خت یبار  تفا ا تر ند نتر ا  ر غییر د، یا

عی On / Offیناررقا ا جیتا  ا12ا15کا ،.  ذر

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر6 PC-06 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر7 PC-07 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر8 PC-08 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر9 PC-09 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر10 PC-10 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر11 PC-11 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر12 PC-12 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر13 PC-13 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر14 PC-14 

ما100.0 % ا% 100.0- % 0.0  ر15 PC-15 
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DI 4 DI 3 DI 2 DI 1 ا ما ر  اتر

OFF OFF OFF OFF 0 PC-00 
OFF OFF OFF ON 1 PC-01 
OFF OFF ON OFF 2 PC-02 
OFF OFF ON ON 3 PC-03 
OFF ON OFF OFF 4 PC-04 
OFF ON OFF ON 5 PC-05 
OFF ON ON OFF 6 PC-06 
OFF ON ON ON 7 PC-07 
ON OFF OFF OFF 8 PC-08 
ON OFF OFF ON 9 PC-09 
ON OFF ON OFF 10 PC-10 
ON OFF ON ON 11 PC-11 
ON ON OFF OFF 12 PC-12 
ON ON OFF ON 13 PC-13 
ON ON ON OFF 14 PC-14 
ON ON ON ON 15 PC-15 

 

 

 

 

د5-15 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0ر  ما   نور و اPLC 

:1ا دا  آر اما ار

ر  ما   د عیی هرآ ر ا

رPLC

:2کرم کرPLCر  ما  ا 

کرم ا تخا

اPLC

(Simple PLC)

PC-16
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مکرنور0: •  ا ر  ما  PLC توا ا  و،شو ما ا  ر ار جد 

 ا و ا .دا 

مکرنور1: •  ا ر  ما  PLCر رآ ر  شر ه  ار  ر ا  ،

PLCتر ظر   ، د.د 

• :2کرم  ا ر  ما   ا  PLC،رنو  او و ر  و ا  

PLC کر جد  ر    ر.ند 

ا ر  واد  ار نظی  اPLC(Simple PLC)و نف ا ثب اد، د تخا

اترا قدPC-00اPC-15 عیی  وو ر ه ،)تر ند و(شا ثب قد ندنند. ر 

 هر  نف قد  ر ه  . ا ر 
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• و  :کا کا  PC-17ا رنوراد1رر  ور ا ی  ِار ،غذ ط نگاع 

PLCغذ جد صا    ر ف رنوار ما  ر ما  ،  و ا   ر د.

قد 0نظی،غذ جد صا   اد، درنور ی PLC ا  ر.ند 

•  :گا وگاPC-17ا واد1رر ار ما نور،ا  ِاریر  ور ا

عPLC   ر ف جد د،ار ما  ر ما   و ا د ر . 

قد0نظی  اد، دجد د،رنو یرPLC ا  رند.

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 00

ر ال ف :کا ع PLCط نگا

غذرنو 

عاف یا ا

ر الع 

PLCغذ ط رر 

نور و ا

PC-17

:0عایر

:1عا

ر ال ف :گا ع PLCنگا

نور و

:0عایر

:1عا

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 0  
PC-18
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 0 3ا0
اAcc / Decر

رما0 
PC-19

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0(s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 1 
PC-20 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما1 
PC-21 

 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 2 
PC-22 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما2 
PC-23 

 0.0 (s, h) 0.0 (s)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 3 
PC-24 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما3 
PC-25 

 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 4 
PC-26 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما4 
PC-27 
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 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 5 
PC-28 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما5 
PC-29 

 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 6 
PC-30 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما6 
PC-31 

 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 7 
PC-32 

 3ا0 0 
اAcc / Decر

رما7 
PC-33 

 0.0 (s, h) 0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 
د ا را PLC ا 

ر ما 8 
PC-34 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما8 
PC-35 

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 9
PC-36 



تنسو یو برکا هنما

194

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما9
PC-37 

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 10
PC-38 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما10 
PC-39 

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 11
PC-40 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما11 
PC-41 

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 12
PC-42 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما12 
PC-43 

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 13
PC-44 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما13 
PC-45 
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 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 14
PC-46 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما14 
PC-47 

 0.0 (s, h) 
0.0 (s, h)ا6500.0 (s, h) 

د ا را PLC ا 

ر ما 15
PC-48 

 0 
 3ا0

اAcc / Decر

رما15 
PC-49 

 0 

:0s)یا(

:1h)ا(

ور ا نظیما د

PLC 
PC-50 

 نظی کا

یا

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0و نظیPC-00 

:1واآ AI1 

:2واآ AI2 

:4ا ار ا ا یگنا

:5نترنندPID 

ر تخار

ما0 
PC-51
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PC-51 رما ر0 شخ  تر ند و ما ر نظی  غییر د  و 0ند. ود

و  مچنی .و جا تPLC( تر ند ا ا Multi Speed نو  )د تخا ار نظی

راس(P0-03 = 6, 7)اند نا یا ر وئی ،کا اآ . ذر

رPP:ذ

 

فر،PP-00نظیا یر قد ر بو ز عا  د عر آ   ..وبو ز ر  و  نها ار ر

و  یر   .  ا اتر یس  تر کا ،حیدشا  جا ار ،و  تبا و  ز ترا 

.یس اترا غییر  ا

 

قدPP-00ر ا یرعا00000رر یز فا کرم  د ا یشی ذ ،و نظی.و

:6د عیی ی  ار و نظی(P0-08)

ینار و آ قداUP / DOWNغییر ا

.

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0 ار 65535ا 0 بو  PP-00ز

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0 :0کرم د

نظیما ر س

یر
PP-01
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• :1نظی آPP-01 = 1ا ز  ا اتر یثر نظیما  ، د یس    را اا ر:دو 

- ر اترا ر  ور( وو ال  ور اتراP1اA2) 

- ر ا اتر ( یر اطا و  د یر الP9) 

ار - ا د جمورنو(P7-09) 

- غذ صا ا د جمورنو(P7-13) 

• :2ا ا د  ور ا اتر قد یر، اطا و نگا د یر ال ا  رنو(P7-09) 

غذ صا ا د جمورنو(P7-13) ا.دو 

• :0. غییر ا اترا ما قد ا   

• :1آ غییر   دشا ا نها ا اتر قدکا ا یر   .یس تباذر کرم  ورنوو 

توا ر.غییر یرو اترا قد  

 

:1 یر  اا نظیما  اترا قد را

وو شخصا  ور ا اتر

:2د یر و ر ا

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

غییر0: ا

غییر1: ایر

کا غییر اترا PP-04
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رA0:شتا ر حد  نتر  ور اترا

 

 

وA0-00کا شتا نتر ا ر نتر ا ا  ک تخار . ماG1100نورذر ا 29اتر

 )شتا نتر ا  یر ر د(46نتر تگو  شتاای(غییر نتر  ر نتر ا ار  )ترا

P4نتر ا  ور د، نا  اد نتر ا   یا غییر نظو  رنا ستند. شتاA0-00ینار  ا

و  .ر تفا یز وذ کرم  ر د تر ظر  جیتاما کرم  د  تصا ینار 46(وئی

 ریانتر ا اشتا نتر  رد نظیما و نتر ا اد، عا یر )A0-00 عییینار ر .و

 د عیی ا کر نتر ا اد، عا وذA0-00.و ود

ما کرم  د  تصا ینار و عا و   هد29 یر ر د(،)شتا نتر ارنو نها

 ا ر نتر ا.ند

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0ر نتر ا

:1شتا نتر ا

نتر ا تخا

شتا نتر ا ر
A0-00

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0جیتا نظی(A0-03) 

:1واآ AI1

:2واآ AI2 

ا4: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ار(P4-04 = 30)DI5

کا).  ذر

:5ار با

تخار شتا

شتا نتر ا
A0-01
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A0-01د ر تخا ر7 شتا نظی  ور قد . د تر ظر  شتا نتر ا  شتا نظی 

و   سب و 100 %اآ تناا شتارنودا حد . شتا نظی -200.0 %ا200.0 

%، د تر ظر . نور ا شتا رر  نور شتا قد یشتر  عن  

 ه  ر اد، ثب شتا قد (FWD)رر و  ر ه ،آ و نف و  ر(REV)

.و ود

اتر0: • و شتا قد ا  A0-03 عیی.و 

• :1واآ  نظیما گگو  ل رAI1ترا ر P0-03.و عر 

• :2واآ  نظیما گگو  ل رAI2ترا ر P0-03.و عر 

• :4 ا  ر  د ما ا ار ا ا یگنا و یا و شتا قدDI5. نظی ا ر

تا ن ا ا ار ا ا یگنا  تفا9ا30حد  سار0ا3زیروکاذر.

ا ار ا ا یگنانر  اطنحنها اتر  د عیی شخصا P4-31اP4-28ا

یا و شتا برو. عیی  شتا قد   ا ار یا با گگو ا اتر دا نند.

 ر 100 %نظیماقد  ،ا  ورA0-03  تصاو  .عنا ار ر 

ا قدشتااد،ورزی3رر ا رر ظر وA0-03.د  ود

• :5کر ر  یا و شتا قد    نظی با ا.وررنونو  باSlave

،و تر ظر شتا ار آر  د اMasterعییو.

:6MIN (AI1, AI2) 

:7MAX (AI1, AI2) 

 % +200.0ا% 200.0- % 150.0 
ا  شتا قد

شتا نتر
A0-03 
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A0-05A0-06ر ار یشتر قد عیی ر یر  ه  ر  ر نگا ررنوا 

 تفا ، د نظی شتا نتر.دو

و  ،شتا نتر ا  ا شتا ر شتا  زر تیو و  وو ر ر اد، وو 

.و حد ا   اد وو ر ر یشتر ،یککا یست د داا  یرو نظو  اد.

 ار ا د نتر راا یشتر ُد وغ وا و  شتا نتر ا  . ییر

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 50.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر (P0-10)ا

 جا ار یشتر

ا  تگر ه

شتا نتر

A0-05

 50.00 (Hz) 0.00 (Hz)ار یشتر  (P0-10)ا

 جا ار یشتر

ا  پگر ه

نترشتا

A0-06 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0.00 (s) 0.00 (s)ا65000 (s) 
اAccا 

شتا نتر
A0-07

 0.00 (s) 0.00 (s)ا65000 (s) 
اDecا 

شتا نتر
A0-08 



تنسو یو برکا هنما

201

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

 عیی  ا  وو ر غییر ر ،ا شتا  وو ر شتا یا فا ،شتا نتر ا ر ر ند.

 وو   ند غییر ر  مک ووا نظی .و ا یککا ن ا د جا  نجر Acc / Decاود

 نتر ا ا د.شتاا غییر آ  وو ر ر و

ا   ارا  ا  اا  هتر ،س یا شتا حا  ر وAcc / Decنتر ا ر د عیی

قد   شتا0.000 (s) ر ،ثا ر .ر نظیرنو رد عا جا نظو  اند، د تص کسا ا 

 نونوراا، Master ر نتر ا رنونو  Slaveگر نظی شتا نتر ا   .و

ارنوSlaveر شتارنوMaster  ند. با  آ ر  اد  ر ا شتا ار نو  

ا اAcc / Dec شتا نتر ا  ور0.0 (s) نظی.و 

رA1:جا جیتا ا(VDI)ر جیتا ا

جا(VDO) 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0  51ا0
تخا کرم  

جیتا جا VDI1 
A1-00

★ 0  51ا0
تخا کرم  

جیتا جا VDI2 
A1-01

 51ا0 0 ★
تخا کرم  

جیتا جا VDI3 
A1-02 

 51ا0 0 ★
تخا کرم  

جیتا جا VDI4 
A1-03 
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ینار  ور و  ر تخااDIد  2-5د یسر کاVDI5اVDI1د یز ل ر . ذر

ی زئیاا اتر ر د یا یحاو  وP4-05.اP4-00ر عر 

 51ا0 0 ★
تخا کرم  

جیتا جا VDI5
A1-04 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 00000

:کا VDI1

تخا نب حر 

نند   ا 

جیتا جا   VDI

A1-05

:0عی ار عی  VDOxغییر

:1صمینظیما ار یرA1-06 

:گا VDI2 

01کا  اند :

:اد VDI3 

0:1کا  اند

:از VDI4 

0:1کا  اند
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ینار لراDIر عی ،VDI د یا    وA1-05.ود عیی

ر0: • عی ا  VDIxعی ارVDOx شخ آ ا راتنار  کرم ثا نو  .و

و  آواآ  AI1ند جا و د رنور  ،و تو ،شد ل   

- تصاVDI1ما کرم 44را و طا عر((1)و  )A1-00 = 44 

- نظیA1-05قد xxx0قد(x ا  ). می 

- تصاVDO1ما کرم 31 جا(AI1و  )د عیی د A1-11 = 31

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 00000

:کا VDI1

تخا عی  

جیتا جا VDI
A1-06

:0)عایر عی (  اعتبر

:1)عا عی ( عتبر

:گا VDI2 

01:کا  اند

:اد VDI3 

0:1کا  اند

:از VDI4 

0:1کا  اند



تنسو یو برکا هنما

204

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

یا اا .وواآ  قد AI1حد  ا،دا د عیی VDO1ر عا عی 

حظ    ترVDI1 عا رییز   .ورنوطا ل   ار، و طا جا ار ا طا

Err27 تو.و

• :1عیVDIا نرا قد ارA1-06 عیی .ویا ر ،ثا نو آ ار  کرم ا

غذنور صا   او و . جا  ر نظیما اد ند، ا  ر

- تصاVDI1ما کرم 1 ه  ا  ر(ر(FWD)و  )A1-00 = 1 

- نظیA1-05قد xxx1عی :عی یVDI1نظی ارA1-06قد(x  امی

). 

- نظیA1-06قد xxx1:VDI1.  عتبر

- P0-02 = 1ینار ر  نتر تو ما : ا 

- P8-18 = 0 نگا  فا ر عایر :د 

نگا ا  غذ رنو  ا  و عتبر ،وVDI1آ    شخی    ا

ما کرم 1، د  تصارنو ه  ر ارینار   رVDI1 ر  ا

 ا.ند 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0  51ا0
تخاکرم  

واآ AI1  نو 

 جیتا DI 

A1-07
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  تفا کا نظو  اترا واآ اAI1AI2جیتا  نو (DI)د تر ظر  د.  

تااAI ر عایر عی  اتا    عا عی  دا نظی  A1-10.یرد، ست

• :0 ا   تا یAIر ا رر و7 (V)ر  عی عااد، ا رر  تا ر  ر

3 (V)و  .و ود عایر و  عی یاد، قد  تا 3ا7عی ما اد، ت 

ر یشیAI ف( وعنغ دعریی ما  دا یب.)

• :1ی ا رر  تا ،ب ا لر 7 (V)ر ا رر  تا  عایر عی  عی3 (V)ر 

عا. ا 

و  چآ ا شا اDIیقا د، یا AIا نو  ا جیتا ا ر اآ تصا ود، ر  ا

د  وذ و2-5کارصو  . ط30-5ذر تا یا AIآ عی  ا نو  DIا ما

. د

★ 0  51ا0

تخاکرم  

واآ AI1  نو 

 جیتا DI 

A1-08

★ 000 

:کا AI1 

تخا نط - 

ا واآ  نو 

 جیتا 

A1-10 

:0تا ا حر0)فر عا( 

:1تا ا حر24) عا( 

:گا AI2 

0:1کا  اند
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 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدا نظی اتر ا د

 0

ا0: صاDIx و  کیز

ر41ا1  ور و تخا  عر :ا

ر  کیزP5د(10-5) 

تخا کرم  

جیتا جا VDO1 
A1-11

 0

ا0: صاDIx و  کیز

ر:41ا1  ور و تخا  عرا

ر  کیزP5د(10-5)

تخا کرم  

جیتا جا VDO2 
A1-12

 0 

ا0: صاDIx و  کیز

ر:41ا1  ور و تخا  عرا

ر  کیزP5د(10-5)

تخا کرم  

جیتا جا VDO3 
A1-13 

30-5صور
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 0 

ا0: صاDIx و  کیز

ر:41ا1  ور و تخا  عرا

ر  کیزP5د(10-5)

تخا کرم  

جیتا جا VDO4 
A1-14 

 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s)
 ر ا  أیر

جیتا جاVDO1
A1-16 

 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 
ر ر أیر ا

VDO2 
A1-17 

 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s)
ر ر أیر ا

VDO3 
A1-18 

 0.0 (s) 0.0 (s)ا3600.0 (s) 
ر ر أیر ا

VDO4 
A1-19 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0000

:کا  )ر جیتا جاVDO1)

تخا نط ر 

جیتا جاVDO 
A1-21

فر0: عا (Active High) 

:1 عا  (Active Low) 

:گا  )ر جیتا جاVDO2) 

01کا  اند :
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ا اتر و A1-11اA1-14 ور و  ر  VDOاد ور و اند ستند.DOا نتر و  ا

VDO مرا  یاVDIوند نظو  نترا ر ا.دو ر ا  ا نطق ا

• :0و VDOxما کرم 0و آ عی ،و  تصاDIxنتر و  آ ا تنار

 شخیا و   .وVDOxDIxطرتنا . و 

یرVDOxر40 – 1: • و 0حو ،و  تصا تفا VDOxا شا آ  ور نظیما 

رت  ور اP5. 

عی غییر گگو  ر  نظیماVDOاد و A1-21ا عیی.و

رA2:ما وو اترا2 
ووG1100نور ر اتر ر ت  یا ود وو  ر ر ند. غییر خت ا:و

- .ر نظی یر   وو ل اترا 

- . جا یر   وو اترا یوو 

- نتر ا ا ر نتر اV / F.ر تخا  

- نتر ا  ر نتر ا  ور اتراV / F.ر نظی ستق و  

د رA2ما وو اترا  ور2حو  یفا ما اترا  ما .تفا وو اترا ر د یا 

ما1د ر P1P2ی زئیا  ل ر د. ما وو اترا  ور یحاو  و1.ر عر

:اد  )ر جیتا جاVDO3) 

0:1کا  اند

:از  )ر جیتا جاVDO4) 

0:1کا  اند
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 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

★ 0

:0عمو نکرآ وو

تغیر1: ار ا نکرآ وو 
وو و تخا 2 A2-00

★ 

ستد

نور

0.1 (KW)ا6553.5 (KW) وو ا و2 A2-01

★ 
ستد

 نور

1 (V)ا2000 (V) وو ا تا2 A2-02 

★ 
ستد

 نور

0.01 (A)ا655.35 (A)(رنو ر و ا را

55 (KW))

0.1 (A)ا6553.5 (A) و ا ا نور ر(ر

55 (KW))

وو ا ار2 A2-03 

★ 
ستد

 نور

0.01 (HZ)ار یشتر ا وو ا ار2 A2-04 

★ 

ستد

 نور
1 (RPM)ا65535 (RPM) 

ا شر ر

وو2 
A2-05 

★ 

ستد

 نور

0.001 (Ω)ا65.535 (Ω)و ا ا نور ر(

  (55 (KW)ر

0.0001 (Ω)ا6.5535 (Ω)و ا ا نور ر(

ی (55 (KW)ر

وتا قا2وو(

)نکرآ 
A2-06
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★ 

ستد

 نور

0.001 (Ω)ا65.535 (Ω)و ا ا نور ر(

  (55 (KW)ر

0.0001 (Ω)ا6.5535 (Ω)و ا ا نور ر(

ی (55 (KW)ر

و قا2 وو(

)نکرآ 
A2-07 

★ 

ستد

 نور

0.01 (mH)ا655.35 (mH)(ا ا نور ر

 و (55 (KW)ر

0.001 (mH)ا65.535 (mH)ا ا نور ر(

ی و (55 (KW)ر

قائ تاشت2

)نکرآ وو(
A2-08

★ 

ستد

 نور

0.1 (mH)ا6553.5 (mH)و ا ا نور ر(

  (55 (KW)ر

0.01 (mH)ا655.35 (mH)ا ا نور ر(

ی و  (55 (KW)ر

قائ تاتقا2

)نکرآ وو(
A2-09 

★ 

ستد

 نور

0.01 (A)اA2-03 و ا ا نور ر( ر

55 (KW)) 

0.1 (A)اA2-03رنو ر(ی و ا ا ر

55 (KW)) 

ا  ار2وو(

)نکرآ
A2-10 

★ 0 

:0یوو جا د

:1نکرآ اوو ر یتا یوو

:2نکرآ اوو ر ا یوو

جا  تخا

یوو
A2-37 
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 100ا0 30 

ر KP1 رنتر 

PI  ق نتر 

ر 

A2-38 

 0.50 (s) 0.01 (s)ا10.00 (s) 

ر KI1 رنتر PI 

 ق نتر ر 
A2-39 

 5.00 (Hz) 0.00 (Hz)اA2-43 

ار 1 ر 

رغییر رنتر PI 
A2-40 

 100ا0 15 

ر KP2 رنتر 

PI  ق نتر 

ر 

A2-41 

 1.00 (s) 0.01 (s)ا10.00 (s) 

ر KI2 رنتر PI 

 ق نتر ر 
A2-42 

 10.00 (Hz) A2-42ر ار یشتر  (P0-10)ا

ار 2 ر 

رغییر رنتر PI 
A2-43 

 % 200ا% 50 % 100 

ل ر  ق 

نتر ر
A2-44 

 0.05 (s) 0.000 (s)ا1.000 (s) 

ا اق یتر

ر
A2-45
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 200ا0 64 

هر ی حر 

ر نتر د
A2-46 

 0 

:0قد ارA2-48 

:1واآ AI1 

:2واآ AI2 

ا4: ا یگنا ما( ا ار ا ا یگنا

ینار ر  نها ا ارDI5(P4-04 = 30)

کا). ذر

:5ار با

:6MIN (AI1, AI2) 

:7MAX (AI1, AI2) 

د نظی  تخا

ا  شتا ا

ر نتر

A2-47 

 % 200.0ا% 0.0 % 150.0 

د ر جیتا نظی

ا  شتا ا

ر نتر

A2-48

 60000ا0 2000 

ر P  رنتر PI 

ر نتر ار 

حر وو  ق 

نتر ار

A2-51 

 60000ا0 1300 

ر I  رنتر PI 

ر نتر ار 

حر وو  ق 

نتر ار

A2-52 

 60000ا0 2000 
ر P  رنتر PI 

ر نتر شتا 
A2-53 
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ر  ق نتر 

ار

 60000ا0 1300 

ر I  رنتر PI 

ر نتر شتا 

ر  ق نتر 

ار

A2-54 

 0 

تگر اد :کا 

:0عایرا

:1عاا

کرمتگر د

نتر ق یر

ر

A2-55 

 0 

سگر0: د ا ر نتر(VECTOR) 

:1تا نتر/ار(V / F) 

وو ِنتر ا

ما2 
A2-61 

 0 

:0ما وو  1اند

:1ت1اAcc / Dec(P0-17, P0-18) 

:2ت2اAcc / Dec(P8-03, P8-04) 

:3ت3اAcc / Dec(P8-05, P8-06) 

:4ت4اAcc / Dec(P8-07, P8-08) 

ا تخاAcc / 

Decما وو ر

2 

A2-62 

 

ستد

 نور

:0.0 %ندزاو شتا 

 % 30.0ا% 0.1

ر شتا ز

ما وو2 
A2-63 

 

ستد

 نور
 100ا0

 یرو ر

ما وو ر او

2 

A2-65 
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رA5اترا :هیننتر ا

نتر ا ر نها اتر V / F. عتبر

A5-00نتر ا  و یود ا عیی رV / F تفا نکرآ ووو  .و ار قد  ر

A5-00تیو یود و  و ک ی7-Segmentاد، ار ر . و ک اد، اتر  قد  ر

تنا یود و5-Segment.و ود

تیو یود 7-Segmentفای وئیچین ر ا  ار پ ا وتنا یود 5-Segmentد.

 وئیچین لر ررنو جا را ار پ ا  وو داا  نجر  مک وو  ند.

ار قد  هتر عمو .و ا ا.دما ا غییر د اتر 

نتر ا  داا شک  نظو V / Fد P3-11د  ا ز  ل شک  ر P0-15.و عر

 

 

ر نها نتراتر اV / F. عتبر

عن   نکر یود غییر ر ار غییر ا ط و  ا ار  و  اند، و   

 ار  ا ار سب وار  عمو نکر یود .و ا مینا ر تفا ا ر او

 م ر تا یفی هبو  .ند

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 8.00 (Hz) 5.00 (Hz)ا50.00 (Hz) 
ار ا د

وئیچینDPWM 
A5-00

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0 :0نکرآ یود
و یود و

PWM 
A5-01
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ار( ر ار  قار ر100 (Hz)یا قار ا ی   وو  .یس یا نکر یود  ر(،

. حی اد، ا ر ار  ا ار سب  ا نها نکر یود  تفا 

ا ا ی  ِار   ؤر ا نها نکر یود  و  و85 (Hz)ر  رنا ایاد. ار ر

85 (Hz) تفا نکرآ یود مو و.اد،

ا نها .یس اتر  غییر  یا عمو،یفتد فا او وو ر ا اد یا ر تا و ک  ا یفی  

بر    ر.اد تفا تفا ا

ررنو تفا ،ا و ابر    یشنها  ا.و

• :0PWM.و ود اعتبر ،صا 

واود،صاPWMنظی10:ا1 • وز اغناکتر د  د ووسی.د ا 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1
:0بر دا

:1بر  ا

 تخا

بریا ا

ت  

A5-02

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 0

:0و صاPWMاعتبر

10ا1
نظیPWMصا A5-03
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 ار ر حد کرماطا Overcurrentود ند ضمی  د ا رنو و دو ا ف

.ر

تفا ،ا  اا ز  نجر کرم   د و رنوطا و   .یس جا  ،وErr40

 شا   Overloadد  تا فارنو.و تو  اد

طا لErr09تاآ  نور و د عیی A5-06. ست100 %ل ر اتر  قدتا خت ا

 ور تفا ا قار د   و16-5د یس.د

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 1

:0عایر

:1عا

ر ر حد

ار
A5-04

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 200 (V) 200 (V)ا2000 (V)

تاآطا شخی

بک تا 

Undervoltage 

A5-06

د16-5 

تاآ تا طشخیUndervoltageینDC تا ل

350 (V) ا 380 (V) 

200 (V) کفا220 (V)
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• :1ا    تفا اد یا شتا نتر و ط  .و 

• :2و   . نا اد، یا ر دا   

A5-09تاآ عیی رOvervoltage تفا ینور قار .ول  ور رد  تا خت ا17-5

. د یس

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

 2

:1هین ا1 

:2هین ا2 

هین حو تخاا

نتر ا 

VECTOR 

A5-07

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اترا د

 400.0 (V) 200.0 (V)ا2200.0 (V) 

تاآطا شخی

بک تا ا

Overvoltage 

A5-09

د17-5 

تاآ تا طشخیOvervoltageینDC تا ل

810.0 (V) ا 380 (V) 

400 (V) کفا220 (V)
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یذر: قدفا تا ا د ما ،رOvervoltageرنو  ذیرأ ا نها اتر  .A5-

09 قد ی قد  یر ر .و نظی ری تا اد، وذ قد  ر ر دظر ر.یر

رA6:نحن نظیاAI 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (V) -10.00 (V)اA6-02 

 تا متر

واآ نحن ر

ما4 

A6-00 

0.0 % ا % 100.0ا% 100.0- تنار A6-00د A6-01 

3.00 (V) A6-00اA6-04 

قط ر  تا

2واآ نحن 

ما4 

A6-02

30.0 % ا % 100.0ا% 100.0- تنار  A6-02 A6-03د

6.00 (V) A6-02اA6-06

قط ر  تا

3واآ نحن 

ما4

A6-04 

ا % 100.0ا% 100.0- % 60.0 تنار  A6-04 A6-05د

10.00 (V) A6-06ا10.00 (V) 

یشتر تا

رنحنواآ

ما4

A6-06 



تنسو یو برکا هنما

219

stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

 

ر نحنینظاترا قاا4قط  ور واآ اAI1AI2د تر ظر   ر  اد د.

 واآ اخت اترا قد ر ورنود نظی ار شتا(P0-03)اند ،(A0-00)تفا ... ا

را ار رنا .ر د اتر   . تفا نحن  قا  ر  »د »اتر ف  نظو وددظر،

ا % 100.0ا% 100.0- % 100.0 تنار A6-06د A6-07 

-10.00 (V) -10.0 (V)اA6-10 

متر تا

رنحنواآ

ما5

A6-08 

ا % 100.0ا% 100.0- % 100- تنار A6-08د A6-09 

-3.00 (V) A6-08اA6-12

 تارقط

نحن2 واآ

ما5

A6-10 

ا % 100.0ا% 100.0- % 30.0- تنار A6-10د A6-11 

3.00 (V) A6-10اA6-14 

 تارقط

نحن3 واآ

ما5

A6-12 

ا % 100.0ا% 100.0- % 30.0 تنار A6-12د A6-13 

10.0 (V) A6-14ا10.00 (V) 

یشتر تا

رنحنواآ

ما5

A6-14 

ا % 100.0ا% 100.0- % 100.0 تنار A6-14د A6-15 
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ا اتر ی می   اد ار ا شتاA6-01،A6-03و  ... % قد.دو ری100 % نظیما

ا قد  ا، .اترااتر ا خت

نحن  و ما ا45قط ها ،آ نظی   ستند نحن  سب ماا ا1ا3عطای رذنظو  ر

حو عییط ا تا قار  ر  اد نحن   نظی  . و ظر د د اتر ا  ار ا تا یا 

 تع ا اتر  د  تصا  ار4قطت شز یر اد ،نحن .ندا 

 

 

 

 

 

 

 

 نظی کا

ا ی

قد

یر
حدنظی ا  اتر ا د

0.00 (V) -10.00 (V)اA6-02 
قط َر 

AI1 
A6-24 

0.0 %  % 100.0ا% 100.0-
ن َر 

AI1 
A6-25 

3.00 (V) A6-00اA6-04 
قطَ ر

AI2 
A6-26

 31-5صور
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ینارواآ  اAI1AI2رنوG1100ر  عن   . د ر خو ن ا قد   ر کا

 قدAIحد  تنار َر قط  آ قد ،گیر ر َر  تا ر ثا نو  .وAI1و5.00 

(V)حد  4.90 (V)ا5.10 (V)و  ند، اونحن نظیما  AI1قد0 (V) 0.0 %ترا

 د10 (V) 100.0 %ا  یز د اتر ، تا او ی  اد، د  تصا د  49.0اتر

نظی51.0 %ا% ا ،توا غییر   یرو ر .ر ود اتر% A6-24 = 50.0 %A6-25 = 1.0غییر قد ،

 ا تنار دAI150.0 % ذ او ر  د تر ظر  ا.و

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

30.0 %  % 100.0ا% 100.0-
نَ ر

AI2 
A6-27 
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:را ا ثا 
اا نظیما  شا   PP-01=1اتر

:وا اتر  )ا ار  ر ، ار ، تا ، و( وو ا قار نظیم ر  ب نظینورتما

 نید.

حو:رنو  و صا  ش ی

ینار  و  ر :  اد و د اد و ش یAI1 گر ر  10+  گر ر   GND.و تص 

  اد تفا و و1ا5.دا   یو

 

 

ک2ا ینار  و صا  حو:رنو 

ینار ا ار ر تخاAI1 P0-03

 

 

 

 

وو ا وP1-01

وو ا تاP1-02

وو ا ارP1-03

وو ا ار P1-04

وو ا رP1-05
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ینار ر  د  ارا  یم:)ا  نتر(دگهد د

 

  ک طا ا ش ی:و جا  

 

 

 

 

ا) ینار ر  خت ر ند ا د  ارMulti speed:)

ینار ر  د  ارP0-02=1

یپد ر  ار نب عییرنوP0-03=1

ینارDI1)تگر(ستقی ه  ر رP4-00=1

ینارDI2)پگر( عکو ه  ر رP4-01=2

ینارDI3یم  نتر رP4-02=3

یم  نتر ر عاP4-11=2

ینار ر  د  ارP0-02=1

تر ند ا  ار نب عییP0-03=6

ینارDI1)تگر(ستقی ه  ر رP4-00=1

ینارDI2 ر ر)پگر( عکو هP4-01=2

ینارDI3ر ر1P4-02=12

ینارDI4ر ر2P4-03=13

ینارDI5ر ر3P4-04=14 

ر(تد ر  د عیی ار  درر تد15)زرPC-00=30% 

ر  د عیی ار  د1ر(رر30)زرPC-01=60% 

ر  د عیی ار  د2رر  ر(50)زرPC-02=100% 

ر  د عیی ار  د3رر و ر(50)پگر  PC-04=-100رز
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 تفا ا یاو و  ار غییر  د PLCرنو (Simple 

PLC): 

ینار ر  د  ارP0-02=1

Simple PLCر  ار نظی  تخاP0-03=7

ینارDI1تگر ه  ر رp4-00=1

ینارDI2 ر ر)پگر( عکو هP4-01=2

( یر تا اACC)P0-17=20s

( ر ا اDEC)P0-18=20s

ر(تد ر  د عیی ار  درر تد15)زرPC-00=30%

ر  د عیی ار  د1ر(رر30)زرPC-01=60%

ر  د عیی ار  د2ر(رر50)زرPC-02=100%

ر  د عیی ار  د3ر(ورر50)پگر  PC-03= - 100%رز

ثا  (تد ر ا ا ا د20ر ا یا15)زرPC-18=20s

 د  تاتد ر  وا اتر  د نظی ا ا  ر  P0-17 , P0-18ر

د 20ار  یا15و   د  د.10رز  فر ار  یا
PC-19=0 

ر ا ا ا د1ثا  (20ر ا یا30)زرPC-20=20s

د  تار  و  1ررا اتر  د نظی ا ا P0-17 , P0-18 

د 20ار  یا30و   د  د.10رز  فر ار  یا
PC-21=0

ر ا ا ا د2ثا  (20ر ا یا50)زرPC-22=20s

ر  و  د  تا2ررا اتر  د نظی ا ا P0-17 , P0-18 

د 20ار  یا50و   د  د.10رز  فر ار  یا
PC-23=0

ر ا ا ا د3ثا  (20ر ا یا50)پگر PC-24=20sرز

ر  و  د  تا3ررا اتر  د نظی ا ا P0-17 , P0-18 

د 20ار  یا50و   د  )پگر(زر10 فر ار  یا.د
PC-25=0
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 و تفا و  د  نگا خت ا تا  نک ر : ذر ر ا اتر وید

: نید نظی یز

.G11004انور و وند نظی ا  ستند یر تا ا و

ککتر رز ماDCا و:وو

ککتر رز  یو  ثا  DC نظا ا ر  ا ر نظیما  .ر تفا و  حظ 

 ا نر ی)ا قیر(. نا تد  فا    دد 

ککتر رز ماDCا د :وو 

د  نگا رز ارP6-05=5% 

د  نگا رز ما اP6-06=5S 

نب   ار ر عیی:تر ند ا  )و( تاسیوتر

)و( تاسیوتر غییر ر    ر نظی خت ر ند ا ا ینار ر   و   ار ثا  

. غییر  نظی  ار

د  تا2P8-03 

و تا2P8-04

د  تا3P8-05

و تا3P8-06

د  تا4P8-07

و تا4P8-08

رز  ی ارP6-11=2HZ 

رز ما ر تظا اP6-12=5S

و نگا رز ارP6-13=5%

و نگا رز ما اP6-14=5S

ینار ر  د  ارP0-02=1 

رینا ر  ار نب عییواآ AI1 PC-51=1

تر ند ا  ار نب عییP0-03=6

ینارDI1تگر ه  ر رP4-00=1
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: پیند ا وو  ور نظیما 

ا اتر ر نظی ر ی می  د ا سیا ا ار  ستند ا  ا وو پیند ا وورنوه

نحن اد پیند ا وو ر تفاV/F وو   ر نظی رنو  نتر .شو  یبآV/Fا را 

  مچنی .یر  ر تفا و ... ا پیند  ا  اند دد ا د  شتا  یا  ا ار نها 

 ا وو ند د  ا   نتررنوم ر  نند ا اند ت ا  د   و  یا ا وو

نتر   اد نند، یر یز ر ر  V/F.و تفا 

جهیز صا220:رنو ا   ت

    ثا نو  ر صور یوم رنو:نی عا

ا ینارTA,TB,TC  ا یغ  وررنو.و جا صور طا ا ش ی ،

د  ار ا  حررنوP5-02=1

ینارDI2)پگر( عکو ه  ر رP4-01=2

ینارDI3ر ر1P4-02=12

ینارDI4ر ر2P4-03=13

ینارDI5ر ر3P4-04=14

  حظ ر(تد ر  د عیی ار  د50)زرPC-00=100% 

ر  د عیی ار  د1ر(رر25)زرPC-01=50% 

ر  د عیی ار  د2ر(رر60)زرPC-02=60% 

ر  د عیی ار  د3ر(ورر60)پگر  PC-03= -60%رز

وو ا ارP1-04=400 Hz 

ار ا   P0-12=400 Hzد

ار مزاP0-10=400 Hz 

د نظی ارP0-08=400 Hz 

 قط ند نحن ر عا V/FP3-00=1 

قط تا3(V3)P3-08=100% 

قط ار3(F3)P3-07=50 Hz 

قط تا2(V2)P3-06=50% 

قط ار2(V2)P3-05=25 Hz 

قط تا1(V1)P3-04=5% 

قط ار1(V1)P3-03=1.5 Hz 
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ا یستر آ  ار با  تفا نما:

 

 

د6-1 

Parameter’s
ADD 

Parameters 
description 

Parameter’s
ADD 

Parameters description 

 
1000H 

*Communication setting 

value(decimal) 
-10000~10000 

 
1010H 

 
PID setting 

1001H Running frequency 1011H PID feedback 

1002H Busbar voltage 1012H PLC procedure 
Parameter’s

ADD 
Parameters description Parameter’s ADD Parameters description 

1003H Output voltage 1013H 
PULSE input pulse frequency, 

the unit is 

   0.01kHz 

1004H Output current 1014H 
Feedback speed, the unit is 

0.1Hz 

1005H Output power 1015H Residual running time 

1006H Output torque 1016H Al1 pre-correction voltage 

1007H Running speed 1017H AI2 pre-correction voltage 

1009H DO output flag 1019H Line speed 

100AH AI1 voltage 101AH Current power on time 

100BH AI2 voltage 101BH Current running time 

100DH Numerical input 101DH Communication setting value 

100EH Length value input 101EH Actual feedback speed 

100FH Loading speed 101FH Main frequency X display 

— — 1020H Auxiliary frequency Y display 
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Read inverter state: (read only)  

Parameter locking password check:(If the return is 8888H, then password check is passed)   

Password address  Enter the contents of the password   

1F00H  *****  
 

Digital output terminal control:(write only)  

Command address  Command content  

  
2001H  

BIT0: DO1 outgoing control   
BIT1: DO2 outgoing control   

BIT2: RELAY1 outgoing control   
BIT3: RELAY2 outgoing control  

BIT4: FMR outgoing control  

 

 

 

Analog output AO1 control: (write only) 

Command address  Command content  

2002H  0~7FFF means 0%~100%  

Status word address Command function  

3000H  

0001: Forward RUN   

0002: Reverse RUN  

0003: Stop  

Command word address  Command function  

2000H  

0001: Forward RUN   

0002: Reverse RUN  

0003: Forward JOG   

0004: Reverse JOG  

0005: Coast to stop  

0006: Deceleration stop  

0007: Fault Reset  
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Analog output AO2 control: (write only)  

Command address  Command content  

2003H  0~7FFF means 0%~100%  

Pulse output control: (write only)  

Command address  Command content  

2004H  0~7FFF means 0%~100%  
 

The faults of inverter:  
 

The fault 
address of 
inverter  

The fault message  

8000H  

0000: No fault  
0001: Reserved  

0002: Overcurrent during acceleration  
0003: Overcurrent during deceleration  
0004: Overcurrent at constant speed   

0005: Overvoltage during acceleration  
0006: Overvoltage during 

deceleration  
0007: Overvoltage at constant speed  

0008: Buffer resistance overload fault  
0009: Undervoltage  

000A: AC drive overload  
000B: Motor overload  

000C: Power input phase loss  
000D: Power output phase loss   

000E: Module overheat  
000F: External equipment fault  

0015: Parameter read-write fault  
0016: AC drive hardware fault  

0017: Motor short circuit to 
ground  

0018: Reserved  
0019: Reserved  

001A: Running time reached   
001B: User-defined fault 1 

001C: User-defined fault 2  

001D: Power-on time reached  
001E: Load becoming  

001F: PID feedback lost during 

running  

0028: Pulse-by-pulse current limit 

fault  
0029: Motor switchover fault 

during running  

 

0010: Communication fault  
0011: Contactor fault  

0012: Current detection fault  
0013: Motor auto-tuning fault  
0014: Encoder/PG card fault  

002A: Too large speed deviation  
002B: Motor over-speed  
002D: Motor overheat  

005A: Encoder line number 

setting error  

005B: No encoder  
005C: Initial position fault  
005E: Speed feedback error   
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:میم ا د

Model 
Power  

Capacity  
(kVA) 

Input 
Current 

(A) 

Output  
Current  

(A) 

Adaptable  
Motor        

(kW, HP) 

Thermal Power  
Consumption     

(kW) 
Single-phase 220 V, 50/60 Hz 

G1100S0004 1 5.4 2.3 0.4 0.5 0.016 
G1100S0007 1.5 8.2 4 0.75 1 0.030 
G1100S0015 3 14 7 1.5 2 0.055 
G1100S0022 4 23 9.6 2.2 3 0.072 

Three-phase 380 V, 50/60 Hz 

G1100T0007 1.5 3.4 2.1 0.75 1 0.027 
G1100T0015 3 5 3.8 1.5 2 0.050 
G1100T0022 4 5.8 5.1 2.2 3 0.066 
G1100T0040 5.9 10.5 9 3.7 5 0.120 
G1100T0055 8.9 14.6 13 5.5 7.5 0.195 
G1100T0075 11 20.5 17 7.5 10 0.262 
G1100T0110 17 26 25 11 15 0.445 
G1100T0150 21 35 32 15 20 0.553 
G1100T0180 24 38.5 37 18.5 25 0.651 
G1100T0220 30 46.5 45 22 30 0.807 
G1100T0300 40 62 60 30 40 1.01 
G1100T0370 57 76 75 37 50 1.20 
G1100T0450 69 92 91 45 60 1.51 
G1100T0550 85 113 112 55 75 1.80 
G1100T0750 114 157 150 75 100 1.84 
G1100T0900 134 180 176 90 125 2.08 
G1100T1100 160 214 210 110 150 2.55 
G1100T1600 231 307 304 160 250 3.61 
G1100T2500 355 468 465 250 400 5.51 
G1100T3150 445 590 585 315 500 7.03 

 

 

د7-1 
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قاBrake:

Model Recommended Power 
Recommended 

Resistance 
Braking Unit 

Single-phase 220 V 
G1100S0004 80 W ≥ 200 Ω 

   G1100S0007 80 W ≥ 150 Ωد
G1100S0015 100 W ≥ 100 Ω 

G1100S0022 100 W ≥ 70 Ω 
   د

3-phase 380 V 

G1100T0007 150 W ≥ 300 Ω 

  د

G1100T0015 150 W ≥ 220 Ω 
G1100T0022 250 W ≥ 200 Ω 
G1100T0040 300 W ≥ 130 Ω 
G1100T0055 400 W ≥ 90 Ω 
G1100T0075 500 W ≥ 65 Ω 
G1100T0110 800 W ≥ 43 Ω 

G1100T0150 1000 W ≥ 32 Ω 
  د

G1100T0180 1300 W ≥ 25 Ω 
ا   G1100T0220 1500 W ≥ 22 Ωد

G1100T0300 2500 W ≥ 16 Ω 

G1100T0370 3.7 kW ≥ 16.0 Ω ا د

G1100T0450 4.5 kW ≥ 16 Ω ا  د

G1100T0550 5.5 kW ≥ 8 Ω ا  د

G1100T0750 7.5 kW ≥ 8 Ω ا  د

G1100T0900 4.5 kW x 2 ≥ 8 Ω x 2 ا  د

G1100T1100 5.5 kW x 2 ≥ 8 Ω x 2 ا  د

G1100T1600 16 kW ≥ 2.5 Ω ا  د

G1100T2500 12.5 kW x 2 ≥ 2.5 Ω x 2 ا  د

G1100T3150 16 kW x 2 ≥ 2.5 Ω x 2 ا  د

 

 

د7-2 
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ا    تما  مر  طاا یس:یشنها

طا نوطا تماد لیشنها ا  

 
 
 

نور طا

Err01

1ر  ی  او صا :

2وو ا و و :

نور3 ا ا :

4نتر ر د یآ :

5د ر د یآ :

6د یآ :IGBT

1ر ر ا شکل :و

2ر  یتر  تو ص  هی :

او3 و یتر  هو  ر :

ا4 ا حی صا  مینا :

5تنسو ر شتیبا د ا ما :

 
 
 
 
 
 

نگا  ار ضاف

رفز

Err02

1ر  ی  او صا :

2یام اا ر ا جا د :

یوو

3( د  ا :ACC Timeسیا )

او

4نحن  شتا ناا نظی :V/F 

5 تا ا :

6آ ا و د وو د  :

7ا هاا د ا :

8یا و :تفا و  نور

1و ر ر ا شکل :

2جا  وو ا ا اتر نظی :

یوو یام

3د  ا ز :(ACC 

Time)

4نحن  شتا  نظی :V/F

5نا ا   تا نظی :

6 ا و   وو د  :

ژ  تفا Speed Trackingا

7ا هاا د ا  یرو :

8نا و  ا نور تخا :

 
 
 
 

نگا  ار ضاف

را

Err03

1ر  ی  او صا :

2اا ر ا جا د :یام

یوو

3د  ا :(DEC Time)سیا

او

4نحن  شتا ناا نظی :V/F 

5 تا ا :

رز6 قا  یو ص د :

1و ر ر ا شکل :

2جا  وو ا ا اتر نظی :

یوو یام

3د  ا ز :(DEC 

Time)

4نحن  شتا  نظی :V/F

5نا ا   تا نظی :

رز6 قا  یو ص  هی : 

 
 
 

 ار ضاف

ثا ر

Err04

1ر  ی  او صا :

2یام اا ر ا جا د :

یوو

3 تا ا :

4د ا :ا هاا

5تفا و نور یا و :

1.و ر ر ا شکل :

2جا  وو ا ا اتر نظی :

یوو یام

3نا ا   تا نظی :

4ا هاا د ا  یرو :

5نا و  ا نور تخا :

 
 
 

Err05

1 تا ز :

2 :یرانگا ز

ر ر جا تل.

1نا ا   تا نظی :

2ا ا ر ر ر :
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ضافنگا  تاژ

رفز

3( د  ا :ACC Timeسیا )

او

رز4 قا  یو ص د :

3د  ا ز :(ACC 

Time)

رز4 قا  یو ص  هی :

نگا  تاژ ضاف

را
Err06

1 تا ز :

2 :یرانگا ا

ر ر جا تل.

3( د  ا :DEC Time)سیا

او

4 یو ص د رز: قا

1نا ا   تا نظی :

2ا ا ر ر ر :

3د  ا ز :(DEC 

Time)

رز4 قا  یو ص  هی : 

 
ر  تاژ ضاف

ثا

Err07

1 تا ز :

2 :یرانگا ا

رجا تل ر.

1نا ا   تا نظی :

2ا ا ر ر ر :

ر غذ  شک

نتر
Err08جا ا  ا  تانا ا   تا نظی

 
 
 
 

د  ی ا

تاژ ط

Err09

1   حظ ا تا  ر :

2تا :جا ا  ا 

3تا ط :DCا یر

4ر قا ا و  د یآ :

ا

5د ر د یآ :

6نتر ر د یآ :

طا1 ر س :

2نا ا   تا نظی :

3تنسو ر شتیبا د ا ما :

نور ر ا ضافErr10
1و د ف ا ا ی ا :

2تفا و نور یا و :

1یککا عی ر  ا ا :

وو

2نا و  ا نور تخا :

وو ر ا ضافErr11

اتر1 ا نظی :F9-01

2و د ف ا ا ی ا :

نو3 یا و :تفا و ر

اتر1  نظی :F9-01

2یککا عی ر  ا ا :

وو

3نا و  ا نور تخا :

ا فا  طع


Err12

1 ا  غذ ا یر عی :

2د ر د یآ :

3نتر ر د یآ :

1ر ر ر :ا ا

2تنسو ر شتیبا د ا ما :

ا فا  طع

ر
Err13

1وو  ر ا  طع :

2ر ا  عا د :

3د ر د یآ :

4د یآ :IGBT

1و ر ر ا شکل :

2وو ا ش ی ر :

د3 ا ما :تنسو ر شتیبا

 
 
 

Err14
1حی ا ا :

او2 و یتر د سد :

1ر حی ا ا :

او2 و یتر ساا :
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د  ی ا

اژ

او3 ا نور و هو  ر :

4 ا نسو تبا کرم :

5د یآ :IGBT

3:د یآ ا  عو

4تنسو ر شتیبا د ا ما :

ا طا رErr15
ور جیتا  ینار ا عا

)جا/قیق(
طا ر س

رر  شک

با
Err16

1ت ا نترر ا یر عی :

2با ا ی  طع :

اتر3 ا نظی :F0-28 

4ر ا اتر ا نظی :PD 

1ت ا نترر ر :

ا2 ش ی ر :

اتر3  نظی :F0-28

4ر ا اتر  نظی :PD

تونتا طاErr17
1غذ نب  د ر  ر :

2تبا را :تونتا

1تنسو ر شتیبا د ا ما :

2د یآ تونتا عو :

ار ئر طاErr18
1نتر ر د یآ :

2:د ر د یآ

1ر ار سقا  یر د :

2تنسو ر شتیبا د ا ما :

جا ی طا

یوو یام
Err19

ا1 وو ا ا اتر طا د :

ل

2یوو یام ر جا ا ما :

1ب وو ا ا اتر نظی :

ل

2وو ا ش ی ر :

کو طاErr20

1کو و تبا تخا :

2کو ا ی تبا صا :

3کو ر :

4ا د یآ :PG

1کو و  تخا :

2و ر ر ا شکل :

3د یآ کو عو :

4تنسو ر شتیبا د ا ما :

افظ طا

EEPROM 
Err21ظا سآ د یآEEPROMتنسو ر شتیبا د ا ما

فز خ شک

رنو
Err22

1: و تا ا

2:اار و
تنسو ر شتیبا د ا ما

ی  او صاErr23
1وو  ی  او صا :

2نتر ر د یآ :

1وو د  ش ی ر :

2تنسو ر شتیبا د ا ما :

د ا صا

نور د
Err26

د  ر ا حد ما

وو

د ب اا  قا ر ا

نور

عر ا طا

ار و1
Err27

ور جیتا  ینار ا عا

)جا/قیق(
طا ر س

عر ا طا

ار و2
Err28

ور جیتا  ینار ا عا

)جا/قیق(
طا ر س

صا د  ید

ا  اآ ا
Err29

 اآ ا ر ا حد ما

ا

د ب اا  قا ر ا

نور

 ا اد

وو
Err30

اتر قد  متر ر ارF9-

64

نظی ا  وو  ا د د ر

ا اتر جدF9-64F9-65
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فید یگنا طع

ا برPID 
Err31

ا بر ید یگناPIDر عی

اتر قد FA-26

ا بر ید یگناPIDا 

اتر جد نظیFA-26

تاآ  ید

ار حد
Err40

1و د ف ا ا ی ا :

2تفا و نور یا و :

1یککا عی ر  ا ا :

وو

2نا و  ا نور تخا :

  وو غییر

د
Err41ا  نتر ح وو دغییر 

و   نتر ح وو غییر

ا

ر حرسیا

ا
Err42

1کو ا اتر ا نظی :

2یام اا ر ا جا د :

یوو

3ا اتر تبا نظی :F9-69F9-

70

1کو ا اتر جد نظی :

2ا ا اتر نظی :جا  وو

یوو یام

3ا اتر جد نظی :F9-69F9-

70

د  ی ر

وو
Err43

1کو ا اتر ا نظی :

2یام اا ر ا جا د :

یوو

3ا اتر تبا نظی :F9-69F9-

70

1کو ا اتر جد نظی :

2:جا  وو ا ا اتر نظی

یوو یام

3ا اتر جد نظی :F9-69F9-

70

د  ی ا

وو
Err45

ا1 نسو ا ی  شک :

2وو کتر ا ی ا :

1و ر ر ا شکل :

2ا ار ا :(Carrier) 

ار3 ماید: خا  ذ ایر اد

شخیطا 

ییوع
Err51عی ا وو ا ا اتر نظی د

ل ب وو ا ا اتر نظی

آ

 
 
 

:ن ر ر  شا ه تنسو نعت یواو ر اد د ف09102296316

عی یگیر  ا نگما ه تنسو نعت یواو ر ر د فرنو:33931414-031 
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stanson.ir یو: اخد ماحد 09102296316شما

:خت ا اتر ر ما خو نظیم قار ا ح

یشتر وضینظیم قدترا نوترا ما



stanson.automation

stansonautomation

sales@stanson.ir

stanson.ir

استنسون1 ساختمان ،13 خیابان اصفهان، تحقیقاتى و علمى شهرك اصفهان،
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تورِ
مو
دور
رل
کنت
ما،
کارِ
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